Frequenzumrichter
fYr Asynchronmotoren

Altivar 61

Allgemeine Kenndaten

Tbereinstimmung mit den Normen

Die Frequenzum

internationalen Normen und mitden Empfehlungen

Industrie

IEC/EN

(IEC,

61800-5-1,

richter Altivar 61 wurden

EN)entwickelt, insbesondere

abgestrahiten hochfrequenten Signalen)

in Ubereinstimmung m

itden strengsten

fur elektronische Steuergerate

Niederspannungsschaltgerate,

inder

IEC/EN 61800-3 (Stérfestigkeitgegenaber leitungsgebundenen und

EMV:Funkstorfestigke it IEC/EN 61800-3, Umgebung 1 und 2
IEC/EN 61000-4-2 Niveau 3
IEC/EN 61000-4-3 Niveau 3
IEC/EN 61000-4-4 Niveau 4
IEC/EN 61000-4-5 Niveau 3
IEC/EN 61000-4-6 Niveau 3
ecren s1000.s 11 (1)
EMV-abgestrahl- IEC/EN 61800-3, Umgebung 1 und 2, Kategorien C1,C2,C3
te oder leitungs-  , 5y HO75M 3, HU15M 3 EN 55011 Klasse A Gruppe 1, |IEC/EN 61800-3 Kategorie C 2
geb. Storaussen- v HO7SN4f HU4ON4 Mitzusatziichem Funkentstorfilter (2)
dungen for uUm - D EnN 55011 Klasse B Gruppe 1, IEC/EN 61800-3 Kategorie C1
richter
ATV HU22M3f HUT75M 3 EN 55011 Klasse A Gruppe 2, IEC/EN 61800-3 Kategorie C3
ATV HUS5NA4f HC63N4 Mitzusatziichem Funkentstorfilter (2)
D eN 55011 Klasse A Gruppe 1, IEC/EN 61800-3 Kategorie C2
D en 55011 Kiasse B Gruppe 1, IEC/EN 61800-3 Kategorie C1
ATV H PPPm™ 3 x Mitzusatziichem Funkentstorfilter (2)
D enN 55011 Klasse A Gruppe 1, IEC/EN 61800-3 Kategorie C2
D en 55011 Kiasse B Gruppe 1, IEC/EN 61800-3 Kategorie C1
ATV W O075N4f WDOONG4 EN 55011 Klasse A Gruppe 1, IEC/EN 61800-3 Kategorie C2
ATV W O075N4C[ WDIONAC EN 55011 Klasse B Gruppe 1, IEC/EN 61800-3 Kategorie C 1

e -Kennzeichnung

Die Frequenzum

EU-Richtlinien

(73/23/CEE

und 93/68/CEE) sowie EMV

fur

richter erfallen die Anforde

Niederspannungsgeréte

(89/336/CEE)

rungen far € -Kenn

zeichnung gem 46 den

Zulassungen

UL, CSA,DNV,C-Tick, NOM 117 und GOST
Schutzart IEC/EN 61800-5-1, IEC/EN 60529
ATV H PPPwm 3 IP 21 und IP 41 furoberen Teil
ATV HD11M3Xf HDA45M3X IP 20 ohne oberen Deckschutz
ATV HO7S5N4f HD75N4 1P 21 mitzZubehsrvw3 A9 1PP. uL Typ 1 mitzubehsrvw3a ag 2PP, siene seite
60664/4 und 60664/5
ATV HD55M3X[ HDO9OM 3X IP 00, IP 41 firoberen Teilund IP 30 frontseitig und seitlich
ATV HDO9ONA4f HC3IN4 P 31 mitzZubehorvw3 A9 1PP. uL Typ 1 mitzubehsrvw3a ag 2PP, siene
Seite60664/4 und 60664/5
ATV HCA40N4f HCB3INA IP 00, IP 41 firoberen Teilund IP 30 frontseitig und seitlich
IP 31 mitZubehorVvw3 A9 1 PP, siehe seite 606641/5
ATV W O075N4f WDOONGS UL Typ 12/IP 54
ATV W O075N4Cf WDOONA4C
Vibrationsfestigkeit ATV H PPPm 3 1.5 mm Spitze-Spitze bei3f 13 Hz, 1 g bei13f 200 Hz, gem 4B IEC/EN 60068-2-6
ATV HD11M3Xf HDA45M3X
ATV HO75N4f HD75N4
ATV WO75N4f WD75NG4
ATV W O075N4C[ WD75N4C
ATV HD55M3Xf HDO9OM3X 1.5 mm Spitze-Spitze beid3f 10 Hz, 0,6 g bei10f 200 Hz, gem 4R IEC/EN 60068-2-6
ATV HDOON4f HCB3IN
ATV W D9ON4
ATV WD9ON4C
Stogfestigkeit ATV H PPPwm 3 15 g furdie Dauervon 11 ms gem 48 IEC/EN 60068-2-27
ATV HD11M3Xf HDA45M3X
ATV HO7S5NA4f HDT75N4
ATV WO75N4f WD75N4
ATV WO75N4Cf WDT5N4C
ATV HD55M3Xf HD9OM3X 7 g furdie Dauervon 11 ms gem 4B IEC/EN 60068-2-27
ATV HDOONA4f HC16N4
ATV W DOoON4
ATV WD9oON4C
ATV HC22N4f HCB3N4 4 g furdie Dauervon 11 ms gem 48 IEC/EN 60068-2-27

(1) Eigenschaften je nach Umrichterkonfiguration, siehe Seite 60680/20, 60680/21, 60680/27

und 60680/28.

(2) Maximal zulSssige KabellSngen, siehe Tabelle auf Seite 60671/2.
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Frequenzumrichter
fYr Asynchronmotoren

Altivar 61

Allgemeine Kenndaten (Forts.)

Maximaler Verschmut-a v c1+ pppwm 3 Klasse 2 gemaB IEC/EN 61800-5-1
zungsgrad ATV 61HDI11M3X, HD15M 3X

ATV 61HO75N4f HD18N4

ATV 61W 075N 4f WDI15N4

ATV 61W O075N4Cf W D15N4C

ATV 61HD18M3X[ HD9IOM3X Klasse 3 gem 48 IEC/EN 61800-5-1

ATV 61HD22N4f HC63N4

ATV 61W D18N4f WDOONG4

ATV 61W D18N4C[ WD9ONA4C
Umgebungsbedingun-nv 61H PPPm 3. IEC 60721-3-3 Klasse 3C1 und 3S2
gen ATV 611 PPPm 3x,

ATV 61 PPPPN 4,

ATV 61w PPPnNac

ATV 614 PPPm 3s337, IEC 60721-3-3 Klasse 3C2

ATV 61HD11M3X337f HDA45M3X337,
ATV 61HDS55M3Xf HDO9OM3X
ATV 61HO075N4S337f

HD75N 45337,

>
4
<

HDOONA4f HCBE3NA,

w PPPn 4337

ATV 61w PPPnac3sz7

>
o
<

RelatlveFeuchtlgkelt 5f 95% ohne Kondensation und Oberflichenwasserbildung, gem 48 IEC 60068-2-3
Umgebungstempera- setrien iC Farumrichter ATV 61H PPPPP: - 107 + 50 ohne Leistungsreduzierung, je nach
tUrin der Nahe des Ge- BaugroBe

rats Bis + 60 °C mitLeistungsreduzierung und Laftersatz VW 3 A9 4PPje nach Baugrose)

Farumrichter ATV 61w PPPPP: - 107 + 40 ohne Leistungsreduzierung

Siehe Leistungskennlinien auf Seite 60678/2...60678/9

Lagerung [C - 25f + 70

Max. Aufstellungshshe m 1000 ohne Leistungsreduzierung

1000f 3000 mitReduzierung des Nennstroms um 1% je zusétzliche 100 m . Grenze

von 2000 m beiVerwendung von Verteilernetzen G orner GroundedZ

Einbaulage 10 10

Maximale dauerhafte Schraglage Al
Al

bezogen aufdie normale Einbaulage W
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Itivar

Frequenzumrichter
fYr Asynchronmotoren

A

61

Antriebskenndaten

Ausgangsfrequenz-  atv 614 PPPu 3 Hz 0.5f 1000
bereich ATV 61HD11M3Xf HD37M3X
ATV 61HO75N4f HDB7N4
ATV 61HD45M 3Xf HDO9OM 3X Hz 0,5f 500
ATV 61HDA45N4f HCE3N4
ATV 61W 075N4f W DOONA4
ATV 61W 075N4Cf WDO9ONA4C
Konfigurierbare ATV s1H PPPwM 3, kHz Bemessungstaktfrequenz: 12 kHz ohne Reduzierung beiDauerbetrieb
Taktfrequenz ATV 61HD11M3Xf HDA45M 3X, Im Betrieb einstellbar zwischen 1f 16 kH z
ATV 61HO075N4f HD 75N 4 Oberhalb von 12 kHz, siehe Reduzierungskennlinien auf Seite 60678/2 und 60678/3
ATV 61HDS55M 3X kHz Bemessungstaktirequenz: 2,5 kHz ohne Reduzierung beiDauerbetrieb.
Im Betrieb einstellbar zwischen 2,5/ 12 kHz
Oberhalb von 2,5 kHz, siehe Reduzierungskennlinien aufSeite 60678/4 und 60678/5
ATV 61HD75M3X, HD9OM 3X kHz Bemessungstaktirequenz: 2,5 kHz ohne Reduzierung beiDauerbetrieb
Im Betrieb einstellbar zwischen 2,5/ 8 kH z
Oberhalb von 2,5 kHz,siehe Reduzierungskennlinien aufSeite 60678/4 und 60678/5
ATV 61HDOON 4 kHz Bemessungstaktfrequenz: 4 kHz ohne Reduzierung beiDauerbetrieb
Im Betrieb einstellbar zwischen 2f 8 kH z
Oberhalb von 4 kHz, siehe Reduzierungskennlinien auf Seite 60678/4 und 60678/5
ATV 61HC11N4f HCG63N4 kHz Bemessungstaktirequenz: 2,5 kHz ohne Reduzierung beiDauerbetrieb
Im Betrieb einstellbar zwischen 27 8 kH z
Oberhalb von 2,5 kHz, siehe Reduzierungskennlinien auf Seite 60678/4...60678/7
ATV 61W O075N4f W DI15N4 Bemessungstaktfrequenz: 8 kHz ohne Reduzierung beiDauerbetrieb
ATV 61WO075N4Cf WDI15N4C Im Betrieb einstellbar zwischen 2f 16 kHz
Oberhalb von 8 kHz, siehe Reduzierungskennlinien auf Seite 60678/8 und 60678/9
ATV 61WD1BN4f WDOONG Bemessungstaktfrequenz: 4 kHz ohne Reduzierung beiDauerbetrieb. Im Betrieb
ATV 61W D18N4C[ WDOIONA4C einstellbar zwischen 2/ 16 kHz
Oberhalb von 4 kHz, siehe Reduzierungskennlinien auf Seite 60678/8 und 60678/9
Drehzahlstellbereich 1/ 100 im geschlossenen Regelkreis
Drehzahlgenaulgkelt BeiMomentenabweichungen von + 10% des Nennschlupfes, ohne Drehzahlrackfohrung
0.2 Tn bis Thn
Drehmomentgenauig- + 15% im geschlossenen Regelkreis
keit
tberlastmoment beim Anlauf 130% des Motornennmoments (typischer W ertbeix 10% ) firdie Dauervon 60 s
Bremsmoment 30% des Motornennmoments ohne Brem swiderstand (typischer W ert)
Bis zu 130% mitoptionalem Bremswiderstand, s. Seite 60669/5
Maximaler ATV s1H PPPM 3 120% des Frequenzumrichternennstrom s far die Dauer von 60 s (typischer W ert)
tberlaststrom ATV 611 PPPM 8 x
ATV s1H PPPN 4
ATV s1w PPPn a4 110% des Frequenzumrichternennstrom s far die Dauer von 60 s (typischer W ert)
ATV s1w PPPnac
Motorregelung Asynchronmotor Vektororientierte Regelung ohne Geber (Spannungs-oder Strom vektor)
U/f-Kennlinie (2 oder 5 Punkte)
ENA-System (Energy Adaptation System ) far Unwuchtlasten
Synchronmotor Vektororientierte Regelung ohne Drehzahlrackfihrung
Frequenzschlelfe Variable Pl-Regelung firmaschinenadaptierte Drehzahlregelung (G enauigkeit,
Schnelligkeit)
Schlupfregelung Automatisch, unabhangig von der Last. Deaktivierbar oder einstellbar
Nicht fir U/f-Kennlinie
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Frequenzumrichter

fYr Asynchronmotoren

Altivar 61
Elektrische Kenndaten des Leistungsteils
Spannungsversorgung Spannung \% 200 - 15% ...240 + 10% einphasig far ATV 61HO75M 3...HU75M 3
200 - 15% ...240 + 10% dreiphasig far ATV 61H PPPmM 3 und ATV 611 PPPmM 3 x
380 -15% ...480 + 10% dreiphasig fur ATV 610PPPN4 und ATV 61w PPPnac
Frequenz Hz 50 - 5% ...60 + 5%

Signalisierung

rote LED

leuchtetbe

ianstehender Um richterspannung

Ausgangsspannung M aximale dreiphasige Spannung entsprechend der Versorgungsspannung
GerSuschpegel des GemaR EU-Richtlinie 86-188
Um”chters ATV 61H075M 3, HU15M 3 dBA 43

ATV 61HO075N4f HUZ22N4

ATV 61W 075N4f W U30N4

ATV 61W O075N4Cf W US30N4C

ATV 61HU22M3f HU40M 3 dBA 54,5

ATV 61HU30N4, HUA40N 4

ATV 61W UA40N4, W US55N 4

ATV 61W U40N4C, W US55N4C

ATV 61HUS55M 3 dBA 55,6

ATV 61HUSSN 4, HUT5N 4

ATV 61W U75N4, WDI11N4

ATV 61W U75N4C, WDI11N4C

ATV 61HUTSM 3 dBA 57.4

ATV 61HDI11N4

ATV 61W D15N4

ATV 61W D15N4C

ATV 61HD11M3X,HDI15M3X dBA 60,2

ATV 61HDI15N4, HD 18N 4

ATV 61WD18N4, WDZ22N4

ATV 61WD18N4C, WD22N4C

ATV 61HD18M3X,HD22M 3X dBA 59,9

ATV 61HDZ22N 4

ATV 61W D30ONA4

ATV 61W D30NA4C

ATV 61HD30M3Xf HD45M 3X, dBA 64

ATV 61HD30N4, HD37N 4

ATV 61W D37N4, WDA45N 4

ATV 61WD37N4C, W D45N4C

ATV 61HDA45N4f HD75N4 dBA 63,7

ATV 61WD55N4f W DO9ON4

ATV 61WD55N4Cf W D9ONA4C

ATV 61HDS55M3X, HD75M 3X dBA 60,5

ATV 61HD90N4, HC11N4

ATV 61HD9Y9O0OM 3X dBA 69,5

ATV 61HC13N4

ATV 61HC16N4, HC22N 4 dBA 66

ATV 61HC25N4, HC31N4 dBA 68

ATV 61HCA40N4, HCS50N 4 dBA 70

ATV 61HCG63N4 dBA 71
Galvanische Trennung Zwischen Leistungs- und Steuerungsteil (Eingange, Ausgange, Quellen)
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Frequenzumrichter
fYr Asynchronmotoren

Altivar 61

Technische Daten der Anschlu8kabel

KabelausfYhrung schrankmontage IEC -Kabel, einadrig, Umgebungstem peratur 45 °C,
fYr Kupfer 90 “c XLPE/EPR oder Kupfer 70 °C PV C
Schrankmontage mitUmristsatz IEC-Kabel dreiadrig, Um gebungstemoperatur 40 °C, Kupfer 70 °C PVC

IP 21 oder IP 31

Schrankmontage mitNEMA-Umristsatz Typ 1 UL 508-Kabel dreiadrig, auBer fir Drossel UL 508-Kabel, zweiadrig,

Umgebungstem peratur 40 °C, Kupfer 75 °C PV C

Technische Daten der AnschlYsse (Klemmen f¥r Netzspannung, Motor, DC-Bus und Bremswiderstand)
Frequenzumrichterklemmen L1/R, L2/S, L3/T, U/T1, VIT2, W/T3 PC/-, PO, PA/+ PA, PB

Maximaler Leiterquerschnitt atv sinorsmas nuaoms Amm AwG 8
undAnzugsmoment ATV 61HO75NA4f HUA40N4 1,4 Nm

ATV 61HU55M 3 6 mm* AW G 6

ATV 61HUS5N4, HUTSN 4 3 Nm

ATV 61HU75M 3 16 mm°’ AW G 4

ATV 61HD 11N 4 3 Nm

ATV 61HD11M3X, HD15M 3X 3s mm* AW G 2

ATV 61HD15N4, HD 18N 4 5.4 Nm

ATV 61HD18M3X, HD22M 3X 50mm°* AW G 1/0

ATV 61HD22N 4 24 Nm

ATV 61HD30ON4, HD37N 4 50mm° AW G 1/0
24 Nm

ATV 61HD3O0M3X, 150 mm*, 300 kem il

ATV 61HD 45N 4 41 Nm

ATV 61HD37TM 33X, 150 mm?, 300 kem il

ATV 61HDS55N 4 41 Nm

ATV 61HD45M 3X, 150 mm* 300 kem il

ATV 61HD 75N 4 41 Nm

ATV 61HDS55M 3X, HD75M 3X 2 X 100mm?, 2 X 250 MCM 2 X 100 mm? 2 X 250 MCM 60 mm?*, 250
M 10,24 Nm M12,41 Nm MB8,12 Nm

ATV 61HD9O0M 3X 2 X 100mm? 2 X 250 MCM 2 X 150 mm?, 2 X 250 MCM 60 mm*, 250
M 10,24 Nm M12,41 Nm MB,12 Nm

ATV 61HDO9O0ONA4, HC11N4 2 X 100mm? 2 X 250 MCM 2 X 100mm? 2 X 250 MCM 60 mm?, 250
M 10,24 Nm M12,41 Nm MB8,12 Nm

ATV 61HC13N4 2 X 100 mm? 2 X 250 MCM 2 X 150 mm®, 2 X 250 MCM 60 mm?’, 250
M 10,24 Nm M12,41 Nm M8, 12 Nm

ATV 61HC16N4 2 X 120 mm*, 2 X 250 MCM 2 x 120 mm?, 2 x 250 MCM 120 mm?, 250 MCM
M10,24 Nm M12,41 Nm M 10,24 Nm

ATV 61HC22N 4 2 X 150 mm?, 2 X 350 MCM 2 X 150 mm?*, 2 X 350 MCM 120 mm?* 250 MCM
M12,41 Nm M12,41 Nm M 10,24 Nm

ATV 61HC25N4 4 X 185 mm?* 3 X 350 MCM 4 X 185 mm? 3 X 350 MCM
M12,41 Nm M12,41 Nm

ATV 61HC31N4 4 X 185 mm?* 3 X 350 MCM 4 X 185 mm?® 3 X 350 MCM
M12,41 Nm M12,41 Nm

ATV 61HC40N4 4 X 185 mm?* 4 X 500 MCM 8 X 185 mm?’, 4 X 500 MCM
M12,41 Nm M12,41 Nm
L1/R, L2/S, L3/T,

ATV 61HCS50N4 2 X 2 X 185 mm?, 4 X 500 MCM 8 X 185 mm*, 4 X 500 MCM
M12,41 Nm M12,41 Nm

U/T1, VIT2, WIT3

4 X 185 mm?’ 4 X 500 MCM

M12,41 Nm

L1/R, L2/S, L3/T,

ATV 61HCG63N4 2 X 4X 185 mm?, 5 X 500 MCM 8 X 185 mm?>, 5 X 500 MCM
M 12,41 Nm M 12,41 Nm
U/T1, VIT2, W/T3
EXIBSmmZ‘SXSOOMCM

M12,41 Nm

2

ATV 61W O075N4f W USSN4 4amm? AW G 8
ATV 61W 075N4Cf W US55N4C 1,4 Nm

ATV 61W U75N4, WDI11N4 6mm’ AW G 6
ATV 61W U75N4C, WDI11N4C 3 Nm

ATV 61W D15N4 16mmz‘AWGA
ATV 61W D15N4C 3 Nm

ATV 61WD18N4, WD22N4 35mm7‘AWGQ
ATV 61WD18N4C, WD22N4C 5,4 N m

ATV 61W D30N4 Sommz‘AWG 1/0
ATV 61W D30N4C 24 Nm

ATV 61WD37N4, WDA45N4 50mm° AW G 1/0
ATV 61WD37N4C, W D45N4C 24 Nm

ATV 61W D55N 4 150 mm?* 300 kem il
ATV 61W D55N4C 41 Nm

ATV 61W D75N4 150mmz‘300 kecm il
ATV 61WD75N4C 41 Nm

ATV 61W DOY9O0ON 4 150 mm “, 300 kcm il
ATV 61W DO9O0ONA4C 41 Nm
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Frequenzumrichter
fYr Asynchronmotoren

Altivar 61

Technische Daten Steuerungselektronik

VerfYgbare interne
Spannungsquellen

Geschitztgegen Kurzschlisse und Uberlast
b 1queneC

maximale Belastbarkeit 10 m A

10,5V £ 5% furdas Sollwertpotentiom eter (1 bis 10 k ),

D 1 ouene C 24 v (min.21 v, max.27 v), maximale Belastharkeit 200 m A

Externe Versorgung + 24V (1) c

(im Lieferum fang nichtenthalten)

AnalogeingSnge

24 V (min. 19 V, max.30 V)

Leistung 30 W

ATL-/A 11+ 1 analoger Differenzeingang C + 10 vV (maximale Spannung, Zerstorgrenze 24 V)

M aximale Abtastzeit: 2 ms + 0,5 ms

Aufldsung: 11 Bit+1 Vorzeichenbit

Genauigkeit: £ 0,6% beieiner Temperaturschwankung von 60 °C

Linearitat: + 0,15% vom

M aximalwert

A2 1 Analogeingang, softwareseitig konfigurierbar fir Spannung und Strom
b anatogeingang spannung C 0..10 v, Impedanz 30 k (maximale Spannung,
Zerstorgrenze 24 V),
D anatogeingang strom, kon*gurierbaraufX-v mA durch Programmierung von X
und Y, miteiner Au"6sung von 0...20 mA,Impedanz 242
M aximale Abtastzeit: 2 ms + 0,5 ms
Auflosung: 11 B it

Genauigkeit: + 0,6% beieiner Temperaturschwankung von 60 °C

Linearitat

0,15% des Maxim alwerts

W eitere Eingange

Siehe Zusatzkarten

AnalogausgSnge, konfigurier- « o :
bar fYr Spannung oder Strom

1 Analogausgang, konfigurierbar fir Spannung oder

b Analogausgang Spannung C 0...10 Vv, minim ale

Strom

Ausgangsbelastung 470

D anatogausgang strom, kon*gurierbare aufX-y mA durch Programm ierung von X

und Y m

iteiner Au"6sung von

0...20 m A, maximale

Ausgangsbelastung 500

M aximale Abtastzeit: 2 ms + 0,5 ms

Auflosung: 10 B it
Genauigkeit: £+ 1%

Linearitat: + 0,2%

beieiner Temperaturschwankung von 60 °C

W eitere Ausgange

Siehe Zusatzkarten

Konfigurierbare R1A,R1B,R1C
RelaisausgSnge

1 logischer Relaisausga

ng.ein Hilfsschalter @ Zund eine Hilfsschalter

gemeinsamem AnschluBpunkt

M inim ale Schaltleistung
Maximale Schaltleistung

D beiohmschertast (¢

3mAabeiC 24 v

@ Zm it

os 1):5 A beid 250V oder C 30 v,
b beiimduktiver Last (cos = 0,4 und L/IR =7 ms):2 A beid 250V oder C 30V
Maximale Ansprechzeit: 7 ms + 0,5 ms
Elektrische Lebensdauer: 100.000 Schaltspiele
R2A.R28B 1 logischer Relaisausgang, ein Hilfsschalter G Z
M inim ale Schaltleistung: 3 mA bei C 24 v
Maximale Schaltleistung
bbeluhmscherLast(cus = 1):5 A beid 250V oder C 30 v,
D beiimduktiver Last (cos = 0.4 und L/R = 7 ms):2 A bei@ 250V oder C 30 v

M aximale Ansprechzeit

Elektrische Lebensdaue

7ms £ 0,5 ms

r:100.000 Schaltspiele

W eitere Ausgange

Siehe Zusatzkarten

LogikeingSnge LI Lt Lis

5 program mierbare Logi
IEC 65A-68
Impedanz: 3,5 k

M aximale Spannung: 30
Maximale Abtastzeit
Durch Mehrfachbelegun

zugeordnetwerden (Bsp

keingange C 24 v, SPsS-Kompatibilitait Niveau

v

2 ms 0,5 ms

g konnen mehrere Funk

LIl mitZuordnung zu

tionen dem

1

Norm

gleichen Eingang

normaler Laufrichtung und

Vorwahldrehzahl2,LI3 mitZuordnung zu Ricklaufrichtung

und Vorwahldrehzahl!3)

Umschalth

arals Logikeingang oder

Thermofiuhlereingang

Logikeingang, technische Daten wie Eingange LIl...LI5

Eingang firmaximal6 in Reihe geschaltete Therm ofuahler
D semessungswert< 1,5 kK,
b Ausiosewiderstand 3 Kk ,Reset-wert1,8 K

b kurzschiugschutz < 50

Positive Logik (Source) Status 0 bei Y5 vV odernichtverdrahtetem Logikeingang, Status 1 beill11 v

Negative Logik (Sink) status 0 bei U16 vV odernichtverdrahtetem Logikeingang, Status 1 bei Y10 Vv

W eitere Eingange Siehe Zusatzkarten

Sicherheitseingang Pw R

1 Eingang fir Sicherheitsfunktion @ ower RemovalZ

b versorgungsspannung:C 24 v (max.30 v)
b impedanz:is «

b status o bei<2 v, status 1 bei> 17V

2.5 mm

Maximaler Leiterquerschnitt und Anzugsmoment
fYr die Ein- und AusgSnge

(AW G 14)

0.6 Nm

(1) Siehe Katalog &pannungsversorgungen, Verteilungen und InterfacesO
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Frequenzumrichter
fYr Asynchronmotoren

Altivar 61

Technische Daten Steuerungselektronik (Forts.)
Hochlauf- und Auslauframpen

Form der Rampen
D tinear, getrennteinsteiibarvon 0,01 bis 9999 s

D s -tormig, u-t6rmig oder kundenspezi*sch angepatt

Autom atische Anpassung der Auslauframpenzeitim Falle einer Uberschreitung der
Bremsmoglichkeiten. Die Anpassung kann deaktiviertwerden (Verwendung eines

Brem swiderstands)

Stoppmodus

Gleichstrom brem sung

D durch Befeniaberden program mierbaren logischen Eingang.,

D automatisch, sobaid die geschatzte Ausgangsfrequenz < 0,1 hz betragt, Dauer
einstellbare von 0 bis 60 s oder kontinuierlich, Strom einstellbar von 0 bis 1,2 In

(nurim offenen Regelkreis)

Umrichterschutz- und -sicherheitsfunktionen

Thermischer Schutz
D gegen ubermanige Erwarmung,

b aerieistungsenene

Schutz gegen:

D kurzscniasse zwischen den Motorphasen,

D austane dereingangsphasen,

D vberstrome zwischen Ausgangsphasen und Masse,
b vberspannung am pcosus,

D ausraiides steuerkreises,

D uberschreiten der Grenzgeschwindigkeit
Sicherheit

b vornetzaber-und -unterspannungen,

D vorveriustdernetzphase, dreiphasig

Motorschutz (siene seite 60680/26)

Derthermische Motorschutz istim Um richterdurch standige Berechnung von Itunter

Beracksichtigung der Geschwindigkeitintegriert

b Speicherung des thermischen Motorzustands bei Ausschalten des Um richters,

D Funktionen einstenbar Gber Dialogterm inals, je nach M otortyp (fremd- oder
eigenbeliftet)

Schutz gegen Ausfalle der M otorphasen

Schutz durch PTC-Sensoren

Durchschlagfestigkeit

ATV 61PPPwm 3

Zwischen Erdungs-und Leistungsklemmen: C 2830 v

ATv 61 PPPm 3x Zwischen Steuerungs-und Leistungsklemmen: C 4230 v

ATv 61 PPPPN 4 Zwischen Erdungs-und Leistungsklemmen: C 3535 v

ATV 61w PPPnac Zwischen Steuerungs-und Leistungsklemmen: C 5092 v
Isolationswiderstand > 1M  (galvanische Trennung) C 500 v furdie Dauvervon 1 Minute
FrequenzauflSsung Hz 0.1

Technische Daten Funktionssicherheit

Schutz

Anzeigen

Analogeingange

DerMaschine

Hz

0,024/50 Hz (11 B it)

Sicherheitsfunktion @ ower RemovalZ(PW R) mitZwangsbremsung und/oder Schutz
gegen unbeabsichtigtes Starten des M otors, gem &8 EN 954, Kategorie 3 sow ie

Normenprojekt IEC/EN 3-61800-2

Des Systemprozesses

Sicherheitsfunktion @®ower RemovalZ(PW R) mitZwangsbremsung und/oder Schutz
gegen unbeabsichtigtes Starten des Motors, gem 48 IEC/EN 61508, Niveau SIL2

sowie Normenprojekt IEC/EN 61800-5-2

60661-DE_Ver2.0
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Technische Daten der Kommunikationsschnittstellen
Modbus-Protokoll
Anschlu§typ Modbus RJ45-Terminal-Schnittstelle Modbus RJ45-Netzwerk-Schnittstelle

Struktur Physikalische Schnittstelle RS 485, 2-Draht
Ubertragungsart RTU
Ubertragungsgeschwindigkeit Konfigurierbar Gber Bedienterminaloder Konfigurierbar Gber Bedienterminaloder
Software PowerSuite Software PowerSuite
9600 Bit/s oder 19200 B it/s 4800 Bit/s, 9600 Bit/s, 19200 Bit/s oder
38 .4 KB itls
Format Fest=8 Bit, gerade Paritat, 1 Stop-Bit Konfigurierbar aber Bedienterminaloder
Software Powersuite
- 8 Bit,ungerade Paritat, 1 Stop-B it
- 8 Bit, gerade Paritat, 1 Stop-B it
- 8 Bit, keine Paritat, 1 Stop-B it
- 8 Bit, keine Paritat, 2 Stop-B its
Polarisationsart Keine Polarisierungswiderstande

Die Bereitstellung muB dberdas Verdrahtungssystem erfolgen (beispielsweise beim M aster)

Adresse 1 bis 247, konfigurierbar itber Bedienterminaloder Software PowerSuite
Es konnen 3 Adressen konfiguriert werden, so daR aufdie Daten von Frequenzumrichter,
program mierbarer Karte @ rive ControllerZ Multipumpenkarte und Kom munikationskarte
zugegriffen werden kann.

Diese 3 Adressen sind fir Bedienterm inal- und Netzanschlisse identisch.

Dienste Funktionsprofile CiA DSP 402: @ evice Profile Drives and M otion ControlZ Profil 1/0

Messaging Read Holding Registers (03), max. 63 W drter
W rite Single Register (06)
W rite M ultiple Registers (16), max.61 W orter
Read/W rite M ultiple Registers (23), max.63/59 W orter
Read Device Identification (43)

Diagnostics (08)

Kommunikationsiberwachung Deaktivierbar

@ imeoutZeinstellbar zwischen 0,1 s und 30 s

Diagnose UberLED beim ATV 61H PPPmM 3, | Eine Aktivitats-LED beim 7-Segment-Bedienterm inalintegriert. Pro Porteine LED
ATV 61HD11M3X[ HD45M 3X

ATV 61HO75N4f HD 75N 4

Uber Grafikterm inal Eine AKtivitats-LED
Steuerwortempfangen
Sollwertempfangen
Firjeden Port
b anzaniemoprangener Frames,

D Anzanifeniernafter Frames

CANopen-Protokoll

Struktur Anschiug 9poliger SUB-D-Steckeram CANopen-Adapter. W ird am Modbus-RJ45-AnschluB aufgesteckt
Netzwerkmanagement Slave
Ubertragungsgeschwindigke it 20 K bit/s, 50 K bit/s, 125 K bit/s, 250 K bit/s, 500 K bit/s oder 1 M bit/s
Adresse (Knoten-ID) 1 bis 127, konfigurierbar Gber Bedienterminaloder Software PowerS uite
Dienste AnzahlPDOs 3 fur Emopfangs-und 3 fir Sendemodus (PDO1,PDO2 und PDO 3)
PDO-Modi Ereignisgesteuert, zeitgesteuert, per Fernabfrage, Sync (zyklisch), Sync (azyklisch)
PDO -Linking Ja
PDO-Mapping Konfigurierbar (PDO1 und PDO 2)
AnzahlSDOs 1 server
Notbetrieb Ja
CANopen-Norm CiA DS 301,V 4.02
Funktionsprofile CiA DSP 402: @evice Profile Drives and M otion ControlZ Profil I/0
Kommunikationsaberwachung Node Guarding, Heartbeat
Diagnose UberLED beim ATV 61HPPPM 3, |2 LEDS: ®UNZund GERRORZaufintegriertem 7-Segment-Term inal

ATV 61HD11M3Xf HD45M 3X,

ATV 61HO075N4f HD75N4

Uber Grafikterm inalund 2 LEDS:@®UNZund GERRORZ
Software PowersSuite Steuerwortempfangen
Sollwertempfangen

>

nzeige derem pfangenen PDO s
Anzeige der gesendeten PD O s
Status der NM T-Kennlinie
Zahler firempfangene PDO s
Zahlerfirgesendete PDO s
Zahler fur Empfangsfehler

Zahler fir Ubertragungsfehler

Beschrelbungsdatel Bereitstellung einer ED S -Dateiaufder Dokum entations-CD fur die gesam te Baureihe. Auch
zum Download von derInternetseite G ww .Telemecanique.com Z Sie enthaltdie Beschreibung

der Umrichterparam eter
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Anwendungen im offenen Regelkreis

Drehmomenten-Kennlinie (typische Kennlinien)

Nachfolgende Kennlinien geben typische Verlaufe firdas verfigbare Dauermom ent
und das kurzfristige Uberlastmomentfireinen eigenbelifteten und einen
frem dbelifteten Motoran.DerUnterschied hierbeibestehtallein in der Fahigkeitdes

M otors, ein hohes Dauermomentunterhalb der halben Nenndrehzahl zu liefern.

Anwendungen im offenen Regelkreis
Eigenbelifteter M otor: Dauerbetriebsmom Ent(l)
Frem dbelifteter M otor: Dauerbetriebsmoment
Uberlastmomentfarmax.60 s far ATv 61w PPPPP
(Umrichter UL Typ 12/IP 54)
Uberlastmomentfarmax.60 s far ATV 614 PPPPP
(Umrichter UL Typ 1/IP 20)

Drehmomentbei Uberdrehzahiund konstanter Leistung (2)

Thermischer Motorschutz

DerUmrichter Altivar 61 gew dhrleistet einen thermischen M otorschutz, der speziell
firden Betrieb des Motors beivariabler Drehzahl, fremd-oder eigenbeliftet,
entwickeltwurde. Der Umrichterberechnetdie Motorerwéadrmung auch, wenn dieser

ausgeschaltetist.

Dieser thermische Motorschutz istfir eine maximale Umgebungstemperatur von
40 °C in der Nahe des Motors vorgesehen. W enn die Tem peraturin derUmgebung
des Motors 40 °C Gberschreitet,istein direkterthermischerSchutz Gberinden M otor
integrierte Thermistoren (PTC) vorzusehen. Diese werden direktvom Umrichter

verarbeitet

(1) Bei Motorleistungen y 250 W betrSgt die Leistungsreduzierung 20% anstelle von 50% bei
sehr niedriger Frequenz.

(2) Die Nennfrequenz des Motors und die maximale Ausgangsfrequenz sind einstellbar von 10
bis 500 Hz oder 1000 Hz je nach Baugrs§e.
Beim Motor-Hersteller nachfragen, ob der Motor mit 1 berdrehzahl betrieben werden darf.
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Besondere Anwendungen
Kombination des Umrichters Altivar 61 mit Synchronmotoren

DerUmrichter Altivar 61 istauch fur die Versorgung von Synchronm otoren (m it
Sinus-EMK) im offenen Regelkreis geeignetund erm 6glichtdie Realisierung eines
Leistungsspektrums, das dem eines Asynchronmotors mitvektororientierter
FluBsteuerung ohne MeBwertgeber vergleichbar ist.

Diese Kombination gewadhrleistet eine bem erkenswerte Drehzahlgenauigkeitund
erm 6glichtauch beiDrehzahl Nulldas maximale Drehmoment. Synchronmotoren
zeichnen sich durch ihre kom pakte Bauweise sowie durch hervorragende
Leistungsdichte und Dynam ik beihoheren Drehzahlen aus.BeiderAnsteuerung des
Umrichters treten auch bei Einsatz von Synchronmotoren keinerlei

Synchronisationsveriuste auf.

Parallelgeschaltete Motoren

M it DerNennstrom des Um richters muB Gberder Summe der M otorstrom e liegen
. . n
, 1y
Altivar 61 7 77 M1 Beidieser Anwendung muB firjeden Motor ein externer thermischer Schutz aber
Ausgangs-
PTC-Fihleroder thermische Relais vorgesehen werden. Ab einer bestimm ten

filte r

Kabellange einschlieBlich aller Abzweigungen wird der Einsatz eines
Ausgangsfilters zwischen Um richterund Motoren oderdie Anwendung der Funktion

Uberstrombegrenzung em pfohlen.

b die M otoren haben die gleiche Leistung;in diesem Fallbleiben die

In2 ( )
BeiParallelschaltung mehrerer M otoren sind zwei Falle mo6glich
Inx
Inx

o Umoriehters in1 s in2 s+ f Drehmomenteigenschaften nach Einstellung des Um richters optimal,

b die M otoren haben unterschiedliche Leistungen;in diesem Fallsind die

Parallelgeschaltete Motoren

Drehmomenteigenschaften aller M otoren nichtoptimal

Schalten eines Motors im Umrichterausgang

Das Schaltenim Ausgang istjederzeitm 6glich.Beim Schalten wahrend des Betriebs

KM1 (Umrichter freigegeben) wird der Motor beiseiner momentanen Drehzahl
—##— Altivar 61 [—##— eingefangen und gem a8 Hochlauframpe aufdie gewinschte Drehzahlgebracht. Fir

diese Anwendungen istdie Funktion G infangen im LaufZzu konfigurieren und die

Schutzfunktion ® hasenausfall M otorZzu sperren

N Typische Anwendungen: sicherneitsabschaitung am Um richterausgang.,
By-pass-Funktion, Betrieb parallelgeschalteter M otoren .
Beineuen Anlagen wird die Verwendung der Sicherheitsfunktion ® ower RemovalZ

em pfohlen.

t
tl 2
1
KM10 +—— —t
tl:Bremsung ohne Auslauframpe (freier Auslauf)
Beispiel fYr Sicherheitsabschaltung am Umrichterausgang Testen eines Motors mit geringer Leistung oder Testen ohne Motor

In Prif- oder W artungssituationen kann der Um richter auch ohne einen der
UmrichterbaugréBe entsprechenden Motorgetestetwerden (speziellbeiUm richtern
mithoherLeistung). Firdiese Anwendung istdie Funktion @ hasenausfallM otorZzu

sperren
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Versorgungsspannung 200...240 V 50/60 Hz

Umrichter UL Typ 1/IP 20

Motor Netz Altivar 61

Bemessungs- Netzstrom Scheinlei- Max.an- ~ Maximaler Maximaler Bestell-Nr. (3) Gew.

leistung (1) 2) stung gen. Dauerstrom 1 berlaststrom

Kurz- 1) fYr die Dauer
schlug§- von 60 s
200V 240V 240V strom 230V

kW HP A A kVA kA A A kg

Versorgungsspannung: 200E 240 V 50/60 Hz einphasig

0.37 0,5 6.9 5.8 1.4 5 3.6 5.7 ATV61H075M3 (4) 3.000

0,75 1 12 9,9 2,4 5 9,6 9.6 ATVGlHU15M3 (4) 3,000

1.5 2 18,2 15,7 3.7 5 13,2 13,2 ATVGlHU22M3(4) 3.000

2,2 3 25,9 22,1 5.3 5 16,4 16,4 ATVG].HUSOMS(4) 4,000

3 25,9 22 5.3 5 21 21 ATV 61HU40M3 (4) (5) 4,000

4 5 34.9 29,9 7 5 33 33 ATV 61HU55M3 (4) (5) 5,500

5.5 7,5 47,3 40,1 9.5 22 39,6 39,6 ATV 61HU75M3 (4)(5) 5,500
ATV 61H075M3

Versorgungsspannung: 200E 240 V 50/60 Hz dreiphasig

0,75 1 6,1 5.3 2,2 5 4.8 5.7 ATV61H075M3(4) 3,000

1,5 2 11,3 9,6 4 5 8 9.6 ATV61HU15M3 (4) 3,000

2.2 3 15 12.8 5.3 5 11 13,2 ATVGlHU22M3(4) 4,000

3 19,3 16,4 6,8 5 13,7 16,4 ATVGlHU30M3(4) 4,000

. 5 25.8 22,9 9.5 s 17,5 21 ATV 61HU40M3 (4) 4,000

5,5 7,5 35 30,8 12,8 22 27,5 33 ATVGlHU55M3(4) 5,500

7.5 10 45 39 .4 16,4 22 33 39,6 ATV61HU75M3 (4) 7.000
ATV 61HU22M3Z 11 15 ss.s ass 19 22 54 64.8 ATV 61HD11M3X (4) (6) 9.000

15 20 71,7 61.6 25,6 22 66 79,2 ATV 61HD15M3X (4)(6) 9,000

18,5 25 77 69 28,7 22 75 90 ATV 61HD18M3X (4)(6) 19,000

22 30 88 80 33,3 22 88 105,6 ATV 61HD22M3X (4)(6) 19,000

30 40 124 110 45,7 22 120 144 ATVGlHDsOMSX(4)(ﬁ) 39,000

37 50 141 127 52,8 22 144 172,8 ATVG].HD37M3X(4)(6) 39,000

45 60 167 147 61,1 22 176 211,2 ATV61HD45M3X(4)(6) 39,000

55 75 200 173 71,9 35 221 265,2 ATVGlHD55M3X(6)(7)(8) 59,000

75 100 271 232 96,4 35 285 313,5 ATVGlHD75M3X(6)(7)(8) 72,000

90 125 336 288 119,7 35 359 394.,9 ATVGlHD90M3X(6)(7)(8) 72,000

(1) Diese Daten gelten fYr eine Taktfrequenz von 12 kHz bis zum Umrichter ATV 61HD45M3X bzw. von 2,5 kHz beim

ATV 61HD55M3XE HD9OM3X bei Verwendung im Dauerbetrieb.
ATV 61HD37M3X Die Taktfrequenz ist einstellbar von 1E 16 kHz bis zum ATV 61HD45M3X und von 2,5E 12 kHz beim ATV 61HD55M3X bzw.

von 2,5E 8 kHz beim ATV 61HD75M3X, HDIOM3X.
Bei Taktfrequenzen von mehr als 2,5 oder 12 kHz verringert der Umrichter je nach AusfYhrung eigenstSndig die Taktfrequenz
bei zu starker ErwSrmung. Bei Dauerbetrieb Yber der Bemessungstaktfrequenz ist eine Reduzierung des Umrichternennstroms
erforderlich; siehe hierzu die Reduzierungskennlinien auf den Seiten 60678/2 bis 60678/5.

(2) Typischer Wert fYr die angegebene Motorleistung und fYr den maximalen angenommenen Kurzschlu§strom.

(3) Die Frequenzumrichter ATV 61HD55M3XE HD9OM3X sind in StandardausfYhrung und fYr schwierige
Umgebungsbedingungen erhSltlich; siehe Umgebungsbedingungen auf Seite 60661/3.
Zum Bestellen eines Umrichters ATV 61HpppM3 oder ATV 61HD11M3X...HD45M3X fYr schwierige Umgebungsbedingungen
ergSnzen Sie die Bestellnummer bitte mit dem Zusatz:
- S337 fYr ATV 61HpppM3. Beispiel: ATV 61H075M3 wird zu ATV 61H075M3S337.
- 337 fYr ATV 61HpppM3X. Beispiel: ATV 61HD11M3X wird zu ATV 61HD11M3X337.
Umrichter f¥r schwierige Umgebungsbedingungen werden mit abnehmbaren Grafikterminal geliefert.

(4) Alle Frequenzumrichter werden mit abnehmbarem Grafikterminal geliefert. Die Frequenzumrichter ATV 61HpppM3 und
ATV 61HD11M3X...ATV 61HD45M3X sind auch ohne Grafikterminal lieferbar. ErgSnzen Sie die Bestellnummer in diesem Fall
bitte mit dem Zusatz Z. Die Lieferung erfolgt dann mit integriertem 7-Segment-Terminal.
Beispiel: ATV 61H075M3 ohne Grafikterminal wird zu ATV 61HO75M3Z.

(5) Es ist unbedingt eine Netzdrossel zu verwenden, s. Seite 60670/8.

(6) EMV-Filter im Lieferumfang des Umrichters nicht enthalten. EMV-Filter sind als Option erhSltlich, siehe Seite 60671/4.

(7) Im Lieferumfang des Umrichters in der StandardausfYhrung ist eine Netzdrossel enthalten, die bei Anschiu§ des Umrichters an
Drehstromnetzt unbedingt zu verwenden ist.
FYr den Anschlu§ am Gleichspannungsbus kann der Umrichter auch ohne Netzdrossel bestellt werden. ErgSnzen Sie die
Bestellnummer in diesem Fall bitte mit dem Buchstaben D
Beispiel: ATV 61HD55M3X wird zu ATV 61HD55M3XD.

(8) Montageplatte fYr EMV-Montage im Lieferumfang des Umrichters nicht enthalten. Die Platte ist im Lieferumfang des separat
zu bestellenden NEMA-UmrYstsatzes Typ 1 oder IP 31 enthalten, siehe Seite 60664/4 und 60664/5.

Hinweis: weitere Informationen hierzu entnehmen Sie bitte den Kombinationstabellen: Umrichter, Optionen und ZubehSr auf Seite
60674/2...60674/5.
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Frequenzumrichter
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Versorgungsspannung 200...240 V 50/60 H z

Umrichter UL Typ 1/IP 20

Motor Netz Altivar 61

Bemessungs- Netzstrom Scheinlei- Max.an-  Maximaler Maximaler Bestell-Nr. (3) Gew.

leistung (1) 2) stung gen. Dauerstrom 1 berlaststrom

Kurz- 1) fYr die Dauer
380V 480V 380V schlu§-  "380v 460V VOn60s
strom

kw HP A A kVA kA A A kg

Versorgungsspannung: 380E 480 V 50/60 Hz dreiphasig

0,75 1 3.7 3 2.4 5 2,3 2,1 2,7 ATV 61HO75N4 (4) 3,000

1.5 2 5.8 5.3 3.8 5 41 3.4 4.9 ATV 61HU15N4 (4) 3.000

2,2 3 8,2 7.1 5.4 5 5,8 4.8 6.9 ATV 61HU22N4 (4) 3,000

3 D 10,7 9 7 5 7.8 6,2 9,3 ATV 61HU30N4 (4) 4,000

. 5 140 115 . 5 105 7.6 126 ATV 61HU40N4 (4) 4.000

5,5 7,5 20,3 17 13 .4 22 14,3 11 17,1 ATV61HU55N4 (4) 5,500
ATV 61HUZ22N4 s 10 27 222 178 22 tre 1a 211 ATV 61HU75N4 (4) s.500

11 15 36,6 30 24,1 22 27,7 21 33,2 ATV61HD11N4(4) 7,000

15 20 a8 39 316 22 33 27 39.6 ATV 61HD15N4 (4) 9.000

18,5 25 45,5 37,5 29,9 22 41 34 49,2 ATV61HD18N4 (4) 9,000

22 30 50 42 32,9 22 48 40 57,6 ATV61HD22N4(4) 19,000

30 40 66 56 43,4 22 66 52 79,2 ATV61HD3ON4(4) 26,000

37 50 84 69 55,3 22 79 65 94,8 ATV61HD37N4(4) 26,000

o5 60 Los  ss oo s 22 0u I 1128 ATV 61HD45N4 (4) 44000

55 75 120 101 79 22 116 96 139,2 ATV61HD55N4(4) 44,000

75 100 167 137 109.9 22 160 124 192 ATV61HD75N4(4) 44,000
ATV 61HU40N4Z 0o 125 Los 143 1003 ss 179 179 2148 ATV 61HD90N4 (5) (6) 60,000

110 150 202 168 133 35 215 215 236,5 ATV61HC11N4(5)(6) 74,000

132 200 239 224 157,3 35 259 259 284 ,9 ATV61HC13N4(5)(6) 80,000

160 250 289 275 190,2 50 314 314 345,40 ATV61HC].6N4(5)(6) 110,000

200 300 357 331 235 50 427 427 469,7 ATV61HC22N4(5)(6) 140,000

220 350 396 383 260,6 50

250 400 444 435 292.,2 50 481 481 529,1 ATV61HC25N4(5)(6) 140,000

280 450 494 494 325,1 50 616 616 677,6 ATVGlHC31N4(5)(6) 215,000

315 500 555 544 365,3 50

355 D 637 597 419,3 50 759 759 834,9 ATV61HC4ON4(5)(6) 225,000

400 600 709 644 466 ,6 50

500 700 876 760 576 .6 50 941 941 1035,1 ATV61HCSON4(5)(6) 300,000

560 800 978 858 643.,6 50 1188 1188 1306,8 ATV61H063N4(5)(6) 300,000

630 900 1091 964 718 50

(1) Diese Daten gelten fYr eine Taktfrequenz von 12 kHz bis zum ATV 61HD75N4 bzw. von 4 kHz beim ATV 61HD90N4 sowie von
2,5 kHz beim ATV 61HD11N4E HC63N4 bei Verwendung im Dauerbetrieb.
Die Taktfrequenz ist einstellbar von 1E 16 kHz bis ATV 61HD75N4 und von 2E 8 kHz fYr die Umrichter
ATV 61HDIONAE ATV 61HC6E3N4.
Bei Taktfrequenzen von mehr als 2,5, 4 oder 12 kHz verringert der Umrichter je nach AusfYhrung eigenstSndig die Taktfrequenz

ATV 61HC31N4 bei zu starker ErwSrmung. Bei Dauerbetrieb Yber der Bemessungstaktfrequenz ist eine Reduzierung des Umrichternennstroms

erforderlich; siehe hierzu die Reduzierungskennlinien auf den Seiten 60678/2 bis 60678/7.

(2) Typischer Wert fYr die angegebene Motorleistung und fYr den maximalen angenommenen Kurzschlu§strom.

(3) Die Frequenzumrichter ATV 61HD90N4E HC63N4 sind in StandardausfYhrung und fYr schwierige Umgebungsbedingungen
erhSltlich; siehe Umgebungsbedingungen auf Seite 60661/3.
Zum Bestellen eines Umrichters ATV 61H075N4...HD75N4 fYr schwierige Umgebungsbedingungen ergSnzen Sie die
Bestellnummer bitte mit dem Zusatz S337. Beispiel: ATV 61H075N4 wird zu ATV 61H075N4S337.
Umrichter fYr schwierige Umgebungsbedingungen werden mit abnehmbaren Grafikterminal geliefert.
Die Frequenzumrichter ATV 61HD90ON4E HC63NA4 sind in StandardausfYhrung und fYr schwierige Umgebungsbedingungen
erhSitlich.

(4) Alle Frequenzumrichter werden mit abnehmbarem Grafikterminal geliefert. Die Frequenzumrichter
ATV 61H075NA4...ATV 61HD75N4 sind auch ohne Grafikterminal lieferbar.ErgSnzen Sie die Bestellnummer in diesem Fall bitte
mit dem Zusatz Z. Die Lieferung erfolgt dann mit integriertem Segment-Terminal.
Beispiel: ATV 61H075N4 ohne Grafikterminal wird zu ATV 61HO75N4Z.

(5) Im Lieferumfang des Umrichters in der StandardausfYhrung ist eine Netzdrossel enthalten, die bei Anschiu§ des Umrichters an
Drehstromnetzt unbedingt zu verwenden ist.
FYr den Anschlu§ am Gleichspannungsbus kann der Umrichter auch ohne Netzdrossel bestellt werden. ErgSnzen Sie die
Bestellnummer in diesem Fall bitte mit dem Buchstaben D
Beispiel: Aus ATV 61HD90N4 wird ATV 61HD90N4D.

(6) Montageplatte fYr EMV-Montage im Lieferumfang des Umrichters nicht enthalten. Die Platte ist im Lieferumfang des separat
zu bestellenden NEMA-UmrYstsatz Typ 1 und/oder IP 31-UmrYstsatz enthalten:
- fYr ATV 61HD9ON4E ATV 61HC31N4 bestellen Sie bitte den NEMA-UmrYstsatz Typ 1 oder IP 31, siehe Seite 60664/4 und
60664/5,
- fYr ATV 61HC40N4E HC63N4 bestellen Sie bitte den IP 31-UmrYstsatz, siehe Seite 60664/5.

Hinweis: weitere Informationen hierzu entnehmen Sie bitte den Kombinationstabellen: Umrichter, Optionen und Zubehsr auf Seite
60674/2...60674/5.
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Frequenzumrichter
fYr Asynchronmotoren

Altivar 61

Versorgungsspannung 200...240 V 50/60 Hz

Umrichter NEMA Typ 12/IP 54 mit integriertem EMV-Filter Klasse A

Motor Netz Altivar 61

Bemessungs Netzstrom Scheinlei- Max.an-  Maximaler Maximaler Bestell-Nr. (3) (4) (5) Gew.

leistung (1) 2) stung gen. Dauerstrom 1 berlaststrom

Kurz- 1) fYr die Dauer
380V 480V 380V schlu§-  "380v 460V VOn60s
strom

kw HP A A kVA kA A A kg

Versorgungsspannung: 380E 480 V 50/60 Hz dreiphasig

0,75 l 1.8 1,5 1,2 5 2,3 2,1 2,5 ATV 61WO75N4 13,000

1.5 2 £ 3 2.3 5 4.1 3.4 4.5 ATV 61WU15N4 13,000

2,2 3 5 4,1 3.3 5 5,1 4.8 5,60 ATV 61WU22N4 13,000

3 D 6,7 5,60 4,4 5 7.2 6,2 7.9 ATV 61WU30N4 14,000

4 5 8.8 7.4 5.8 5 9,1 7.6 10 ATV61WU40N4 16,000

5,5 7,5 11,4 9,2 7.5 22 12 11 13,2 ATV 61WU55N4 16,000

7.5 10 15,8 13,3 10,4 22 16 14 17,6 ATVG].WU75N4 22,000

11 15 21,9 17.8 14 .4 22 22,5 21 24,7 ATVGlWD11N4 22,000
ATV61W075N4 15 20 30,5 25,8 20 22 30,5 27 33,5 ATV 61WD15N4 28,000

18,5 25 37,5 32,3 24,7 22 37 34 40,7 ATVGlWDlBN4 36,000

22 30 43,6 36,6 28,7 22 43,5 40 47.8 ATV61WD22N4 36,000

30 40 56,7 46,2 37,3 22 58,5 52 64,3 ATVGlWD30N4 51,000

37 50 69,5 56,8 45,7 22 71,5 65 78,6 ATV61WD37N4 64,000

45 60 85,1 69,6 56 22 85 77 93,5 ATVGlWD45N4 65,000

55 75 104 .8 87 69 35 103 96 113,3 ATVGlWD55N4 92,000

75 100 140.3 113.8 92,3 35 137 124 150.,7 ATVG].WD75N4 92,000

90 125 171.8 140,9 113 35 163 156 179,3 ATVG].WDQON4 92,000

(1) Diese Daten gelten fYr eine Taktfrequenz von 8 kHz bis zum Umrichter ATV 61WD15N4 bzw. von 4 kHz beim

ATV 61WD18N4E WD90ON4 bei Verwendung im Dauerbetrieb.

Die Taktfrequenz ist bei allen Baugrs§en von 2E 16 kHz einstellbar.

Bei Taktfrequenzen von mehr als 4 oder 8 kHz verringert der Umrichter je nach AusfYhrung eigenstSndig die Taktfrequenz bei
zu starker ErwSrmung. Bei Dauerbetrieb Yber der Bemessungstaktfrequenz ist eine Reduzierung des Umrichternennstroms
erforderlich; siehe hierzu die Reduzierungskennlinien auf den Seiten 60678/8 und 60678/9.

(2) Typischer Wert fYr die angegebene Motorleistung und fYr den maximalen angenommenen Kurzschlu§strom.

(3) Diese Umrichter sind auch in der AusfYhrung fYr schwierige Umgebungsbedingungen erhSitlich; siehe
Umgebungsbedingungen auf Seite 60661/3. ErgSnzen Sie die Bestellnummer in diesem Fall bitte mit dem Zusatz 337.
Beispiel: ATV 61W075N4 wird zu ATV 61W075N4337.

(4) 2 EMV-Montageplatten im Lieferumfang des Umrichters enthalten:

- 1 fYr KonformitSt IP 54, vormontiert,
- 1 f¥r NEMA Typ 12, kundenseitig zu montieren.

(5) Diese Umrichter k§nnen mit integriertem Netzteil c 24 V bestellt werden, das eine zusStzliche Stromaufnahme von 250 mA
erm3glicht. ErgSnzen Sie die Bestellnummer in diesem Fall bitte mit dem Zusatz A24.
Beispiel: ATV 61W075N4 wird zu ATV 61W075N4A24.

Hinweis: weitere Informationen hierzu entnehmen Sie bitte den Kombinationstabellen: Umrichter, Optionen und Zubehsr auf den
Seiten 60674/6 und 60674/7.
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Frequenzumrichter
fYr Asynchronmotoren

Altivar 61

Versorgungsspannung 200...240 V 50/60 H z

ATV 61WD30N4C

Umrichter UL Typ 12/IP54 mit integriertem EMV-Filter Klasse B

Motor Netz Altivar 61

Bemessungs- Netzstrom Scheinlei- Max.an-  Maximaler Maximaler Bestell-Nr. (3) (4) (5) Gew.
leistung (1) 2) stung gen. Dauerstrom 1 berlaststrom

Kurz- 1) fYr die Dauer
380V 480V 380V schlu§-  "380v 460V VOn60s
strom

kw HP A A kVA kA A A kg
Versorgungsspannung: 380E 480 V 50/60 Hz dreiphasig

0,75 1 1.8 1.5 1,2 5 2,3 2,1 2,5 ATV 61W075N4C 19,000
1.5 2 E 3 2.3 5 41 3.4 4.5 ATV 61WU15N4C 19,000
2,2 3 5 4.1 3.3 5 5,1 4.8 5.6 ATV 61WU22N4C 20,000
3 D 6,7 5.6 4,4 5 7.2 6,2 7.9 ATV 61WU30N4C 20,000
4 5 8.8 7.4 5.8 5 9,1 7.6 10 ATV 61WU40N4C 23,000
5,5 7,5 11,4 9,2 7.5 22 12 11 13,2 ATV 61WU55N4C 23,000
7.5 10 15,8 13,3 10,4 22 16 14 17,6 ATV61WU75N4C 32,000
11 15 21,9 17,8 14 .4 22 22,5 21 24,7 ATVGlWD11N4C 32,000
15 20 30,5 25,8 20 22 30,5 27 33,5 ATV61WD15N4C 40,000
18,5 25 37.5 32,3 24,7 22 37 34 40,7 ATV61WD18N4C 51,000
22 30 43,6 36,6 28,7 22 43,5 40 47,8 ATV61WD22N4C 50,000
30 40 56,7 46,2 37.3 22 58,5 52 64,3 ATVGlWD30N4C 68,000
37 50 69,5 56,8 45,7 22 71,5 65 78,6 ATV61WD37N4C 85,000
45 60 85,1 69 .6 56 22 85 77 93,5 ATVGlWD45N4C 85,000
55 75 104 .8 87 69 35 103 96 113,3 ATV61WD55N4C 119,000
75 100 140.3 113.8 92,3 35 137 124 150.,7 ATV61WD75N4C 119,000
90 125 171.,8 140,9 113 35 163 156 179,3 ATVGlWD90N4C 119,000

(1) Diese Daten gelten fYr eine Taktfrequenz von 8 kHz bis zum Umrichter ATV 61WD15N4C bzw. von 4 kHz beim
ATV 61WD18N4CE WD90NA4C bei Verwendung im Dauerbetrieb.

Die Taktfrequenz ist bei allen Baugrs§en von 2E 16 kHz einstellbar.

Bei Taktfrequerzzen von mehr als 4 oder 8 kHz verringert der Umrichter je nach AusfYhrung eigenstSndig die Taktfrequenz bei
zu starker ErwSrmung. Bei Dauerbetrieb Yber der Bemessungstaktfrequenz ist eine Reduzierung des Umrichternennstroms
erforderlich; siehe hierzu die Reduzierungskennlinien auf den Seiten 60678/8 und 60678/9.

(2) Typischer Wert fYr die angegebene Motorleistung und fYr den maximalen angenommenen Kurzschlu§strom.

(3) Diese Umrichter sind auch in der AusfYhrung fYr schwierige Umgebungsbedingungen erhSltlich; siehe
Umgebungsbedingungen auf Seite 60661/3. ErgSnzen Sie die Bestellnummer in diesem Fall bitte mit dem Zusatz 337.
Beispiel: ATV 61W075N4C wird zu ATV 61W075N4C337.

(4) 2 EMV-Montageplatten im Lieferumfang des Umrichters enthalten:
- 1 fYr KonformitSt IP 54, vormontiert,

- 1 f¥r NEMA Typ 12, kundenseitig zu montieren.

(5) Diese Umrichter ksnnen mit integriertem Netzteil c - 24 V bestellt werden, das eine zusStzliche Stromaufnahme von 250 mA
ermSglicht. ErgSnzen Sie die Bestellnummer in diesem Fall bitte mit dem Zusatz 24.
Beispiel: ATV 61W075N4C wird zu ATV 61W075N4C24.

Hinweis: Angaben zu den Kombinationsmsglichkeiten entnehmen Sie bitte den 1 bersichtstabellen: Umrichter, Optionen und
Zubehsr auf den Seiten 60674/6 und 60674/7.
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