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Technische Daten Frequenzumrichter
fŸr Asynchronmotoren 2

A l t i v a r  6 1

Allgemeine Kenndaten
† bereinstimmung mit den Normen D i e  F r e q u e n z u m r i c h t e r  A l t i v a r  6 1  w u r d e n  i n  Ü b e r e i n s t i m m u n g  m i t  d e n  s t r e n g s t e n  

i n t e r n a t i o n a l e n  N o r m e n  u n d  m i t  d e n  E m p f e h l u n g e n  f ü r  e l e k t r o n i s c h e  S t e u e r g e r ä t e  i n  d e r  

I n d u s t r i e  ( I E C ,  E N )  e n t w i c k e l t ,  i n s b e s o n d e r e :  N i e d e r s p a n n u n g s s c h a l t g e r ä t e ,  

I E C / E N  6 1 8 0 0 - 5 - 1 ,  I E C / E N  6 1 8 0 0 - 3  ( S t ö r f e s t i g k e i t  g e g e n ü b e r  l e i t u n g s g e b u n d e n e n  u n d  

a b g e s t r a h l t e n  h o c h f r e q u e n t e n  S i g n a l e n ) .  

E M V :  F u n k s t ö r f e s t i g k e i t I E C / E N  6 1 8 0 0 - 3 ,  U m g e b u n g  1  u n d  2

I E C / E N  6 1 0 0 0 - 4 - 2  N i v e a u  3

I E C / E N  6 1 0 0 0 - 4 - 3  N i v e a u  3

I E C / E N  6 1 0 0 0 - 4 - 4  N i v e a u  4

I E C / E N  6 1 0 0 0 - 4 - 5  N i v e a u  3

I E C / E N  6 1 0 0 0 - 4 - 6  N i v e a u  3

I E C / E N  6 1 0 0 0 - 4 - 1 1  (1)
E M V - a b g e s t r a h l -

t e  o d e r  l e i t u n g s -

g e b .  S t ö r a u s s e n -

d u n g e n  f ü r  U m -

r i c h t e r

I E C / E N  6 1 8 0 0 - 3 ,  U m g e b u n g  1  u n d  2 ,  K a t e g o r i e n  C 1 ,  C 2 ,  C 3

A T V  6 1 H 0 7 5 M 3 ,  H U 1 5 M 3

A T V  6 1 H 0 7 5 N 4 ƒ H U 4 0 N 4

E N  5 5 0 1 1  K l a s s e  A  G r u p p e  1 ,  I E C / E N  6 1 8 0 0 - 3  K a t e g o r i e  C 2

M i t  z u s ä t z l i c h e m  F u n k e n t s t ö r f i l t e r  (2):

b E N  5 5 0 1 1  K l a s s e  B  G r u p p e  1 ,  I E C / E N  6 1 8 0 0 - 3  K a t e g o r i e  C 1

A T V  6 1 H U 2 2 M 3 ƒ H U 7 5 M 3

A T V  6 1 H U 5 5 N 4 ƒ H C 6 3 N 4

E N  5 5 0 1 1  K l a s s e  A  G r u p p e  2 ,  I E C / E N  6 1 8 0 0 - 3  K a t e g o r i e  C 3

M i t  z u s ä t z l i c h e m  F u n k e n t s t ö r f i l t e r  (2):

b E N  5 5 0 1 1  K l a s s e  A  G r u p p e  1 ,  I E C / E N  6 1 8 0 0 - 3  K a t e g o r i e  C 2

b E N  5 5 0 1 1  K l a s s e  B  G r u p p e  1 ,  I E C / E N  6 1 8 0 0 - 3  K a t e g o r i e  C 1

A T V  6 1 H pppM 3 X M i t  z u s ä t z l i c h e m  F u n k e n t s t ö r f i l t e r  (2):  

b E N  5 5 0 1 1  K l a s s e  A  G r u p p e  1 ,  I E C / E N  6 1 8 0 0 - 3  K a t e g o r i e  C 2

b E N  5 5 0 1 1  K l a s s e  B  G r u p p e  1 ,  I E C / E N  6 1 8 0 0 - 3  K a t e g o r i e  C 1

A T V  6 1 W 0 7 5 N 4 ƒ W D 9 0 N 4 E N  5 5 0 1 1  K l a s s e  A  G r u p p e  1 ,  I E C / E N  6 1 8 0 0 - 3  K a t e g o r i e  C 2

A T V  6 1 W 0 7 5 N 4 C ƒ W D 9 0 N 4 C E N  5 5 0 1 1  K l a s s e  B  G r u p p e  1 ,  I E C / E N  6 1 8 0 0 - 3  K a t e g o r i e  C 1

eeee -Kennzeichnung D i e  F r e q u e n z u m r i c h t e r  e r f ü l l e n  d i e  A n f o r d e r u n g e n  f ü r  e - K e n n z e i c h n u n g  g e m ä ß  d e n  

E U - R i c h t l i n i e n  f ü r  N i e d e r s p a n n u n g s g e r ä t e  

( 7 3 / 2 3 / C E E  u n d  9 3 / 6 8 / C E E )  s o w i e  E M V  ( 8 9 / 3 3 6 / C E E ) .

Zulassungen U L ,  C S A ,  D N V ,  C - T i c k ,  N O M  1 1 7  u n d  G O S T

Schutzart I E C / E N  6 1 8 0 0 - 5 - 1 ,  I E C / E N  6 0 5 2 9

A T V  6 1 H pppM 3

A T V  6 1 H D 1 1 M 3 X ƒ H D 4 5 M 3 X

A T V  6 1 H 0 7 5 N 4 ƒ H D 7 5 N 4

I P  2 1  u n d  I P  4 1  f ü r  o b e r e n  T e i l

I P  2 0  o h n e  o b e r e n  D e c k s c h u t z

I P  2 1  m i t  Z u b e h ö r  V W 3  A 9  1 pp,  U L  T y p  1  m i t  Z u b e h ö r  V W 3  A 9  2 pp,  s i e h e  S e i t e  

6 0 6 6 4 / 4  u n d  6 0 6 6 4 / 5

A T V  6 1 H D 5 5 M 3 X ƒ H D 9 0 M 3 X

A T V  6 1 H D 9 0 N 4 ƒ H C 3 1 N 4

I P  0 0 ,  I P  4 1  f ü r  o b e r e n  T e i l  u n d  I P  3 0  f r o n t s e i t i g  u n d  s e i t l i c h

I P  3 1  m i t  Z u b e h ö r  V W 3  A 9  1 pp,  U L  T y p  1  m i t  Z u b e h ö r  V W 3  A 9  2 pp,  s i e h e  

S e i t e 6 0 6 6 4 / 4  u n d  6 0 6 6 4 / 5

A T V  6 1 H C 4 0 N 4 ƒ H C 6 3 N 4 I P  0 0 ,  I P  4 1  f ü r  o b e r e n  T e i l  u n d  I P  3 0  f r o n t s e i t i g  u n d  s e i t l i c h

I P  3 1  m i t  Z u b e h ö r  V W 3  A 9  1 pp,  s i e h e  S e i t e  6 0 6 6 4 / 5

A T V  6 1 W 0 7 5 N 4 ƒ W D 9 0 N 4

A T V  6 1 W 0 7 5 N 4 C ƒ W D 9 0 N 4 C

U L  T y p  1 2 / I P  5 4

Vibrationsfestigkeit A T V  6 1 H pppM 3

A T V  6 1 H D 1 1 M 3 X ƒ H D 4 5 M 3 X

A T V  6 1 H 0 7 5 N 4 ƒ H D 7 5 N 4

A T V  6 1 W 0 7 5 N 4 ƒ W D 7 5 N 4

A T V  6 1 W 0 7 5 N 4 C ƒ W D 7 5 N 4 C

1 , 5  m m  S p i t z e - S p i t z e  b e i  3 ƒ 1 3  H z ,  1  g  b e i  1 3 ƒ 2 0 0  H z ,  g e m ä ß  I E C / E N  6 0 0 6 8 - 2 - 6

A T V  6 1 H D 5 5 M 3 X ƒ H D 9 0 M 3 X

A T V  6 1 H D 9 0 N 4 ƒ H C 6 3 N 4

A T V  6 1 W D 9 0 N 4

A T V  6 1 W D 9 0 N 4 C

1 , 5  m m  S p i t z e - S p i t z e  b e i  3 ƒ 1 0  H z ,  0 , 6  g  b e i  1 0 ƒ 2 0 0  H z ,  g e m ä ß  I E C / E N  6 0 0 6 8 - 2 - 6

Sto§festigkeit A T V  6 1 H pppM 3

A T V  6 1 H D 1 1 M 3 X ƒ H D 4 5 M 3 X

A T V  6 1 H 0 7 5 N 4 ƒ H D 7 5 N 4

A T V  6 1 W 0 7 5 N 4 ƒ W D 7 5 N 4

A T V  6 1 W 0 7 5 N 4 C ƒ W D 7 5 N 4 C

1 5  g  f ü r  d i e  D a u e r  v o n  1 1  m s  g e m ä ß  I E C / E N  6 0 0 6 8 - 2 - 2 7

A T V  6 1 H D 5 5 M 3 X ƒ H D 9 0 M 3 X

A T V  6 1 H D 9 0 N 4 ƒ H C 1 6 N 4

A T V  6 1 W D 9 0 N 4

A T V  6 1 W D 9 0 N 4 C

7  g  f ü r  d i e  D a u e r  v o n  1 1  m s  g e m ä ß  I E C / E N  6 0 0 6 8 - 2 - 2 7

A T V  6 1 H C 2 2 N 4 ƒ H C 6 3 N 4 4  g  f ü r  d i e  D a u e r  v o n  1 1  m s  g e m ä ß  I E C / E N  6 0 0 6 8 - 2 - 2 7

(1) Eigenschaften je nach Umrichterkonfiguration, siehe Seite 60680/20, 60680/21, 60680/27 
und 60680/28.

(2) Maximal zulŠssige KabellŠngen, siehe Tabelle auf Seite 60671/2.

A l l g e m e i n e s :

S e i t e  6 0 6 6 0 / 2 . . . 6 0 6 6 0 / 5

B e s t e l l d a t e n :

S e i t e  6 0 6 6 3 / 2 . . . 6 0 6 6 3 / 5

A b m e s s u n g e n :

S e i t e  6 0 6 7 5 / 2 . . . 6 0 6 7 5 / 2 3

S c h a l t p l ä n e :

S e i t e  6 0 6 7 6 / 2 . . . 6 0 6 7 6 / 1 7

F u n k t i o n e n :

S e i t e  6 0 6 8 0 / 2 . . . 6 0 6 8 0 / 2 9
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Technische Daten (Forts.) Frequenzumrichter
fŸr Asynchronmotoren 2

A l t i v a r  6 1

Allgemeine Kenndaten (Forts.)
Maximaler Verschmut-
zungsgrad

A T V  6 1 H pppM 3  

A T V  6 1 H D 1 1 M 3 X ,  H D 1 5 M 3 X  

A T V  6 1 H 0 7 5 N 4 ƒ H D 1 8 N 4  

A T V  6 1 W 0 7 5 N 4 ƒ W D 1 5 N 4  

A T V  6 1 W 0 7 5 N 4 C ƒ W D 1 5 N 4 C

K l a s s e  2  g e m ä ß  I E C / E N  6 1 8 0 0 - 5 - 1

A T V  6 1 H D 1 8 M 3 X ƒ H D 9 0 M 3 X

A T V  6 1 H D 2 2 N 4 ƒ H C 6 3 N 4

A T V  6 1 W D 1 8 N 4 ƒ W D 9 0 N 4

A T V  6 1 W D 1 8 N 4 C ƒ W D 9 0 N 4 C

K l a s s e  3  g e m ä ß  I E C / E N  6 1 8 0 0 - 5 - 1

Umgebungsbedingun-
gen

A T V  6 1 H pppM 3 ,  

A T V  6 1 H pppM 3 X ,

A T V  6 1 ppppN 4 ,  

A T V  6 1 W pppN 4 C

I E C  6 0 7 2 1 - 3 - 3  K l a s s e  3 C 1  u n d  3 S 2

A T V  6 1 H pppM 3 S 3 3 7 ,  

A T V  6 1 H D 1 1 M 3 X 3 3 7 ƒ H D 4 5 M 3 X 3 3 7 ,  

A T V  6 1 H D 5 5 M 3 X ƒ H D 9 0 M 3 X ,  

A T V  6 1 H 0 7 5 N 4 S 3 3 7 ƒ

H D 7 5 N 4 S 3 3 7 ,

A T V  6 1 H D 9 0 N 4 ƒ H C 6 3 N 4 ,  

A T V  6 1 W pppN 4 3 3 7

A T V  6 1 W pppN 4 C 3 3 7

I E C  6 0 7 2 1 - 3 - 3  K l a s s e  3 C 2

Relative Feuchtigkeit 5 ƒ 9 5 %  o h n e  K o n d e n s a t i o n  u n d  O b e r f l ä c h e n w a s s e r b i l d u n g ,  g e m ä ß  I E C  6 0 0 6 8 - 2 - 3

Umgebungstempera-
tur i n  d e r  N ä h e  d e s  G e -

r ä t s

B e t r i e b ¡C F ü r  U m r i c h t e r  A T V  6 1 H ppppp:  -  1 0 ƒ +  5 0  o h n e  L e i s t u n g s r e d u z i e r u n g ,  j e  n a c h  

B a u g r ö ß e .

B i s  +  6 0  ° C  m i t  L e i s t u n g s r e d u z i e r u n g  u n d  L ü f t e r s a t z  V W 3  A 9  4 pp j e  n a c h  B a u g r ö ß e ) .  

F ü r  U m r i c h t e r  A T V  6 1 W ppppp:  -  1 0 ƒ +  4 0  o h n e  L e i s t u n g s r e d u z i e r u n g .

S i e h e  L e i s t u n g s k e n n l i n i e n  a u f  S e i t e  6 0 6 7 8 / 2 . . . 6 0 6 7 8 / 9

L a g e r u n g ¡C -  2 5 ƒ +  7 0

Max. Aufstellungshšhe m 1 0 0 0  o h n e  L e i s t u n g s r e d u z i e r u n g

1 0 0 0 ƒ 3 0 0 0  m i t  R e d u z i e r u n g  d e s  N e n n s t r o m s  u m  1 %  j e  z u s ä t z l i c h e  1 0 0  m .  G r e n z e  

v o n  2 0 0 0  m  b e i  V e r w e n d u n g  v o n  V e r t e i l e r n e t z e n  ŒC o r n e r  G r o u n d e d Ž.

Einbaulage
M a x i m a l e  d a u e r h a f t e  S c h r ä g l a g e  

b e z o g e n  a u f  d i e  n o r m a l e  E i n b a u l a g e

10� 10�

A l l g e m e i n e s :

S e i t e  6 0 6 6 0 / 2 . . . 6 0 6 6 0 / 5

B e s t e l l d a t e n :

S e i t e  6 0 6 6 3 / 2 . . . 6 0 6 6 3 / 5

A b m e s s u n g e n :

S e i t e  6 0 6 7 5 / 2 . . . 6 0 6 7 5 / 2 3

S c h a l t p l ä n e :

S e i t e  6 0 6 7 6 / 2 . . . 6 0 6 7 6 / 1 7

F u n k t i o n e n :

S e i t e  6 0 6 8 0 / 2 . . . 6 0 6 8 0 / 2 9
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Technische Daten (Forts.) Frequenzumrichter
fŸr Asynchronmotoren 2

A l t i v a r  6 1

Antriebskenndaten
Ausgangsfrequenz-
bereich

A T V  6 1 H pppM 3

A T V  6 1 H D 1 1 M 3 X ƒ H D 3 7 M 3 X

A T V  6 1 H 0 7 5 N 4 ƒ H D 3 7 N 4

Hz 0 , 5 ƒ 1 0 0 0

A T V  6 1 H D 4 5 M 3 X ƒ H D 9 0 M 3 X  

A T V  6 1 H D 4 5 N 4 ƒ H C 6 3 N 4

A T V  6 1 W 0 7 5 N 4 ƒ W D 9 0 N 4

A T V  6 1 W 0 7 5 N 4 C ƒ W D 9 0 N 4 C

Hz 0 , 5 ƒ 5 0 0

Konfigurierbare
Taktfrequenz

A T V  6 1 H pppM 3 ,  

A T V  6 1 H D 1 1 M 3 X ƒ H D 4 5 M 3 X ,

A T V  6 1 H 0 7 5 N 4 ƒ H D 7 5 N 4

kHz B e m e s s u n g s t a k t f r e q u e n z :  1 2  k H z  o h n e  R e d u z i e r u n g  b e i  D a u e r b e t r i e b .  

I m  B e t r i e b  e i n s t e l l b a r  z w i s c h e n  1 ƒ 1 6  k H z

O b e r h a l b  v o n  1 2  k H z ,  s i e h e  R e d u z i e r u n g s k e n n l i n i e n  a u f  S e i t e  6 0 6 7 8 / 2  u n d  6 0 6 7 8 / 3

A T V  6 1 H D 5 5 M 3 X kHz B e m e s s u n g s t a k t f r e q u e n z :  2 , 5  k H z  o h n e  R e d u z i e r u n g  b e i  D a u e r b e t r i e b .

I m  B e t r i e b  e i n s t e l l b a r  z w i s c h e n  2 , 5 ƒ 1 2  k H z  

O b e r h a l b  v o n  2 , 5  k H z ,  s i e h e  R e d u z i e r u n g s k e n n l i n i e n  a u f  S e i t e  6 0 6 7 8 / 4  u n d  6 0 6 7 8 / 5  

A T V  6 1 H D 7 5 M 3 X ,  H D 9 0 M 3 X kHz B e m e s s u n g s t a k t f r e q u e n z :  2 , 5  k H z  o h n e  R e d u z i e r u n g  b e i  D a u e r b e t r i e b .  

I m  B e t r i e b  e i n s t e l l b a r  z w i s c h e n  2 , 5 ƒ 8  k H z

O b e r h a l b  v o n  2 , 5  k H z ,  s i e h e  R e d u z i e r u n g s k e n n l i n i e n  a u f  S e i t e  6 0 6 7 8 / 4  u n d  6 0 6 7 8 / 5  

A T V  6 1 H D 9 0 N 4 kHz B e m e s s u n g s t a k t f r e q u e n z :  4  k H z  o h n e  R e d u z i e r u n g  b e i  D a u e r b e t r i e b .  

I m  B e t r i e b  e i n s t e l l b a r  z w i s c h e n  2 ƒ 8  k H z

O b e r h a l b  v o n  4  k H z ,  s i e h e  R e d u z i e r u n g s k e n n l i n i e n  a u f  S e i t e  6 0 6 7 8 / 4  u n d  6 0 6 7 8 / 5  

A T V  6 1 H C 1 1 N 4 ƒ H C 6 3 N 4 kHz B e m e s s u n g s t a k t f r e q u e n z :  2 , 5  k H z  o h n e  R e d u z i e r u n g  b e i  D a u e r b e t r i e b .  

I m  B e t r i e b  e i n s t e l l b a r  z w i s c h e n  2 ƒ 8  k H z

O b e r h a l b  v o n  2 , 5  k H z ,  s i e h e  R e d u z i e r u n g s k e n n l i n i e n  a u f  S e i t e  6 0 6 7 8 / 4 . . . 6 0 6 7 8 / 7  

A T V  6 1 W 0 7 5 N 4 ƒ W D 1 5 N 4

A T V  6 1 W 0 7 5 N 4 C ƒ W D 1 5 N 4 C

B e m e s s u n g s t a k t f r e q u e n z :  8  k H z  o h n e  R e d u z i e r u n g  b e i  D a u e r b e t r i e b .

I m  B e t r i e b  e i n s t e l l b a r  z w i s c h e n  2 ƒ 1 6  k H z

O b e r h a l b  v o n  8  k H z ,  s i e h e  R e d u z i e r u n g s k e n n l i n i e n  a u f  S e i t e  6 0 6 7 8 / 8  u n d  6 0 6 7 8 / 9  

A T V  6 1 W D 1 8 N 4 ƒ W D 9 0 N 4

A T V  6 1 W D 1 8 N 4 C ƒ W D 9 0 N 4 C

B e m e s s u n g s t a k t f r e q u e n z :  4  k H z  o h n e  R e d u z i e r u n g  b e i  D a u e r b e t r i e b .  I m  B e t r i e b  

e i n s t e l l b a r  z w i s c h e n  2 ƒ 1 6  k H z

O b e r h a l b  v o n  4  k H z ,  s i e h e  R e d u z i e r u n g s k e n n l i n i e n  a u f  S e i t e  6 0 6 7 8 / 8  u n d  6 0 6 7 8 / 9  

Drehzahlstellbereich 1 ƒ 1 0 0  i m  g e s c h l o s s e n e n  R e g e l k r e i s

Drehzahlgenauigkeit B e i  M o m e n t e n a b w e i c h u n g e n  v o n  

0 , 2  T n  b i s  T n

±  1 0 %  d e s  N e n n s c h l u p f e s ,  o h n e  D r e h z a h l r ü c k f ü h r u n g

Drehmomentgenauig-
keit

±  1 5 %  i m  g e s c h l o s s e n e n  R e g e l k r e i s

† berlastmoment beim Anlauf 1 3 0 %  d e s  M o t o r n e n n m o m e n t s  ( t y p i s c h e r  W e r t  b e i  ±  1 0 % )  f ü r  d i e  D a u e r  v o n  6 0  s  

Bremsmoment 3 0 %  d e s  M o t o r n e n n m o m e n t s  o h n e  B r e m s w i d e r s t a n d  ( t y p i s c h e r  W e r t )

B i s  z u  1 3 0 %  m i t  o p t i o n a l e m  B r e m s w i d e r s t a n d ,  s .  S e i t e  6 0 6 6 9 / 5

Maximaler
† berlaststrom

A T V  6 1 H pppM 3

A T V  6 1 H pppM 3 X  

A T V  6 1 H pppN 4

1 2 0 %  d e s  F r e q u e n z u m r i c h t e r n e n n s t r o m s  f ü r  d i e  D a u e r  v o n  6 0  s  ( t y p i s c h e r  W e r t )

A T V  6 1 W pppN 4

A T V  6 1 W pppN 4 C

1 1 0 %  d e s  F r e q u e n z u m r i c h t e r n e n n s t r o m s  f ü r  d i e  D a u e r  v o n  6 0  s  ( t y p i s c h e r  W e r t )

Motorregelung A s y n c h r o n m o t o r V e k t o r o r i e n t i e r t e  R e g e l u n g  o h n e  G e b e r  ( S p a n n u n g s -  o d e r  S t r o m v e k t o r ) .  

U / f - K e n n l i n i e  ( 2  o d e r  5  P u n k t e ) .  

E N A - S y s t e m  ( E n e r g y  A d a p t a t i o n  S y s t e m )  f ü r  U n w u c h t l a s t e n

S y n c h r o n m o t o r V e k t o r o r i e n t i e r t e  R e g e l u n g  o h n e  D r e h z a h l r ü c k f ü h r u n g

Frequenzschleife V a r i a b l e  P I - R e g e l u n g  f ü r  m a s c h i n e n a d a p t i e r t e  D r e h z a h l r e g e l u n g  ( G e n a u i g k e i t ,  

S c h n e l l i g k e i t )

Schlupfregelung A u t o m a t i s c h ,  u n a b h ä n g i g  v o n  d e r  L a s t .  D e a k t i v i e r b a r  o d e r  e i n s t e l l b a r

N i c h t  f ü r  U / f - K e n n l i n i e

A l l g e m e i n e s :

S e i t e  6 0 6 6 0 / 2 . . . 6 0 6 6 0 / 5

B e s t e l l d a t e n :

S e i t e  6 0 6 6 3 / 2 . . . 6 0 6 6 3 / 5

A b m e s s u n g e n :

S e i t e  6 0 6 7 5 / 2 . . . 6 0 6 7 5 / 2 3

S c h a l t p l ä n e :

S e i t e  6 0 6 7 6 / 2 . . . 6 0 6 7 6 / 1 7

F u n k t i o n e n :

S e i t e  6 0 6 8 0 / 2 . . . 6 0 6 8 0 / 2 9
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Elektrische Kenndaten des Leistungsteils
Spannungsversorgung S p a n n u n g V 2 0 0  -  1 5 % . . . 2 4 0  +  1 0 %  e i n p h a s i g  f ü r  A T V  6 1 H 0 7 5 M 3 . . . H U 7 5 M 3

2 0 0  -  1 5 % . . . 2 4 0  +  1 0 %  d r e i p h a s i g  f ü r  A T V  6 1 H pppM 3  u n d  A T V  6 1 H pppM 3 X

3 8 0  -  1 5 % . . . 4 8 0  +  1 0 %  d r e i p h a s i g  f ü r  A T V  6 1 ppppN 4  u n d  A T V  6 1 W pppN 4 C

F r e q u e n z Hz 5 0  -  5 % . . . 6 0  +  5 %

Signalisierung 1  r o t e  L E D :  l e u c h t e t  b e i  a n s t e h e n d e r  U m r i c h t e r s p a n n u n g

Ausgangsspannung M a x i m a l e  d r e i p h a s i g e  S p a n n u n g  e n t s p r e c h e n d  d e r  V e r s o r g u n g s s p a n n u n g

GerŠuschpegel des 
Umrichters

G e m ä ß  E U - R i c h t l i n i e  8 6 - 1 8 8

A T V  6 1 H 0 7 5 M 3 ,  H U 1 5 M 3

A T V  6 1 H 0 7 5 N 4 ƒ H U 2 2 N 4

A T V  6 1 W 0 7 5 N 4 ƒ W U 3 0 N 4

A T V  6 1 W 0 7 5 N 4 C ƒ W U 3 0 N 4 C

dBA 4 3

A T V  6 1 H U 2 2 M 3 ƒ H U 4 0 M 3

A T V  6 1 H U 3 0 N 4 ,  H U 4 0 N 4

A T V  6 1 W U 4 0 N 4 ,  W U 5 5 N 4

A T V  6 1 W U 4 0 N 4 C ,  W U 5 5 N 4 C

dBA 5 4 , 5

A T V  6 1 H U 5 5 M 3

A T V  6 1 H U 5 5 N 4 ,  H U 7 5 N 4

A T V  6 1 W U 7 5 N 4 ,  W D 1 1 N 4

A T V  6 1 W U 7 5 N 4 C ,  W D 1 1 N 4 C

dBA 5 5 , 6

A T V  6 1 H U 7 5 M 3

A T V  6 1 H D 1 1 N 4

A T V  6 1 W D 1 5 N 4

A T V  6 1 W D 1 5 N 4 C

dBA 5 7 , 4

A T V  6 1 H D 1 1 M 3 X ,  H D 1 5 M 3 X

A T V  6 1 H D 1 5 N 4 ,  H D 1 8 N 4

A T V  6 1 W D 1 8 N 4 ,  W D 2 2 N 4

A T V  6 1 W D 1 8 N 4 C ,  W D 2 2 N 4 C

dBA 6 0 , 2

A T V  6 1 H D 1 8 M 3 X ,  H D 2 2 M 3 X

A T V  6 1 H D 2 2 N 4

A T V  6 1 W D 3 0 N 4

A T V  6 1 W D 3 0 N 4 C

dBA 5 9 , 9

A T V  6 1 H D 3 0 M 3 X ƒ H D 4 5 M 3 X ,  

A T V  6 1 H D 3 0 N 4 ,  H D 3 7 N 4

A T V  6 1 W D 3 7 N 4 ,  W D 4 5 N 4

A T V  6 1 W D 3 7 N 4 C ,  W D 4 5 N 4 C

dBA 6 4

A T V  6 1 H D 4 5 N 4 ƒ H D 7 5 N 4

A T V  6 1 W D 5 5 N 4 ƒ W D 9 0 N 4

A T V  6 1 W D 5 5 N 4 C ƒ W D 9 0 N 4 C

dBA 6 3 , 7

A T V  6 1 H D 5 5 M 3 X ,  H D 7 5 M 3 X

A T V  6 1 H D 9 0 N 4 ,  H C 1 1 N 4

dBA 6 0 , 5

A T V  6 1 H D 9 0 M 3 X

A T V  6 1 H C 1 3 N 4

dBA 6 9 , 5

A T V  6 1 H C 1 6 N 4 ,  H C 2 2 N 4 dBA 6 6

A T V  6 1 H C 2 5 N 4 ,  H C 3 1 N 4 dBA 6 8

A T V  6 1 H C 4 0 N 4 ,  H C 5 0 N 4 dBA 7 0

A T V  6 1 H C 6 3 N 4 dBA 7 1

Galvanische Trennung Z w i s c h e n  L e i s t u n g s -  u n d  S t e u e r u n g s t e i l  ( E i n g ä n g e ,  A u s g ä n g e ,  Q u e l l e n )

A l l g e m e i n e s :

S e i t e  6 0 6 6 0 / 2 . . . 6 0 6 6 0 / 5

B e s t e l l d a t e n :  

S e i t e  6 0 6 6 3 / 2 . . . 6 0 6 6 3 / 5

A b m e s s u n g e n :

S e i t e  6 0 6 7 5 / 2 . . . 6 0 6 7 5 / 2 3

S c h a l t p l ä n e :

S e i t e  6 0 6 7 6 / 2 . . . 6 0 6 7 6 / 1 7

F u n k t i o n e n :

S e i t e  6 0 6 8 0 / 2 . . . 6 0 6 8 0 / 2 9
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Technische Daten der Anschlu§kabel
KabelausfŸhrung
fŸr

S c h r a n k m o n t a g e I E C - K a b e l ,  e i n a d r i g ,  U m g e b u n g s t e m p e r a t u r  4 5  ° C ,  

K u p f e r  9 0  ° c  X L P E / E P R  o d e r  K u p f e r  7 0  ° C  P V C

S c h r a n k m o n t a g e  m i t  U m r ü s t s a t z  

I P  2 1  o d e r  I P  3 1

I E C - K a b e l ,  d r e i a d r i g ,  U m g e b u n g s t e m p e r a t u r  4 0  ° C ,  K u p f e r  7 0  ° C  P V C

S c h r a n k m o n t a g e  m i t  N E M A - U m r ü s t s a t z  T y p  1 U L  5 0 8 - K a b e l ,  d r e i a d r i g ,  a u ß e r  f ü r  D r o s s e l  U L  5 0 8 - K a b e l ,  z w e i a d r i g ,

U m g e b u n g s t e m p e r a t u r  4 0  ° C ,  K u p f e r  7 5  ° C  P V C

Technische Daten der AnschlŸsse (Klemmen fŸr Netzspannung, Motor, DC-Bus und Bremswiderstand)
Frequenzumrichterklemmen L1/R, L2/S, L3/T, U/T1, V/T2, W/T3 PC/-, PO, PA/+ PA, PB

Maximaler Leiterquerschnitt 
und Anzugsmoment

A T V  6 1 H 0 7 5 M 3 ƒ H U 4 0 M 3

A T V  6 1 H 0 7 5 N 4 ƒ H U 4 0 N 4

4  m m
2

,  A W G  8

1 , 4  N m

A T V  6 1 H U 5 5 M 3

A T V  6 1 H U 5 5 N 4 ,  H U 7 5 N 4

6  m m
2

,  A W G  6

3  N m

A T V  6 1 H U 7 5 M 3

A T V  6 1 H D 1 1 N 4

1 6  m m
2

,  A W G  4

3  N m

A T V  6 1 H D 1 1 M 3 X ,  H D 1 5 M 3 X

A T V  6 1 H D 1 5 N 4 ,  H D 1 8 N 4

3 5  m m
2

,  A W G  2

5 , 4  N m

A T V  6 1 H D 1 8 M 3 X ,  H D 2 2 M 3 X

A T V  6 1 H D 2 2 N 4

5 0  m m
2

,  A W G  1 / 0

2 4  N m

A T V  6 1 H D 3 0 N 4 ,  H D 3 7 N 4 5 0  m m
2

,  A W G  1 / 0

2 4  N m

A T V  6 1 H D 3 0 M 3 X ,

A T V  6 1 H D 4 5 N 4

1 5 0  m m
2

,  3 0 0  k c m i l

4 1  N m

A T V  6 1 H D 3 7 M 3 X ,  

A T V  6 1 H D 5 5 N 4

1 5 0  m m
2

,  3 0 0  k c m i l

4 1  N m

A T V  6 1 H D 4 5 M 3 X ,  

A T V  6 1 H D 7 5 N 4

1 5 0  m m
2

,  3 0 0  k c m i l

4 1  N m

A T V  6 1 H D 5 5 M 3 X ,  H D 7 5 M 3 X 2  X  1 0 0  m m
2

,  2  X  2 5 0  M C M

M 1 0 ,  2 4  N m

2  X  1 0 0  m m
2

,  2  X  2 5 0  M C M

M 1 2 ,  4 1  N m

6 0  m m
2

,  2 5 0  M C M

M 8 ,  1 2  N m

A T V  6 1 H D 9 0 M 3 X 2  X  1 0 0  m m
2

,  2  X  2 5 0  M C M

M 1 0 ,  2 4  N m

2  X  1 5 0  m m
2

,  2  X  2 5 0  M C M

M 1 2 ,  4 1  N m

6 0  m m
2

,  2 5 0  M C M

M 8 ,  1 2  N m

A T V  6 1 H D 9 0 N 4 ,  H C 1 1 N 4 2  X  1 0 0  m m
2

,  2  X  2 5 0  M C M

M 1 0 ,  2 4  N m

2  X  1 0 0  m m
2

,  2  X  2 5 0  M C M

M 1 2 ,  4 1  N m

6 0  m m
2

,  2 5 0  M C M

M 8 ,  1 2  N m

A T V  6 1 H C 1 3 N 4 2  X  1 0 0  m m
2

,  2  X  2 5 0  M C M

M 1 0 ,  2 4  N m

2  X  1 5 0  m m
2

,  2  X  2 5 0  M C M

M 1 2 ,  4 1  N m

6 0  m m
2

,  2 5 0  M C M

M 8 ,  1 2  N m

A T V  6 1 H C 1 6 N 4 2  X  1 2 0  m m
2

,  2  X  2 5 0  M C M

M 1 0 ,  2 4  N m

2  x  1 2 0  m m
2

,  2  x  2 5 0  M C M

M 1 2 ,  4 1  N m

1 2 0  m m
2

,  2 5 0  M C M

M 1 0 ,  2 4  N m

A T V  6 1 H C 2 2 N 4 2  X  1 5 0  m m
2

,  2  X  3 5 0  M C M

M 1 2 ,  4 1  N m

2  X  1 5 0  m m
2

,  2  X  3 5 0  M C M

M 1 2 ,  4 1  N m

1 2 0  m m
2

,  2 5 0  M C M

M 1 0 ,  2 4  N m

A T V  6 1 H C 2 5 N 4 4  X  1 8 5  m m
2

,  3  X  3 5 0  M C M

M 1 2 ,  4 1  N m

4  X  1 8 5  m m
2

,  3  X  3 5 0  M C M

M 1 2 ,  4 1  N m

…

A T V  6 1 H C 3 1 N 4 4  X  1 8 5  m m
2

,  3  X  3 5 0  M C M

M 1 2 ,  4 1  N m

4  X  1 8 5  m m
2

,  3  X  3 5 0  M C M

M 1 2 ,  4 1  N m

…

A T V  6 1 H C 4 0 N 4 4  X  1 8 5  m m
2

,  4  X  5 0 0  M C M

M 1 2 ,  4 1  N m

8  X  1 8 5  m m
2

,  4  X  5 0 0  M C M

M 1 2 ,  4 1  N m

…

L1/R, L2/S, L3/T, 
A T V  6 1 H C 5 0 N 4 2  X  2  X  1 8 5  m m

2
,  4  X  5 0 0  M C M

M 1 2 ,  4 1  N m

8  X  1 8 5  m m
2

,  4  X  5 0 0  M C M

M 1 2 ,  4 1  N m

…

U/T1, V/T2, W/T3
4  X  1 8 5  m m

2
,  4  X  5 0 0  M C M

M 1 2 ,  4 1  N m

L1/R, L2/S, L3/T, 
A T V  6 1 H C 6 3 N 4 2  X  4  X  1 8 5  m m

2
,  5  X  5 0 0  M C M

M 1 2 ,  4 1  N m

8  X  1 8 5  m m
2

,  5  X  5 0 0  M C M

M 1 2 ,  4 1  N m

…

U/T1, V/T2, W/T3
6  X  1 8 5  m m

2
,  5  X  5 0 0  M C M

M 1 2 ,  4 1  N m

A T V  6 1 W 0 7 5 N 4 ƒ W U 5 5 N 4

A T V  6 1 W 0 7 5 N 4 C ƒ W U 5 5 N 4 C

4  m m
2

,  A W G  8

1 , 4  N m

A T V  6 1 W U 7 5 N 4 ,  W D 1 1 N 4

A T V  6 1 W U 7 5 N 4 C ,  W D 1 1 N 4 C

6  m m
2

,  A W G  6

3  N m

A T V  6 1 W D 1 5 N 4

A T V  6 1 W D 1 5 N 4 C

1 6  m m
2

,  A W G  4

3  N m

A T V  6 1 W D 1 8 N 4 ,  W D 2 2 N 4

A T V  6 1 W D 1 8 N 4 C ,  W D 2 2 N 4 C

3 5  m m
2

,  A W G  2

5 , 4  N m

A T V  6 1 W D 3 0 N 4

A T V  6 1 W D 3 0 N 4 C

5 0  m m
2

,  A W G  1 / 0

2 4  N m

A T V  6 1 W D 3 7 N 4 ,  W D 4 5 N 4

A T V  6 1 W D 3 7 N 4 C ,  W D 4 5 N 4 C

5 0  m m
2

,  A W G  1 / 0

2 4  N m

A T V  6 1 W D 5 5 N 4

A T V  6 1 W D 5 5 N 4 C

1 5 0  m m
2

,  3 0 0  k c m i l

4 1  N m

A T V  6 1 W D 7 5 N 4

A T V  6 1 W D 7 5 N 4 C

1 5 0  m m
2

,  3 0 0  k c m i l

4 1  N m

A T V  6 1 W D 9 0 N 4

A T V  6 1 W D 9 0 N 4 C

1 5 0  m m
2

,  3 0 0  k c m i l

4 1  N m
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(1) Siehe Katalog ãSpannungsversorgungen, Verteilungen und InterfacesÓ. 

Technische Daten Steuerungselektronik
VerfŸgbare interne 
Spannungsquellen

G e s c h ü t z t  g e g e n  K u r z s c h l ü s s e  u n d  Ü b e r l a s t :

b 1  Q u e l l e  c  1 0 , 5  V  ±  5 %  f ü r  d a s  S o l l w e r t p o t e n t i o m e t e r  ( 1  b i s  1 0  k � ) ,

 m a x i m a l e  B e l a s t b a r k e i t  1 0  m A ,

b 1  Q u e l l e  c  2 4  V  ( m i n .  2 1  V ,  m a x .  2 7  V ) ,  m a x i m a l e  B e l a s t b a r k e i t  2 0 0  m A .

Externe Versorgung + 24 V (1)
( i m  L i e f e r u m f a n g  n i c h t  e n t h a l t e n )

c  2 4  V  ( m i n .  1 9  V ,  m a x .  3 0  V )  

L e i s t u n g  3 0  W

AnalogeingŠnge A I 1 - / A I 1 + 1  a n a l o g e r  D i f f e r e n z e i n g a n g  c  ±  1 0  V  ( m a x i m a l e  S p a n n u n g ,  Z e r s t ö r g r e n z e  2 4  V )

M a x i m a l e  A b t a s t z e i t :  2  m s  ±  0 , 5  m s

A u f l ö s u n g :  1 1  B i t  + 1  V o r z e i c h e n b i t

G e n a u i g k e i t :  ±  0 , 6 %  b e i  e i n e r  T e m p e r a t u r s c h w a n k u n g  v o n  6 0  ° C

L i n e a r i t ä t :  ±  0 , 1 5 %  v o m  M a x i m a l w e r t

A I 2 1  A n a l o g e i n g a n g ,  s o f t w a r e s e i t i g  k o n f i g u r i e r b a r  f ü r  S p a n n u n g  u n d  S t r o m :

b A n a l o g e i n g a n g  S p a n n u n g  c  0 . . . 1 0  V ,  I m p e d a n z  3 0  k �  ( m a x i m a l e  S p a n n u n g ,  

Z e r s t ö r g r e n z e  2 4  V ) ,

b A n a l o g e i n g a n g  S t r o m ,  k o n “ g u r i e r b a r  a u f  X - Y  m A  d u r c h  P r o g r a m m i e r u n g  v o n  X  

u n d  Y ,  m i t  e i n e r  A u ” ö s u n g  v o n  0 . . . 2 0  m A ,  I m p e d a n z  2 4 2  �

M a x i m a l e  A b t a s t z e i t :  2  m s  ±  0 , 5  m s

A u f l ö s u n g :  1 1  B i t

G e n a u i g k e i t :  ±  0 , 6 %  b e i  e i n e r  T e m p e r a t u r s c h w a n k u n g  v o n  6 0  ° C

L i n e a r i t ä t :  ±  0 , 1 5 %  d e s  M a x i m a l w e r t s

W e i t e r e  E i n g ä n g e S i e h e  Z u s a t z k a r t e n

AnalogausgŠnge, konfigurier-
bar fŸr Spannung oder Strom

A O 1 1  A n a l o g a u s g a n g ,  k o n f i g u r i e r b a r  f ü r  S p a n n u n g  o d e r  S t r o m :

b A n a l o g a u s g a n g  S p a n n u n g  c  0 . . . 1 0  V ,  m i n i m a l e  A u s g a n g s b e l a s t u n g  4 7 0  � ,  

b A n a l o g a u s g a n g  S t r o m ,  k o n “ g u r i e r b a r e  a u f  X - Y  m A  d u r c h  P r o g r a m m i e r u n g  v o n  X  

u n d  Y  m i t  e i n e r  A u ” ö s u n g  v o n  0 . . . 2 0  m A ,  m a x i m a l e  A u s g a n g s b e l a s t u n g  5 0 0  �

M a x i m a l e  A b t a s t z e i t :  2  m s  ±  0 , 5  m s

A u f l ö s u n g :  1 0  B i t

G e n a u i g k e i t :  ±  1 %  b e i  e i n e r  T e m p e r a t u r s c h w a n k u n g  v o n  6 0  ° C

L i n e a r i t ä t :  ±  0 , 2 %

W e i t e r e  A u s g ä n g e  S i e h e  Z u s a t z k a r t e n

Konfigurierbare
RelaisausgŠnge

R 1 A ,  R 1 B ,  R 1 C 1  l o g i s c h e r  R e l a i s a u s g a n g ,  e i n  H i l f s s c h a l t e r  ŒÖ Ž u n d  e i n e  H i l f s s c h a l t e r  ŒS Ž m i t  

g e m e i n s a m e m  A n s c h l u ß p u n k t

M i n i m a l e  S c h a l t l e i s t u n g :  3  m A  b e i  c  2 4  V

M a x i m a l e  S c h a l t l e i s t u n g :

b b e i  o h m s c h e r  L a s t  ( c o s  �  =  1 ) :  5  A  b e i  a  2 5 0  V  o d e r  c  3 0  V ,

b b e i  i n d u k t i v e r  L a s t  ( C o s  �  =  0 , 4  u n d  L / R  =  7  m s ) :  2  A  b e i  a  2 5 0  V  o d e r  c  3 0  V .

M a x i m a l e  A n s p r e c h z e i t :  7  m s  ±  0 , 5  m s

E l e k t r i s c h e  L e b e n s d a u e r :  1 0 0 . 0 0 0  S c h a l t s p i e l e

R 2 A ,  R 2 B 1  l o g i s c h e r  R e l a i s a u s g a n g ,  e i n  H i l f s s c h a l t e r  ŒS Ž

M i n i m a l e  S c h a l t l e i s t u n g :  3  m A  b e i  c  2 4  V

M a x i m a l e  S c h a l t l e i s t u n g :

b b e i  o h m s c h e r  L a s t  ( c o s  �  =  1 ) :  5  A  b e i  a  2 5 0  V  o d e r  c  3 0  V ,

b b e i  i n d u k t i v e r  L a s t  ( c o s  �  =  0 , 4  u n d  L / R  =  7  m s ) :  2  A  b e i  a  2 5 0  V  o d e r  c  3 0  V .

M a x i m a l e  A n s p r e c h z e i t :  7  m s  ±  0 , 5  m s  

E l e k t r i s c h e  L e b e n s d a u e r :  1 0 0 . 0 0 0  S c h a l t s p i e l e

W e i t e r e  A u s g ä n g e  S i e h e  Z u s a t z k a r t e n

LogikeingŠnge LI L I 1 . . . L I 5 5  p r o g r a m m i e r b a r e  L o g i k e i n g ä n g e  c  2 4  V ,  S P S - K o m p a t i b i l i t ä t  N i v e a u  1 ,  N o r m  

 I E C  6 5 A - 6 8

I m p e d a n z :  3 , 5  k �

M a x i m a l e  S p a n n u n g :  3 0  V

M a x i m a l e  A b t a s t z e i t :  2  m s  ±  0 , 5  m s

D u r c h  M e h r f a c h b e l e g u n g  k ö n n e n  m e h r e r e  F u n k t i o n e n  d e m  g l e i c h e n  E i n g a n g  

z u g e o r d n e t  w e r d e n  ( B s p . :  L I 1  m i t  Z u o r d n u n g  z u  n o r m a l e r  L a u f r i c h t u n g  u n d  

V o r w a h l d r e h z a h l  2 ,  L I 3  m i t  Z u o r d n u n g  z u  R ü c k l a u f r i c h t u n g  u n d  V o r w a h l d r e h z a h l  3 )

L I 6 U m s c h a l t b a r  a l s  L o g i k e i n g a n g  o d e r  T h e r m o f ü h l e r e i n g a n g .

L o g i k e i n g a n g ,  t e c h n i s c h e  D a t e n  w i e  E i n g ä n g e  L I 1 . . . L I 5

E i n g a n g  f ü r  m a x i m a l  6  i n  R e i h e  g e s c h a l t e t e  T h e r m o f ü h l e r :

b B e m e s s u n g s w e r t  <  1 , 5  K � ,

b A u s l ö s e w i d e r s t a n d  3  K � ,  R e s e t - W e r t  1 , 8  K � ,

b K u r z s c h l u ß s c h u t z  <  5 0  � .

P o s i t i v e  L o g i k  ( S o u r c e ) S t a t u s  0  b e i  y 5  V  o d e r  n i c h t  v e r d r a h t e t e m  L o g i k e i n g a n g ,  S t a t u s  1  b e i u 1 1  V

N e g a t i v e  L o g i k  ( S i n k ) S t a t u s  0  b e i   u 1 6  V  o d e r  n i c h t  v e r d r a h t e t e m  L o g i k e i n g a n g ,  S t a t u s  1  b e i  y 1 0  V

W e i t e r e  E i n g ä n g e S i e h e  Z u s a t z k a r t e n

Sicherheitseingang P W R 1  E i n g a n g  f ü r  S i c h e r h e i t s f u n k t i o n  ŒP o w e r  R e m o v a l Ž:

b V e r s o r g u n g s s p a n n u n g :  c  2 4  V  ( m a x .  3 0  V )

b I m p e d a n z :  1 , 5  k �

b S t a t u s  0  b e i  <  2  V ,  S t a t u s  1  b e i  >  1 7  V

Maximaler Leiterquerschnitt und Anzugsmoment 
fŸr die Ein- und AusgŠnge

2 , 5  m m
2

 ( A W G  1 4 )

0 , 6  N m

A l l g e m e i n e s :

S e i t e  6 0 6 6 0 / 2 . . . 6 0 6 6 0 / 5

B e s t e l l d a t e n :

S e i t e  6 0 6 6 3 / 2 . . . 6 0 6 6 3 / 5

A b m e s s u n g e n :

S e i t e  6 0 6 7 5 / 2 . . . 6 0 6 7 5 / 2 3

S c h a l t p l ä n e :

S e i t e  6 0 6 7 6 / 2 . . . 6 0 6 7 6 / 1 7

F u n k t i o n e n :

S e i t e  6 0 6 8 0 / 2 . . . 6 0 6 8 0 / 2 9
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Technische Daten Steuerungselektronik (Forts.) 
Hochlauf- und Auslauframpen F o r m  d e r  R a m p e n

b l i n e a r ,  g e t r e n n t  e i n s t e l l b a r  v o n  0 , 0 1  b i s  9 9 9 9  s .

b S - f ö r m i g ,  U - f ö r m i g  o d e r  k u n d e n s p e z i “ s c h  a n g e p a ß t .  

A u t o m a t i s c h e  A n p a s s u n g  d e r  A u s l a u f r a m p e n z e i t  i m  F a l l e  e i n e r  Ü b e r s c h r e i t u n g  d e r  

B r e m s m ö g l i c h k e i t e n .  D i e  A n p a s s u n g  k a n n  d e a k t i v i e r t  w e r d e n  ( V e r w e n d u n g  e i n e s  

B r e m s w i d e r s t a n d s )

Stoppmodus G l e i c h s t r o m b r e m s u n g :

b d u r c h  B e f e h l  ü b e r  d e n  p r o g r a m m i e r b a r e n  l o g i s c h e n  E i n g a n g ,

b a u t o m a t i s c h ,  s o b a l d  d i e  g e s c h ä t z t e  A u s g a n g s f r e q u e n z  <  0 , 1  h z  b e t r ä g t ,  D a u e r  

e i n s t e l l b a r e  v o n  0  b i s  6 0  s  o d e r  k o n t i n u i e r l i c h ,  S t r o m  e i n s t e l l b a r  v o n  0  b i s  1 , 2  I n  

( n u r  i m  o f f e n e n  R e g e l k r e i s ) .

Umrichterschutz- und -sicherheitsfunktionen T h e r m i s c h e r  S c h u t z :

b g e g e n  ü b e r m ä ß i g e  E r w ä r m u n g ,  

b d e r  L e i s t u n g s e b e n e .  

S c h u t z  g e g e n :

b K u r z s c h l ü s s e  z w i s c h e n  d e n  M o t o r p h a s e n ,

b A u s f ä l l e  d e r  E i n g a n g s p h a s e n ,

b Ü b e r s t r ö m e  z w i s c h e n  A u s g a n g s p h a s e n  u n d  M a s s e ,

b Ü b e r s p a n n u n g  a m  D C - B u s ,

b A u s f a l l  d e s  S t e u e r k r e i s e s ,

b Ü b e r s c h r e i t e n  d e r  G r e n z g e s c h w i n d i g k e i t .

S i c h e r h e i t :  

b v o r  N e t z ü b e r -  u n d  - u n t e r s p a n n u n g e n ,

b v o r  V e r l u s t  d e r  N e t z p h a s e ,  d r e i p h a s i g .

Motorschutz ( s i e h e  S e i t e  6 0 6 8 0 / 2 6 ) D e r  t h e r m i s c h e  M o t o r s c h u t z  i s t  i m  U m r i c h t e r  d u r c h  s t ä n d i g e  B e r e c h n u n g  v o n  I
2

t  u n t e r  

B e r ü c k s i c h t i g u n g  d e r  G e s c h w i n d i g k e i t  i n t e g r i e r t :

b S p e i c h e r u n g  d e s  t h e r m i s c h e n  M o t o r z u s t a n d s  b e i  A u s s c h a l t e n  d e s  U m r i c h t e r s ,

b F u n k t i o n e n  e i n s t e l l b a r  ü b e r  D i a l o g t e r m i n a l s ,  j e  n a c h  M o t o r t y p  ( f r e m d -  o d e r  

e i g e n b e l ü f t e t ) .

S c h u t z  g e g e n  A u s f ä l l e  d e r  M o t o r p h a s e n

S c h u t z  d u r c h  P T C - S e n s o r e n

Durchschlagfestigkeit A T V  6 1 pppM 3

A T V  6 1 pppM 3 X

Z w i s c h e n  E r d u n g s -  u n d  L e i s t u n g s k l e m m e n :  c  2 8 3 0  V

Z w i s c h e n  S t e u e r u n g s -  u n d  L e i s t u n g s k l e m m e n :  c  4 2 3 0  V

A T V  6 1 ppppN 4

A T V  6 1 W pppN 4 C

Z w i s c h e n  E r d u n g s -  u n d  L e i s t u n g s k l e m m e n :  c  3 5 3 5  V

Z w i s c h e n  S t e u e r u n g s -  u n d  L e i s t u n g s k l e m m e n :  c  5 0 9 2  V

Isolationswiderstand >  1  M �  ( g a l v a n i s c h e  T r e n n u n g )  c  5 0 0  V  f ü r  d i e  D a u e r  v o n  1  M i n u t e

Frequenzauflšsung A n z e i g e n Hz 0 , 1

A n a l o g e i n g ä n g e Hz 0 , 0 2 4 / 5 0  H z  ( 1 1  B i t )

Technische Daten Funktionssicherheit
Schutz D e r  M a s c h i n e S i c h e r h e i t s f u n k t i o n  ŒP o w e r  R e m o v a l Ž ( P W R )  m i t  Z w a n g s b r e m s u n g  u n d / o d e r  S c h u t z  

g e g e n  u n b e a b s i c h t i g t e s  S t a r t e n  d e s  M o t o r s ,  g e m ä ß  E N  9 5 4 ,  K a t e g o r i e  3  s o w i e  

N o r m e n p r o j e k t  I E C / E N  3 - 6 1 8 0 0 - 2 .  

D e s  S y s t e m p r o z e s s e s S i c h e r h e i t s f u n k t i o n  ŒP o w e r  R e m o v a l Ž ( P W R )  m i t  Z w a n g s b r e m s u n g  u n d / o d e r  S c h u t z  

g e g e n  u n b e a b s i c h t i g t e s  S t a r t e n  d e s  M o t o r s ,  g e m ä ß  I E C / E N  6 1 5 0 8 ,  N i v e a u  S I L 2  

s o w i e  N o r m e n p r o j e k t  I E C / E N  6 1 8 0 0 - 5 - 2 .  

A l l g e m e i n e s :

S e i t e  6 0 6 6 0 / 2 . . . 6 0 6 6 0 / 5

B e s t e l l d a t e n :

S e i t e  6 0 6 6 3 / 2 . . . 6 0 6 6 3 / 5

A b m e s s u n g e n :

S e i t e  6 0 6 7 5 / 2 . . . 6 0 6 7 5 / 2 3

S c h a l t p l ä n e :

S e i t e  6 0 6 7 6 / 2 . . . 6 0 6 7 6 / 1 7

F u n k t i o n e n :

S e i t e  6 0 6 8 0 / 2 . . . 6 0 6 8 0 / 2 9
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Technische Daten der Kommunikationsschnittstellen
Modbus-Protokoll
Anschlu§typ Modbus RJ45-Terminal-Schnittstelle Modbus RJ45-Netzwerk-Schnittstelle

Struktur P h y s i k a l i s c h e  S c h n i t t s t e l l e R S  4 8 5 ,  2 - D r a h t

Ü b e r t r a g u n g s a r t R T U

Ü b e r t r a g u n g s g e s c h w i n d i g k e i t K o n f i g u r i e r b a r  ü b e r  B e d i e n t e r m i n a l  o d e r  

S o f t w a r e  P o w e r S u i t e :

9 6 0 0  B i t / s  o d e r  1 9 2 0 0  B i t / s

K o n f i g u r i e r b a r  ü b e r  B e d i e n t e r m i n a l  o d e r  

S o f t w a r e  P o w e r S u i t e :

4 8 0 0  B i t / s ,  9 6 0 0  B i t / s ,  1 9 2 0 0  B i t / s  o d e r  

3 8 , 4  K B i t / s

F o r m a t F e s t  =  8  B i t ,  g e r a d e  P a r i t ä t ,  1  S t o p - B i t K o n f i g u r i e r b a r  ü b e r  B e d i e n t e r m i n a l  o d e r  

S o f t w a r e  P o w e r S u i t e :

- 8  B i t ,  u n g e r a d e  P a r i t ä t ,  1  S t o p - B i t  

- 8  B i t ,  g e r a d e  P a r i t ä t ,  1  S t o p - B i t

- 8  B i t ,  k e i n e  P a r i t ä t ,  1  S t o p - B i t

- 8  B i t ,  k e i n e  P a r i t ä t ,  2  S t o p - B i t s

P o l a r i s a t i o n s a r t K e i n e  P o l a r i s i e r u n g s w i d e r s t ä n d e

D i e  B e r e i t s t e l l u n g  m u ß  ü b e r  d a s  V e r d r a h t u n g s s y s t e m  e r f o l g e n  ( b e i s p i e l s w e i s e  b e i m  M a s t e r )

A d r e s s e 1  b i s  2 4 7 ,  k o n f i g u r i e r b a r  ü b e r  B e d i e n t e r m i n a l  o d e r  S o f t w a r e  P o w e r S u i t e .  

E s  k ö n n e n  3  A d r e s s e n  k o n f i g u r i e r t  w e r d e n ,  s o  d a ß  a u f  d i e  D a t e n  v o n  F r e q u e n z u m r i c h t e r ,  

p r o g r a m m i e r b a r e r  K a r t e  ŒD r i v e  C o n t r o l l e r Ž,  M u l t i p u m p e n k a r t e  u n d  K o m m u n i k a t i o n s k a r t e  

z u g e g r i f f e n  w e r d e n  k a n n .

D i e s e  3  A d r e s s e n  s i n d  f ü r  B e d i e n t e r m i n a l -  u n d  N e t z a n s c h l ü s s e  i d e n t i s c h .  

Dienste F u n k t i o n s p r o f i l e C i A  D S P  4 0 2 :  ŒD e v i c e  P r o f i l e  D r i v e s  a n d  M o t i o n  C o n t r o l Ž.  P r o f i l  I / O

M e s s a g i n g R e a d  H o l d i n g  R e g i s t e r s  ( 0 3 ) ,  m a x .  6 3  W ö r t e r

W r i t e  S i n g l e  R e g i s t e r  ( 0 6 )

W r i t e  M u l t i p l e  R e g i s t e r s  ( 1 6 ) ,  m a x .  6 1  W ö r t e r

R e a d / W r i t e  M u l t i p l e  R e g i s t e r s  ( 2 3 ) ,  m a x .  6 3 / 5 9  W ö r t e r

R e a d  D e v i c e  I d e n t i f i c a t i o n  ( 4 3 )

D i a g n o s t i c s  ( 0 8 )

K o m m u n i k a t i o n s ü b e r w a c h u n g D e a k t i v i e r b a r .

ŒT i m e o u t Ž e i n s t e l l b a r  z w i s c h e n  0 , 1  s  u n d  3 0  s

Diagnose Ü b e r  L E D  b e i m  A T V  6 1 H pppM 3 ,  

A T V  6 1 H D 1 1 M 3 X ƒ H D 4 5 M 3 X ,  

A T V  6 1 H 0 7 5 N 4 ƒ H D 7 5 N 4

E i n e  A k t i v i t ä t s - L E D  b e i m  7 - S e g m e n t - B e d i e n t e r m i n a l  i n t e g r i e r t .  P r o  P o r t  e i n e  L E D .  

Ü b e r  G r a f i k t e r m i n a l E i n e  A k t i v i t ä t s - L E D

S t e u e r w o r t  e m p f a n g e n  

S o l l w e r t  e m p f a n g e n

F ü r  j e d e n  P o r t :

b A n z a h l  e m p f a n g e n e r  F r a m e s ,

b A n z a h l  f e h l e r h a f t e r  F r a m e s .

CANopen-Protokoll
Struktur A n s c h l u ß 9 p o l i g e r  S U B - D - S t e c k e r  a m  C A N o p e n - A d a p t e r .  W i r d  a m  M o d b u s - R J 4 5 - A n s c h l u ß  a u f g e s t e c k t .  

N e t z w e r k m a n a g e m e n t S l a v e

Ü b e r t r a g u n g s g e s c h w i n d i g k e i t 2 0  K  b i t / s ,  5 0  K  b i t / s ,  1 2 5  K  b i t / s ,  2 5 0  K  b i t / s ,  5 0 0  K  b i t / s  o d e r  1  M  b i t / s

A d r e s s e  ( K n o t e n - I D ) 1  b i s  1 2 7 ,  k o n f i g u r i e r b a r  ü b e r  B e d i e n t e r m i n a l  o d e r  S o f t w a r e  P o w e r S u i t e .

Dienste A n z a h l  P D O s 3  f ü r  E m p f a n g s -  u n d  3  f ü r  S e n d e m o d u s  ( P D O 1 ,  P D O 2  u n d  P D O 3 )

P D O - M o d i E r e i g n i s g e s t e u e r t ,  z e i t g e s t e u e r t ,  p e r  F e r n a b f r a g e ,  S y n c  ( z y k l i s c h ) ,  S y n c  ( a z y k l i s c h )

P D O - L i n k i n g J a

P D O - M a p p i n g K o n f i g u r i e r b a r  ( P D O 1  u n d  P D O 2 )

A n z a h l  S D O s 1  S e r v e r

N o t b e t r i e b J a

C A N o p e n - N o r m C i A  D S  3 0 1 ,  V  4 . 0 2

F u n k t i o n s p r o f i l e C i A  D S P  4 0 2 :  ŒD e v i c e  P r o f i l e  D r i v e s  a n d  M o t i o n  C o n t r o l Ž.  P r o f i l  I / O

K o m m u n i k a t i o n s ü b e r w a c h u n g  N o d e  G u a r d i n g ,  H e a r t b e a t

Diagnose Ü b e r  L E D  b e i m  A T V  6 1 H pppM 3 ,  

 A T V  6 1 H D 1 1 M 3 X ƒ H D 4 5 M 3 X ,  

A T V  6 1 H 0 7 5 N 4 ƒ H D 7 5 N 4

2  L E D S :  ŒR U N Ž u n d  ŒE R R O R Ž a u f  i n t e g r i e r t e m  7 - S e g m e n t - T e r m i n a l

Ü b e r  G r a f i k t e r m i n a l  u n d  

S o f t w a r e  P o w e r S u i t e

2  L E D S :  ŒR U N Ž u n d  ŒE R R O R Ž

S t e u e r w o r t  e m p f a n g e n  

S o l l w e r t  e m p f a n g e n

A n z e i g e  d e r  e m p f a n g e n e n  P D O s

A n z e i g e  d e r  g e s e n d e t e n  P D O s

S t a t u s  d e r  N M T - K e n n l i n i e

Z ä h l e r  f ü r  e m p f a n g e n e  P D O s

Z ä h l e r  f ü r  g e s e n d e t e  P D O s

Z ä h l e r  f ü r  E m p f a n g s f e h l e r

Z ä h l e r  f ü r  Ü b e r t r a g u n g s f e h l e r

Beschreibungsdatei B e r e i t s t e l l u n g  e i n e r  E D S - D a t e i  a u f  d e r  D o k u m e n t a t i o n s - C D  f ü r  d i e  g e s a m t e  B a u r e i h e .  A u c h  

z u m  D o w n l o a d  v o n  d e r  I n t e r n e t s e i t e  Œw w w . T e l e m e c a n i q u e . c o m Ž.  S i e  e n t h ä l t  d i e  B e s c h r e i b u n g  

d e r  U m r i c h t e r p a r a m e t e r .  

A l l g e m e i n e s :

S e i t e  6 0 6 6 0 / 2 . . . 6 0 6 6 0 / 5

B e s t e l l d a t e n :  

S e i t e  6 0 6 6 3 / 2 . . . 6 0 6 6 3 / 5

A b m e s s u n g e n :  

S e i t e  6 0 6 7 5 / 2 . . . 6 0 6 7 5 / 2 3

S c h a l t p l ä n e :

S e i t e  6 0 6 7 6 / 2 . . . 6 0 6 7 6 / 1 7

F u n k t i o n e n :

S e i t e  6 0 6 8 0 / 2 . . . 6 0 6 8 0 / 2 9
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(1) Bei Motorleistungen y 250 W betrŠgt die Leistungsreduzierung 20% anstelle von 50% bei 
sehr niedriger Frequenz.

(2) Die Nennfrequenz des Motors und die maximale Ausgangsfrequenz sind einstellbar von 10 
bis 500 Hz oder 1000 Hz je nach Baugrš§e.
Beim Motor-Hersteller nachfragen, ob der Motor mit † berdrehzahl betrieben werden darf.

    

Drehmomenten-Kennlinie (typische Kennlinien)

    

N a c h f o l g e n d e  K e n n l i n i e n  g e b e n  t y p i s c h e  V e r l ä u f e  f ü r  d a s  v e r f ü g b a r e  D a u e r m o m e n t  

u n d  d a s  k u r z f r i s t i g e  Ü b e r l a s t m o m e n t  f ü r  e i n e n  e i g e n b e l ü f t e t e n  u n d  e i n e n  

f r e m d b e l ü f t e t e n  M o t o r  a n .  D e r  U n t e r s c h i e d  h i e r b e i  b e s t e h t  a l l e i n  i n  d e r  F ä h i g k e i t  d e s  

M o t o r s ,  e i n  h o h e s  D a u e r m o m e n t  u n t e r h a l b  d e r  h a l b e n  N e n n d r e h z a h l  z u  l i e f e r n .

Anwendungen im offenen Regelkreis
1 E i g e n b e l ü f t e t e r  M o t o r :  D a u e r b e t r i e b s m o m e n t  (1)
2 F r e m d b e l ü f t e t e r  M o t o r :  D a u e r b e t r i e b s m o m e n t

3 Ü b e r l a s t m o m e n t  f ü r  m a x .  6 0  s  f ü r  A T V  6 1 W ppppp 

( U m r i c h t e r  U L  T y p  1 2 / I P  5 4 )

4 Ü b e r l a s t m o m e n t  f ü r  m a x .  6 0  s  f ü r  A T V  6 1 H ppppp 

( U m r i c h t e r  U L  T y p  1 / I P  2 0 )

5 D r e h m o m e n t  b e i  Ü b e r d r e h z a h l  u n d  k o n s t a n t e r  L e i s t u n g  (2)

Thermischer Motorschutz
D e r  U m r i c h t e r  A l t i v a r  6 1  g e w ä h r l e i s t e t  e i n e n  t h e r m i s c h e n  M o t o r s c h u t z ,  d e r  s p e z i e l l  

f ü r  d e n  B e t r i e b  d e s  M o t o r s  b e i  v a r i a b l e r  D r e h z a h l ,  f r e m d -  o d e r  e i g e n b e l ü f t e t ,  

e n t w i c k e l t  w u r d e .  D e r  U m r i c h t e r  b e r e c h n e t  d i e  M o t o r e r w ä r m u n g  a u c h ,  w e n n  d i e s e r  

a u s g e s c h a l t e t  i s t .

D i e s e r  t h e r m i s c h e  M o t o r s c h u t z  i s t  f ü r  e i n e  m a x i m a l e  U m g e b u n g s t e m p e r a t u r  v o n  

4 0  ° C  i n  d e r  N ä h e  d e s  M o t o r s  v o r g e s e h e n .  W e n n  d i e  T e m p e r a t u r  i n  d e r  U m g e b u n g  

d e s  M o t o r s  4 0  ° C  ü b e r s c h r e i t e t ,  i s t  e i n  d i r e k t e r  t h e r m i s c h e r  S c h u t z  ü b e r  i n  d e n  M o t o r  

i n t e g r i e r t e  T h e r m i s t o r e n  ( P T C )  v o r z u s e h e n .  D i e s e  w e r d e n  d i r e k t  v o m  U m r i c h t e r  

v e r a r b e i t e t .
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Anwendungen im offenen Regelkreis

C / C n

A l l g e m e i n e s :

S e i t e  6 0 6 6 0 / 2 . . . 6 0 6 6 0 / 5

B e s t e l l d a t e n :

S e i t e  6 0 6 6 3 / 2 . . . 6 0 6 6 3 / 5

A b m e s s u n g e n :

S e i t e  6 0 6 7 5 / 2 . . . 6 0 6 7 5 / 2 3

S c h a l t p l ä n e :

S e i t e  6 0 6 7 6 / 2 . . . 6 0 6 7 6 / 1 7

F u n k t i o n e n :

S e i t e  6 0 6 8 0 / 2 . . . 6 0 6 8 0 / 2 9



6 0 6 6 2 - D E _ V e r 1 . 1 . f m / 3

Betrieb (Forts.) Frequenzumrichter
fŸr Asynchronmotoren 2

A l t i v a r  6 1

Besondere Anwendungen
Kombination des Umrichters Altivar 61 mit Synchronmotoren

D e r  U m r i c h t e r  A l t i v a r  6 1  i s t  a u c h  f ü r  d i e  V e r s o r g u n g  v o n  S y n c h r o n m o t o r e n  ( m i t  

S i n u s - E M K )  i m  o f f e n e n  R e g e l k r e i s  g e e i g n e t  u n d  e r m ö g l i c h t  d i e  R e a l i s i e r u n g  e i n e s  

L e i s t u n g s s p e k t r u m s ,  d a s  d e m  e i n e s  A s y n c h r o n m o t o r s  m i t  v e k t o r o r i e n t i e r t e r  

F l u ß s t e u e r u n g  o h n e  M e ß w e r t g e b e r  v e r g l e i c h b a r  i s t .

D i e s e  K o m b i n a t i o n  g e w ä h r l e i s t e t  e i n e  b e m e r k e n s w e r t e  D r e h z a h l g e n a u i g k e i t  u n d  

e r m ö g l i c h t  a u c h  b e i  D r e h z a h l  N u l l  d a s  m a x i m a l e  D r e h m o m e n t .  S y n c h r o n m o t o r e n  

z e i c h n e n  s i c h  d u r c h  i h r e  k o m p a k t e  B a u w e i s e  s o w i e  d u r c h  h e r v o r r a g e n d e  

L e i s t u n g s d i c h t e  u n d  D y n a m i k  b e i  h ö h e r e n  D r e h z a h l e n  a u s .  B e i  d e r  A n s t e u e r u n g  d e s  

U m r i c h t e r s  t r e t e n  a u c h  b e i  E i n s a t z  v o n  S y n c h r o n m o t o r e n  k e i n e r l e i  

S y n c h r o n i s a t i o n s v e r l u s t e  a u f .

    Parallelgeschaltete Motoren
D e r  N e n n s t r o m  d e s  U m r i c h t e r s  m u ß  ü b e r  d e r  S u m m e  d e r  M o t o r s t r ö m e  l i e g e n .

B e i  d i e s e r  A n w e n d u n g  m u ß  f ü r  j e d e n  M o t o r  e i n  e x t e r n e r  t h e r m i s c h e r  S c h u t z  ü b e r  

P T C - F ü h l e r  o d e r  t h e r m i s c h e  R e l a i s  v o r g e s e h e n  w e r d e n .  A b  e i n e r  b e s t i m m t e n  

K a b e l l ä n g e  e i n s c h l i e ß l i c h  a l l e r  A b z w e i g u n g e n  w i r d  d e r  E i n s a t z  e i n e s  

A u s g a n g s f i l t e r s  z w i s c h e n  U m r i c h t e r  u n d  M o t o r e n  o d e r  d i e  A n w e n d u n g  d e r  F u n k t i o n  

Ü b e r s t r o m b e g r e n z u n g  e m p f o h l e n .

B e i  P a r a l l e l s c h a l t u n g  m e h r e r e r  M o t o r e n  s i n d  z w e i  F ä l l e  m ö g l i c h :

b d i e  M o t o r e n  h a b e n  d i e  g l e i c h e  L e i s t u n g ;  i n  d i e s e m  F a l l  b l e i b e n  d i e  

D r e h m o m e n t e i g e n s c h a f t e n  n a c h  E i n s t e l l u n g  d e s  U m r i c h t e r s  o p t i m a l ,

b d i e  M o t o r e n  h a b e n  u n t e r s c h i e d l i c h e  L e i s t u n g e n ;  i n  d i e s e m  F a l l  s i n d  d i e  

D r e h m o m e n t e i g e n s c h a f t e n  a l l e r  M o t o r e n  n i c h t  o p t i m a l .

Beispiel fŸr Sicherheitsabschaltung am Umrichterausgang

Schalten eines Motors im Umrichterausgang
D a s  S c h a l t e n  i m  A u s g a n g  i s t  j e d e r z e i t  m ö g l i c h .  B e i m  S c h a l t e n  w ä h r e n d  d e s  B e t r i e b s  

( U m r i c h t e r  f r e i g e g e b e n )  w i r d  d e r  M o t o r  b e i  s e i n e r  m o m e n t a n e n  D r e h z a h l  

e i n g e f a n g e n  u n d  g e m ä ß  H o c h l a u f r a m p e  a u f  d i e  g e w ü n s c h t e  D r e h z a h l  g e b r a c h t .  F ü r  

d i e s e  A n w e n d u n g e n  i s t  d i e  F u n k t i o n  ŒE i n f a n g e n  i m  L a u f Ž z u  k o n f i g u r i e r e n  u n d  d i e  

S c h u t z f u n k t i o n  ŒP h a s e n a u s f a l l  M o t o r Ž z u  s p e r r e n .

Typische Anwendungen:  S i c h e r h e i t s a b s c h a l t u n g  a m  U m r i c h t e r a u s g a n g ,  

B y - p a s s - F u n k t i o n ,  B e t r i e b  p a r a l l e l g e s c h a l t e t e r  M o t o r e n .

B e i  n e u e n  A n l a g e n  w i r d  d i e  V e r w e n d u n g  d e r  S i c h e r h e i t s f u n k t i o n  ŒP o w e r  R e m o v a l Ž 

e m p f o h l e n .

Testen eines Motors mit geringer Leistung oder Testen ohne Motor
I n  P r ü f -  o d e r  W a r t u n g s s i t u a t i o n e n  k a n n  d e r  U m r i c h t e r  a u c h  o h n e  e i n e n  d e r  

U m r i c h t e r b a u g r ö ß e  e n t s p r e c h e n d e n  M o t o r  g e t e s t e t  w e r d e n  ( s p e z i e l l  b e i  U m r i c h t e r n  

m i t  h o h e r  L e i s t u n g ) .  F ü r  d i e s e  A n w e n d u n g  i s t  d i e  F u n k t i o n  ŒP h a s e n a u s f a l l  M o t o r Ž z u  

s p e r r e n .

Altivar 61 M1
In1

M2

Mx

In2

Inx

A u s g a n g s -

f i l t e r

I n  U m r i c h t e r >  I n 1  +  I n 2  + ƒ I n x

Parallelgeschaltete Motoren

N

t1

KM1 0

1

t2

t

t

Altivar 61 M

KM1

K M 1 :  n a c h g e s c h a l t e t e s  S c h ü t z

t 1 :  B r e m s u n g  o h n e  A u s l a u f r a m p e  ( f r e i e r  A u s l a u f )

t 2 :  B e s c h l e u n i g u n g  m i t  H o c h l a u f r a m p e

N :  D r e h z a h l  

A l l g e m e i n e s :

S e i t e  6 0 6 6 0 / 2 . . . 6 0 6 6 0 / 5

B e s t e l l d a t e n :

S e i t e  6 0 6 6 3 / 2 . . . 6 0 6 6 3 / 5

A b m e s s u n g e n :

S e i t e  6 0 6 7 5 / 2 . . . 6 0 6 7 5 / 2 3

S c h a l t p l ä n e :

S e i t e  6 0 6 7 6 / 2 . . . 6 0 6 7 6 / 1 7

F u n k t i o n e n :

S e i t e  6 0 6 8 0 / 2 . . . 6 0 6 8 0 / 2 9



6 0 6 6 3 - D E _ V e r 2 . 0 . f m / 2

Bestelldaten 1 Frequenzumrichter
fŸr Asynchronmotoren 1

A l t i v a r  6 1

V e r s o r g u n g s s p a n n u n g  2 0 0 . . . 2 4 0  V  5 0 / 6 0  H z

Umrichter UL Typ 1/IP 20
Motor Netz Altivar 61
Bemessungs-
leistung (1)

Netzstrom
(2)

Scheinlei-
stung

Max. an-
gen.
Kurz-
schlu§-
strom

Maximaler
Dauerstrom
(1)

Maximaler
† berlaststrom
fŸr die Dauer 
von 60 s

Bestell-Nr. (3) Gew.

200 V 240 V 240 V 230 V
kW HP A A kVA kA A A kg

Versorgungsspannung: 200É 240 V 50/60 Hz einphasig
0 , 3 7 0,5 6 , 9 5 , 8 1 , 4 5 3 , 6 5 , 7 ATV 61H075M3 (4) 3 , 0 0 0

0 , 7 5 1 1 2 9 , 9 2 , 4 5 9 , 6 9 , 6 ATV 61HU15M3 (4) 3 , 0 0 0

1 , 5 2 1 8 , 2 1 5 , 7 3 , 7 5 1 3 , 2 1 3 , 2 ATV 61HU22M3 (4) 3 , 0 0 0

2 , 2 3 2 5 , 9 2 2 , 1 5 , 3 5 1 6 , 4 1 6 , 4 ATV 61HU30M3 (4) 4 , 0 0 0

3 … 2 5 , 9 2 2 5 , 3 5 2 1 2 1 ATV 61HU40M3 (4) (5) 4 , 0 0 0

4 5 3 4 , 9 2 9 , 9 7 5 3 3 3 3 ATV 61HU55M3 (4) (5) 5 , 5 0 0

5 , 5 7,5 4 7 , 3 4 0 , 1 9 , 5 2 2 3 9 , 6 3 9 , 6 ATV 61HU75M3 (4) (5) 5 , 5 0 0

Versorgungsspannung: 200É 240 V 50/60 Hz dreiphasig
0 , 7 5 1 6 , 1 5 , 3 2 , 2 5 4 , 8 5 , 7 ATV 61H075M3 (4) 3 , 0 0 0

1 , 5 2 1 1 , 3 9 , 6 4 5 8 9 , 6 ATV 61HU15M3 (4) 3 , 0 0 0

2 , 2 3 1 5 1 2 , 8 5 , 3 5 1 1 1 3 , 2 ATV 61HU22M3 (4) 4 , 0 0 0

3 … 1 9 , 3 1 6 , 4 6 , 8 5 1 3 , 7 1 6 , 4 ATV 61HU30M3 (4) 4 , 0 0 0

4 5 2 5 , 8 2 2 , 9 9 , 5 5 1 7 , 5 2 1 ATV 61HU40M3 (4) 4 , 0 0 0

5 , 5 7,5 3 5 3 0 , 8 1 2 , 8 2 2 2 7 , 5 3 3 ATV 61HU55M3 (4) 5 , 5 0 0

7 , 5 10 4 5 3 9 , 4 1 6 , 4 2 2 3 3 3 9 , 6 ATV 61HU75M3 (4) 7 , 0 0 0

1 1 15 5 3 , 3 4 5 , 8 1 9 2 2 5 4 6 4 , 8 ATV 61HD11M3X (4) (6) 9 , 0 0 0

1 5 20 7 1 , 7 6 1 , 6 2 5 , 6 2 2 6 6 7 9 , 2 ATV 61HD15M3X (4) (6) 9 , 0 0 0

1 8 , 5 25 7 7 6 9 2 8 , 7 2 2 7 5 9 0 ATV 61HD18M3X (4) (6) 1 9 , 0 0 0

2 2 30 8 8 8 0 3 3 , 3 2 2 8 8 1 0 5 , 6 ATV 61HD22M3X (4) (6) 1 9 , 0 0 0

3 0 40 1 2 4 1 1 0 4 5 , 7 2 2 1 2 0 1 4 4 ATV 61HD30M3X (4) (6) 3 9 , 0 0 0

3 7 50 1 4 1 1 2 7 5 2 , 8 2 2 1 4 4 1 7 2 , 8 ATV 61HD37M3X (4) (6) 3 9 , 0 0 0

4 5 60 1 6 7 1 4 7 6 1 , 1 2 2 1 7 6 2 1 1 , 2 ATV 61HD45M3X (4) (6) 3 9 , 0 0 0

5 5 75 2 0 0 1 7 3 7 1 , 9 3 5 2 2 1 2 6 5 , 2 ATV 61HD55M3X (6) (7) (8) 5 9 , 0 0 0

7 5 100 2 7 1 2 3 2 9 6 , 4 3 5 2 8 5 3 1 3 , 5 ATV 61HD75M3X (6) (7) (8) 7 2 , 0 0 0

9 0 125 3 3 6 2 8 8 1 1 9 , 7 3 5 3 5 9 3 9 4 , 9 ATV 61HD90M3X (6) (7) (8) 7 2 , 0 0 0

(1) Diese Daten gelten fŸr eine Taktfrequenz von 12 kHz bis zum Umrichter ATV 61HD45M3X bzw. von 2,5 kHz beim 
ATV 61HD55M3XÉ HD90M3X bei Verwendung im Dauerbetrieb.
Die Taktfrequenz ist einstellbar von 1É 16 kHz bis zum ATV 61HD45M3X und von 2,5É 12 kHz beim ATV 61HD55M3X bzw. 
von 2,5É 8 kHz beim ATV 61HD75M3X, HD90M3X.
Bei Taktfrequenzen von mehr als 2,5 oder 12 kHz verringert der Umrichter je nach AusfŸhrung eigenstŠndig die Taktfrequenz 
bei zu starker ErwŠrmung. Bei Dauerbetrieb Ÿber der Bemessungstaktfrequenz ist eine Reduzierung des Umrichternennstroms 
erforderlich; siehe hierzu die Reduzierungskennlinien auf den Seiten 60678/2 bis 60678/5.

(2) Typischer Wert fŸr die angegebene Motorleistung und fŸr den maximalen angenommenen Kurzschlu§strom. 
(3) Die Frequenzumrichter ATV 61HD55M3XÉ HD90M3X sind in StandardausfŸhrung und fŸr schwierige 

Umgebungsbedingungen erhŠltlich; siehe Umgebungsbedingungen auf Seite 60661/3.
Zum Bestellen eines Umrichters ATV 61HpppM3 oder ATV 61HD11M3X...HD45M3X fŸr schwierige Umgebungsbedingungen 
ergŠnzen Sie die Bestellnummer bitte mit dem Zusatz:
- S337 fŸr ATV 61HpppM3. Beispiel: ATV 61H075M3 wird zu ATV 61H075M3S337.
- 337 fŸr ATV 61HpppM3X. Beispiel: ATV 61HD11M3X wird zu ATV 61HD11M3X337.
Umrichter fŸr schwierige Umgebungsbedingungen werden mit abnehmbaren Grafikterminal geliefert. 

(4) Alle Frequenzumrichter werden mit abnehmbarem Grafikterminal geliefert. Die Frequenzumrichter ATV 61HpppM3 und 
ATV 61HD11M3X...ATV 61HD45M3X sind auch ohne Grafikterminal lieferbar. ErgŠnzen Sie die Bestellnummer in diesem Fall 
bitte mit dem Zusatz Z. Die Lieferung erfolgt dann mit integriertem 7-Segment-Terminal.
Beispiel: ATV 61H075M3 ohne Grafikterminal wird zu ATV 61H075M3Z.

(5) Es ist unbedingt eine Netzdrossel zu verwenden, s. Seite 60670/8.
(6) EMV-Filter im Lieferumfang des Umrichters nicht enthalten. EMV-Filter sind als Option erhŠltlich, siehe Seite 60671/4.
(7) Im Lieferumfang des Umrichters in der StandardausfŸhrung ist eine Netzdrossel enthalten, die bei Anschlu§ des Umrichters an 

Drehstromnetzt unbedingt zu verwenden ist. 
FŸr den Anschlu§ am Gleichspannungsbus kann der Umrichter auch ohne Netzdrossel bestellt werden. ErgŠnzen Sie die 
Bestellnummer in diesem Fall bitte mit dem Buchstaben D
Beispiel: ATV 61HD55M3X wird zu ATV 61HD55M3XD.

(8) Montageplatte fŸr EMV-Montage im Lieferumfang des Umrichters nicht enthalten. Die Platte ist im Lieferumfang des separat 
zu bestellenden NEMA-UmrŸstsatzes Typ 1 oder IP 31 enthalten, siehe Seite 60664/4 und 60664/5.

Hinweis: weitere Informationen hierzu entnehmen Sie bitte den Kombinationstabellen: Umrichter, Optionen und Zubehšr auf Seite 
60674/2...60674/5.

D
F

5
3

4
5

2
0

ATV 61H075M3

D
F

5
3

4
5

2
1

ATV 61HU22M3Z

D
F

5
3

4
5

2
2

ATV 61HD37M3X

A l l g e m e i n e s :

S e i t e  6 0 6 6 0 / 2 . . . 6 0 6 6 0 / 5

T e c h n i s c h e  D a t e n :  

S e i t e  6 0 6 6 1 / 2 . . . 6 0 6 6 1 / 9

A b m e s s u n g e n :

S e i t e  6 0 6 7 5 / 2 . . . 6 0 6 7 5 / 7

S c h a l t p l ä n e :  

S e i t e  6 0 6 7 6 / 2 . . . 6 0 6 7 6 / 1 7

F u n k t i o n e n :

S e i t e  6 0 6 8 0 / 2 . . . 6 0 6 8 0 / 2 9
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Bestelldaten (Forts.) 1 Frequenzumrichter
fŸr Asynchronmotoren 1

A l t i v a r  6 1

V e r s o r g u n g s s p a n n u n g  2 0 0 . . . 2 4 0  V  5 0 / 6 0  H z

Umrichter UL Typ 1/IP 20
Motor Netz Altivar 61
Bemessungs-
leistung (1)

Netzstrom
(2)

Scheinlei-
stung

Max. an-
gen.
Kurz-
schlu§-
strom

Maximaler
Dauerstrom
(1)

Maximaler
† berlaststrom
fŸr die Dauer 
von 60 s

Bestell-Nr. (3) Gew.

380 V 480 V 380 V 380 V 460 V

kW HP A A kVA kA A A kg

Versorgungsspannung: 380É 480 V 50/60 Hz dreiphasig
0 , 7 5 1 3 , 7 3 2 , 4 5 2 , 3 2 , 1 2 , 7 ATV 61H075N4 (4) 3 , 0 0 0

1 , 5 2 5 , 8 5 , 3 3 , 8 5 4 , 1 3 , 4 4 , 9 ATV 61HU15N4 (4) 3 , 0 0 0

2 , 2 3 8 , 2 7 , 1 5 , 4 5 5 , 8 4 , 8 6 , 9 ATV 61HU22N4 (4) 3 , 0 0 0

3 Ð 1 0 , 7 9 7 5 7 , 8 6 , 2 9 , 3 ATV 61HU30N4 (4) 4 , 0 0 0

4 5 1 4 , 1 1 1 , 5 9 , 3 5 1 0 , 5 7 , 6 1 2 , 6 ATV 61HU40N4 (4) 4 , 0 0 0

5 , 5 7,5 2 0 , 3 1 7 1 3 , 4 2 2 1 4 , 3 1 1 1 7 , 1 ATV 61HU55N4 (4) 5 , 5 0 0

7 , 5 10 2 7 2 2 , 2 1 7 , 8 2 2 1 7 , 6 1 4 2 1 , 1 ATV 61HU75N4 (4) 5 , 5 0 0

1 1 15 3 6 , 6 3 0 2 4 , 1 2 2 2 7 , 7 2 1 3 3 , 2 ATV 61HD11N4 (4) 7 , 0 0 0

1 5 20 4 8 3 9 3 1 , 6 2 2 3 3 2 7 3 9 , 6 ATV 61HD15N4 (4) 9 , 0 0 0

1 8 , 5 25 4 5 , 5 3 7 , 5 2 9 , 9 2 2 4 1 3 4 4 9 , 2 ATV 61HD18N4 (4) 9 , 0 0 0

2 2 30 5 0 4 2 3 2 , 9 2 2 4 8 4 0 5 7 , 6 ATV 61HD22N4 (4) 1 9 , 0 0 0

3 0 40 6 6 5 6 4 3 , 4 2 2 6 6 5 2 7 9 , 2 ATV 61HD30N4 (4) 2 6 , 0 0 0

3 7 50 8 4 6 9 5 5 , 3 2 2 7 9 6 5 9 4 , 8 ATV 61HD37N4 (4) 2 6 , 0 0 0

4 5 60 1 0 4 8 5 6 8 , 5 2 2 9 4 7 7 1 1 2 , 8 ATV 61HD45N4 (4) 4 4 , 0 0 0

5 5 75 1 2 0 1 0 1 7 9  2 2 1 1 6 9 6 1 3 9 , 2 ATV 61HD55N4 (4) 4 4 , 0 0 0

7 5 100 1 6 7 1 3 7 1 0 9 , 9 2 2 1 6 0 1 2 4 1 9 2 ATV 61HD75N4 (4) 4 4 , 0 0 0

9 0 125 1 6 6 1 4 3 1 0 9 , 3 3 5 1 7 9 1 7 9 2 1 4 , 8 ATV 61HD90N4 (5) (6) 6 0 , 0 0 0

1 1 0 150 2 0 2 1 6 8 1 3 3 3 5 2 1 5 2 1 5 2 3 6 , 5 ATV 61HC11N4 (5) (6) 7 4 , 0 0 0

1 3 2 200 2 3 9 2 2 4 1 5 7 , 3 3 5 2 5 9 2 5 9 2 8 4 , 9 ATV 61HC13N4 (5) (6) 8 0 , 0 0 0

1 6 0 250 2 8 9 2 7 5 1 9 0 , 2 5 0 3 1 4 3 1 4 3 4 5 , 4 0 ATV 61HC16N4 (5) (6) 1 1 0 , 0 0 0

2 0 0 300 3 5 7 3 3 1 2 3 5 5 0 4 2 7 4 2 7 4 6 9 , 7 ATV 61HC22N4 (5) (6) 1 4 0 , 0 0 0

2 2 0 350 3 9 6 3 8 3 2 6 0 , 6 5 0

2 5 0 400 4 4 4 4 3 5 2 9 2 , 2 5 0 4 8 1 4 8 1 5 2 9 , 1 ATV 61HC25N4 (5) (6) 1 4 0 , 0 0 0

2 8 0 450 4 9 4 4 9 4 3 2 5 , 1 5 0 6 1 6 6 1 6 6 7 7 , 6 ATV 61HC31N4 (5) (6) 2 1 5 , 0 0 0

3 1 5 500 5 5 5 5 4 4 3 6 5 , 3 5 0

3 5 5 Ð 6 3 7 5 9 7 4 1 9 , 3 5 0 7 5 9 7 5 9 8 3 4 , 9 ATV 61HC40N4 (5) (6) 2 2 5 , 0 0 0

4 0 0 600 7 0 9 6 4 4 4 6 6 , 6 5 0

5 0 0 700 8 7 6 7 6 0 5 7 6 , 6 5 0 9 4 1 9 4 1 1 0 3 5 , 1 ATV 61HC50N4 (5) (6) 3 0 0 , 0 0 0

5 6 0 800 9 7 8 8 5 8 6 4 3 , 6 5 0 1 1 8 8 1 1 8 8 1 3 0 6 , 8 ATV 61HC63N4 (5) (6) 3 0 0 , 0 0 0

6 3 0 900 1 0 9 1 9 6 4 7 1 8 5 0

(1) Diese Daten gelten fŸr eine Taktfrequenz von 12 kHz bis zum ATV 61HD75N4 bzw. von 4 kHz beim ATV 61HD90N4 sowie von 
2,5 kHz beim ATV 61HD11N4É HC63N4 bei Verwendung im Dauerbetrieb.
Die Taktfrequenz ist einstellbar von 1É 16 kHz bis ATV 61HD75N4 und von 2É 8 kHz fŸr die Umrichter 
ATV 61HD90N4É ATV 61HC63N4.
Bei Taktfrequenzen von mehr als 2,5, 4 oder 12 kHz verringert der Umrichter je nach AusfŸhrung eigenstŠndig die Taktfrequenz 
bei zu starker ErwŠrmung. Bei Dauerbetrieb Ÿber der Bemessungstaktfrequenz ist eine Reduzierung des Umrichternennstroms 
erforderlich; siehe hierzu die Reduzierungskennlinien auf den Seiten 60678/2 bis 60678/7. 

(2) Typischer Wert fŸr die angegebene Motorleistung und fŸr den maximalen angenommenen Kurzschlu§strom. 
(3) Die Frequenzumrichter ATV 61HD90N4É HC63N4 sind in StandardausfŸhrung und fŸr schwierige Umgebungsbedingungen 

erhŠltlich; siehe Umgebungsbedingungen auf Seite 60661/3.
Zum Bestellen eines Umrichters ATV 61H075N4...HD75N4 fŸr schwierige Umgebungsbedingungen ergŠnzen Sie die 
Bestellnummer bitte mit dem Zusatz S337. Beispiel: ATV 61H075N4 wird zu ATV 61H075N4S337.
Umrichter fŸr schwierige Umgebungsbedingungen werden mit abnehmbaren Grafikterminal geliefert.
Die Frequenzumrichter ATV 61HD90N4É HC63N4 sind in StandardausfŸhrung und fŸr schwierige Umgebungsbedingungen 
erhŠltlich.

(4) Alle Frequenzumrichter werden mit abnehmbarem Grafikterminal geliefert. Die Frequenzumrichter 
ATV 61H075N4...ATV 61HD75N4 sind auch ohne Grafikterminal lieferbar.ErgŠnzen Sie die Bestellnummer in diesem Fall bitte 
mit dem Zusatz Z. Die Lieferung erfolgt dann mit integriertem Segment-Terminal.
Beispiel: ATV 61H075N4 ohne Grafikterminal wird zu ATV 61H075N4Z.

(5) Im Lieferumfang des Umrichters in der StandardausfŸhrung ist eine Netzdrossel enthalten, die bei Anschlu§ des Umrichters an 
Drehstromnetzt unbedingt zu verwenden ist. 
FŸr den Anschlu§ am Gleichspannungsbus kann der Umrichter auch ohne Netzdrossel bestellt werden. ErgŠnzen Sie die 
Bestellnummer in diesem Fall bitte mit dem Buchstaben D
Beispiel: Aus ATV 61HD90N4 wird ATV 61HD90N4D.

(6) Montageplatte fŸr EMV-Montage im Lieferumfang des Umrichters nicht enthalten. Die Platte ist im Lieferumfang des separat 
zu bestellenden NEMA-UmrŸstsatz Typ 1 und/oder IP 31-UmrŸstsatz enthalten:
- fŸr ATV 61HD90N4É ATV 61HC31N4 bestellen Sie bitte den NEMA-UmrŸstsatz Typ 1 oder IP 31, siehe Seite 60664/4 und 
60664/5,
- fŸr ATV 61HC40N4É HC63N4 bestellen Sie bitte den IP 31-UmrŸstsatz, siehe Seite 60664/5.

Hinweis: weitere Informationen hierzu entnehmen Sie bitte den Kombinationstabellen: Umrichter, Optionen und Zubehšr auf Seite 
60674/2...60674/5.

D
F

5
3

4
5

2
3

ATV 61HU22N4

D
F

5
3

4
5

2
4

ATV 61HU40N4Z

D
F

5
3

4
5

6
4

ATV 61HC31N4

A l l g e m e i n e s :

S e i t e  6 0 6 6 0 / 2 . . . 6 0 6 6 0 / 5

T e c h n i s c h e  D a t e n :  

S e i t e  6 0 6 6 1 / 2 . . . 6 0 6 6 1 / 9

A b m e s s u n g e n :

S e i t e  6 0 6 7 5 / 2 . . . 6 0 6 7 5 / 7

S c h a l t p l ä n e :  

S e i t e  6 0 6 7 6 / 2 . . . 6 0 6 7 6 / 1 7

F u n k t i o n e n :

S e i t e  6 0 6 8 0 / 2 . . . 6 0 6 8 0 / 2 9



6 0 6 6 3 - D E _ V e r 2 . 0 . f m / 4

Bestelldaten (Forts.) 1 Frequenzumrichter
fŸr Asynchronmotoren 1

A l t i v a r  6 1

V e r s o r g u n g s s p a n n u n g  2 0 0 . . . 2 4 0  V  5 0 / 6 0  H z

Umrichter NEMA Typ 12/IP 54 mit integriertem EMV-Filter Klasse A
Motor Netz Altivar 61
Bemessungs
leistung (1)

Netzstrom
(2)

Scheinlei-
stung

Max. an-
gen.
Kurz-
schlu§-
strom

Maximaler
Dauerstrom
(1)

Maximaler
† berlaststrom
fŸr die Dauer 
von 60 s

Bestell-Nr. (3) (4) (5) Gew.

380 V 480 V 380 V 380 V 460 V

kW HP A A kVA kA A A kg

Versorgungsspannung: 380É 480 V 50/60 Hz dreiphasig
0 , 7 5 1 1 , 8 1 , 5 1 , 2 5 2 , 3 2 , 1 2 , 5 ATV 61W075N4 1 3 , 0 0 0

1 , 5 2 3 , 5 3 2 , 3 5 4 , 1 3 , 4 4 , 5 ATV 61WU15N4 1 3 , 0 0 0

2 , 2 3 5 4 , 1 3 , 3 5 5 , 1 4 , 8 5 , 6 0 ATV 61WU22N4 1 3 , 0 0 0

3 Ð 6 , 7 5 , 6 0 4 , 4 5 7 , 2 6 , 2 7 , 9 ATV 61WU30N4 1 4 , 0 0 0

4 5 8 , 8 7 , 4 5 , 8 5 9 , 1 7 , 6 1 0 ATV 61WU40N4 1 6 , 0 0 0

5 , 5 7,5 1 1 , 4 9 , 2 7 , 5 2 2 1 2 1 1 1 3 , 2 ATV 61WU55N4 1 6 , 0 0 0

7 , 5 10 1 5 , 8 1 3 , 3 1 0 , 4 2 2 1 6 1 4 1 7 , 6 ATV 61WU75N4 2 2 , 0 0 0

1 1 15 2 1 , 9 1 7 , 8 1 4 , 4 2 2 2 2 , 5 2 1 2 4 , 7 ATV 61WD11N4 2 2 , 0 0 0

1 5 20 3 0 , 5 2 5 , 8 2 0 2 2 3 0 , 5 2 7 3 3 , 5 ATV 61WD15N4 2 8 , 0 0 0

1 8 , 5 25 3 7 , 5 3 2 , 3 2 4 , 7 2 2 3 7 3 4 4 0 , 7 ATV 61WD18N4 3 6 , 0 0 0

2 2 30 4 3 , 6 3 6 , 6 2 8 , 7 2 2 4 3 , 5 4 0 4 7 , 8 ATV 61WD22N4 3 6 , 0 0 0

3 0 40 5 6 , 7 4 6 , 2 3 7 , 3 2 2 5 8 , 5 5 2 6 4 , 3 ATV 61WD30N4 5 1 , 0 0 0

3 7 50 6 9 , 5 5 6 , 8 4 5 , 7 2 2 7 1 , 5 6 5 7 8 , 6 ATV 61WD37N4 6 4 , 0 0 0

4 5 60 8 5 , 1 6 9 , 6 5 6 2 2 8 5 7 7 9 3 , 5 ATV 61WD45N4 6 5 , 0 0 0

5 5 75 1 0 4 , 8 8 7 6 9 3 5 1 0 3 9 6 1 1 3 , 3 ATV 61WD55N4 9 2 , 0 0 0

7 5 100 1 4 0 , 3 1 1 3 , 8 9 2 , 3 3 5 1 3 7 1 2 4 1 5 0 , 7 ATV 61WD75N4 9 2 , 0 0 0

9 0 125 1 7 1 , 8 1 4 0 , 9 1 1 3 3 5 1 6 3 1 5 6 1 7 9 , 3 ATV 61WD90N4 9 2 , 0 0 0

(1) Diese Daten gelten fŸr eine Taktfrequenz von 8 kHz bis zum Umrichter ATV 61WD15N4 bzw. von 4 kHz beim 
ATV 61WD18N4É WD90N4 bei Verwendung im Dauerbetrieb.
 Die Taktfrequenz ist bei allen Baugrš§en von 2É 16 kHz einstellbar.
Bei Taktfrequenzen von mehr als 4 oder 8 kHz verringert der Umrichter je nach AusfŸhrung eigenstŠndig die Taktfrequenz bei 
zu starker ErwŠrmung. Bei Dauerbetrieb Ÿber der Bemessungstaktfrequenz ist eine Reduzierung des Umrichternennstroms 
erforderlich; siehe hierzu die Reduzierungskennlinien auf den Seiten 60678/8 und 60678/9. 

(2) Typischer Wert fŸr die angegebene Motorleistung und fŸr den maximalen angenommenen Kurzschlu§strom. 
(3) Diese Umrichter sind auch in der AusfŸhrung fŸr schwierige Umgebungsbedingungen erhŠltlich; siehe 

Umgebungsbedingungen auf Seite 60661/3. ErgŠnzen Sie die Bestellnummer in diesem Fall bitte mit dem Zusatz 337.
Beispiel: ATV 61W075N4 wird zu ATV 61W075N4337.

(4) 2 EMV-Montageplatten im Lieferumfang des Umrichters enthalten:
- 1 fŸr KonformitŠt IP 54, vormontiert,
- 1 fŸr NEMA Typ 12, kundenseitig zu montieren. 

(5) Diese Umrichter kšnnen mit integriertem Netzteil c  24 V bestellt werden, das eine zusŠtzliche Stromaufnahme von 250 mA 
ermšglicht. ErgŠnzen Sie die Bestellnummer in diesem Fall bitte mit dem Zusatz A24.
Beispiel: ATV 61W075N4 wird zu ATV 61W075N4A24.

Hinweis: weitere Informationen hierzu entnehmen Sie bitte den Kombinationstabellen: Umrichter, Optionen und Zubehšr auf den 
Seiten 60674/6 und 60674/7. 

ATV 61W075N4
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A l l g e m e i n e s :

S e i t e  6 0 6 6 0 / 2 . . . 6 0 6 6 0 / 5

T e c h n i s c h e  D a t e n :  

S e i t e  6 0 6 6 1 / 2 . . . 6 0 6 6 1 / 9

A b m e s s u n g e n :

S e i t e  6 0 6 7 5 / 6

S c h a l t p l ä n e :  

S e i t e  6 0 6 7 6 / 2 . . . 6 0 6 7 6 / 1 7

F u n k t i o n e n :

S e i t e  6 0 6 8 0 / 2 . . . 6 0 6 8 0 / 2 9



6 0 6 6 3 - D E _ V e r 2 . 0 . f m / 5

Bestelldaten (Forts.) 1 Frequenzumrichter
fŸr Asynchronmotoren 1

A l t i v a r  6 1

V e r s o r g u n g s s p a n n u n g  2 0 0 . . . 2 4 0  V  5 0 / 6 0  H z

Umrichter UL Typ 12/IP54 mit integriertem EMV-Filter Klasse B 
Motor Netz Altivar 61
Bemessungs-
leistung (1)

Netzstrom
(2)

Scheinlei-
stung

Max. an-
gen.
Kurz-
schlu§-
strom

Maximaler
Dauerstrom
(1)

Maximaler
† berlaststrom
fŸr die Dauer 
von 60 s

Bestell-Nr. (3) (4) (5) Gew.

380 V 480 V 380 V 380 V 460 V

kW HP A A kVA kA A A kg

Versorgungsspannung: 380É 480 V 50/60 Hz dreiphasig
0 , 7 5 1 1 , 8 1 , 5 1 , 2 5 2 , 3 2 , 1 2 , 5 ATV 61W075N4C 1 9 , 0 0 0

1 , 5 2 3 , 5 3 2 , 3 5 4 , 1 3 , 4 4 , 5 ATV 61WU15N4C 1 9 , 0 0 0

2 , 2 3 5 4 , 1 3 , 3 5 5 , 1 4 , 8 5 , 6 ATV 61WU22N4C 2 0 , 0 0 0

3 Ð 6 , 7 5 , 6 4 , 4 5 7 , 2 6 , 2 7 , 9 ATV 61WU30N4C 2 0 , 0 0 0

4 5 8 , 8 7 , 4 5 , 8 5 9 , 1 7 , 6 1 0 ATV 61WU40N4C 2 3 , 0 0 0

5 , 5 7,5 1 1 , 4 9 , 2 7 , 5 2 2 1 2 1 1 1 3 , 2 ATV 61WU55N4C 2 3 , 0 0 0

7 , 5 10 1 5 , 8 1 3 , 3 1 0 , 4 2 2 1 6 1 4 1 7 , 6 ATV 61WU75N4C 3 2 , 0 0 0

1 1 15 2 1 , 9 1 7 , 8 1 4 , 4 2 2 2 2 , 5 2 1 2 4 , 7 ATV 61WD11N4C 3 2 , 0 0 0

1 5 20 3 0 , 5 2 5 , 8 2 0 2 2 3 0 , 5 2 7 3 3 , 5 ATV 61WD15N4C 4 0 , 0 0 0

1 8 , 5 25 3 7 , 5 3 2 , 3 2 4 , 7 2 2 3 7 3 4 4 0 , 7 ATV 61WD18N4C 5 1 , 0 0 0

2 2 30 4 3 , 6 3 6 , 6 2 8 , 7 2 2 4 3 , 5 4 0 4 7 , 8 ATV 61WD22N4C 5 0 , 0 0 0

3 0 40 5 6 , 7 4 6 , 2 3 7 , 3 2 2 5 8 , 5 5 2 6 4 , 3 ATV 61WD30N4C 6 8 , 0 0 0

3 7 50 6 9 , 5 5 6 , 8 4 5 , 7 2 2 7 1 , 5 6 5 7 8 , 6 ATV 61WD37N4C 8 5 , 0 0 0

4 5 60 8 5 , 1 6 9 , 6 5 6 2 2 8 5 7 7 9 3 , 5 ATV 61WD45N4C 8 5 , 0 0 0

5 5 75 1 0 4 , 8 8 7 6 9 3 5 1 0 3 9 6 1 1 3 , 3 ATV 61WD55N4C 1 1 9 , 0 0 0

7 5 100 1 4 0 , 3 1 1 3 , 8 9 2 , 3 3 5 1 3 7 1 2 4 1 5 0 , 7 ATV 61WD75N4C 1 1 9 , 0 0 0

9 0 125 1 7 1 , 8 1 4 0 , 9 1 1 3 3 5 1 6 3 1 5 6 1 7 9 , 3 ATV 61WD90N4C 1 1 9 , 0 0 0

(1) Diese Daten gelten fŸr eine Taktfrequenz von 8 kHz bis zum Umrichter ATV 61WD15N4C bzw. von 4 kHz beim 
ATV 61WD18N4CÉ WD90N4C bei Verwendung im Dauerbetrieb.
Die Taktfrequenz ist bei allen Baugrš§en von 2É 16 kHz einstellbar.
Bei Taktfrequenzen von mehr als 4 oder 8 kHz verringert der Umrichter je nach AusfŸhrung eigenstŠndig die Taktfrequenz bei 
zu starker ErwŠrmung. Bei Dauerbetrieb Ÿber der Bemessungstaktfrequenz ist eine Reduzierung des Umrichternennstroms 
erforderlich; siehe hierzu die Reduzierungskennlinien auf den Seiten 60678/8 und 60678/9. 

(2) Typischer Wert fŸr die angegebene Motorleistung und fŸr den maximalen angenommenen Kurzschlu§strom. 
(3) Diese Umrichter sind auch in der AusfŸhrung fŸr schwierige Umgebungsbedingungen erhŠltlich; siehe 

Umgebungsbedingungen auf Seite 60661/3. ErgŠnzen Sie die Bestellnummer in diesem Fall bitte mit dem Zusatz 337.
Beispiel: ATV 61W075N4C wird zu ATV 61W075N4C337.

(4) 2 EMV-Montageplatten im Lieferumfang des Umrichters enthalten:
- 1 fŸr KonformitŠt IP 54, vormontiert,
- 1 fŸr NEMA Typ 12, kundenseitig zu montieren. 

(5) Diese Umrichter kšnnen mit integriertem Netzteil c  24 V bestellt werden, das eine zusŠtzliche Stromaufnahme von 250 mA 
ermšglicht. ErgŠnzen Sie die Bestellnummer in diesem Fall bitte mit dem Zusatz 24.
Beispiel: ATV 61W075N4C wird zu ATV 61W075N4C24.

Hinweis: Angaben zu den Kombinationsmšglichkeiten entnehmen Sie bitte den † bersichtstabellen: Umrichter, Optionen und 
Zubehšr auf den Seiten 60674/6 und 60674/7. 

ATV 61WD30N4C
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A l l g e m e i n e s :

S e i t e  6 0 6 6 0 / 2 . . . 6 0 6 6 0 / 5

T e c h n i s c h e  D a t e n :  

S e i t e  6 0 6 6 1 / 2 . . . 6 0 6 6 1 / 9

A b m e s s u n g e n :

S e i t e  6 0 6 7 5 / 6

S c h a l t p l ä n e :  

S e i t e  6 0 6 7 6 / 2 . . . 6 0 6 7 6 / 1 7

F u n k t i o n e n :

S e i t e  6 0 6 8 0 / 2 . . . 6 0 6 8 0 / 2 9


