OMmRON

SGDH-[], SGMBH-L]

Sigma IlI-Serie (bis 55 kW)

Sigma-ll-Serie (bis 55 kW): Leistungsstark mit . =
hoher Geschwindigkeit und groBer Genauigkeit
¢ Einfache Konfiguration und Wartung

* Optionale Baugruppen bieten Systemflexibilitdt und
Integrationsfahigkeit

* Automatische Motorerkennung

* Analoge Drehzahl- und Drehmomentregelung

* Impulsfolgesteuerung zur Positionierung

* Oszilloskop-Funktion (Softwarepaket SigmaWin)

* Windows-basierte Konfigurations- und Inbetrieb-
nahmesoftware
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Nennwerte
e 400 V AC, 22 kW (140 Nm) bis 55 kW (350 Nm)

Systemkonfiguration

Optionsbaugruppe

Sigma ll-Hochleistungsserie
SERVOANTRIEB

Analog- - DeviceNet
Uberwachungs- - Profibus

[ f—— 9 - Motion-Controller
kabel - - Indexer
_______ - Mechatrolink-1

[

Digitale
Bedien-
konsole

N
=5 (v

Motion-Controller-
Baugruppe <

SGMBH-
SERVOMOTOR
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Servomotor-Spezifikationen

Typenbezeichnung
SGMBH - 2B A [ [

Sigma !I- . L Option
;‘;::h;‘zag’&gsser'e 1: Oldictung (V-Typ)

B: Oldichtung (V-Typ) und Haltebremse (90 V DC)

C: Oldichtung (V-Typ) und Haltebremse (24 V DC)
Motorleistung S: Oldichtung (S-Typ)
2B: 22KW 4E: 45 kW D: Oldichtung (S-Typ) und Haltebremse (90 V DC)
3Z:30 kW 5E: 55 kW E: Oldichtung (S-Typ) und Haltebremse (24 V DC)
3G: 37 kW Hinweis: Fiir 55-kW-Motoren sind keine Optionen erhaltlich.

f Ing
D: 400V P
—— Motorspezifikationen
2: Flansch, gerade Welle
Drehgeber-Spezifikationen 6: Flansch, gerade Welle } Bis 45 kW
2: 17-Bit-Absolutwertgeber, Standard (mit Keilnut und axialer Gewindebohrung)
C: 17-Bit-Inkrementalwertgeber, Standard K: FuBmontage, gerade Welle
3: 20-Bit-Absolutwertgeber, optional L: FuBmontage, gerade Welle Ab 37 kW
(mit Keilnut und axialer Gewindebohrung)

Konstruktionsiiberarbeitung
A: Standard

Produkt- |SGMBH-[J
bezeich- 2BDA 3ZDLA 3GSCA 4EDCIA 5EDCIA
nung
Nenn-Leistungsabgabe kW 22 30 37 45 55
Nenndrehmoment Nm 140 191 236 286 350
§ Haltedrehmoment Nm 140 191 236 286 350
© —
g Ku_rzzeltlges Nm 280 382 471 572 700
o Spitzendrehmoment
2 |Nennstrom A (eff) 58 80 100 127 150
(] 5F
E’ Kurzzeitiger max. Strom A (eff) 120 170 210 260 310
Nenndrehzahl/max. Drehzahl  min’" 1500/2000
Rotor-Massentrégheit kg-m? 0,0592 0,0773 0,139 0,151 0,197
o= Gehauseschutzklasse P44
©
=]
‘g Montagemethode Flansch Flansch-FuBmontage 1 FuBmontage
Drehgeber Standard Inkremental- oder Absolutwertgeber: 17 Bit, 16384 Impulse/Umdrehung oder gleichwertig 2
Option Absolutwertgeber: 20 Bit, 16384 Impulse/Umdrehung oder gleichwertig
Betriebstemperatur 0 bis 40 °C
Luftfeuchtigkeit bei Betrieb 20% bis 80% (ohne Kondensatbildung)

Hinweis: 1. FuBmontage bei 37- und 45-kW-Motoren mit Bremse

2. Die Anzahl der SERVOPACK-Ausgangsimpulse betragt sowohl fiir 17- als auch fiir 20-Bit-Drehgeber 16384 Impulse/Umdrehung
(keine Teilung).

Drehmoment/Drehzahl-Kennlinien

Drehzahl (min'") Drehzahl (min'") Drehzahl (min'")
2000 2000 2000
A B A B A B
1000 1000 1000
0 0 0
0 100 200 300 Drehmoment (Nm) 0 100 200 300 400 Drehmoment (Nm) 0 100 200 300 400 500 Drehmoment (Nm)
SGMBH-2BDCA SGMBH-3ZDUA SGMBH-3GDCA
Drehzahl (min'™") Drehzahl (min'")
2000 2000
Bereich fiir Dauerbetrieb
Bereich fiir Aussetzbetrieb
A B A B
1000 1000
0 0
0 200 400 600 Drehmoment (Nm) 0 200 400 600 800 Drehmoment (Nm)
SGMBH-4EDIA SGMBH-5EDIA
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Technische Daten des Servotreibers

Typenbezeichnung

SGDH-2BDE

Sigma lI-Serie

Typ SGDH

Motorleistung:

2B: 22 kW
3Z: 30 kW
3G: 37 kW

Spannung

4E: 45 kW
5E: 55 kW

D: 400V

Modell

E: Drehmoment-/Drehzahl-/Positioniersteuerung

Produktbezeichnung SGDH-[J 2BDE 3ZDE 3GDE 4EDE 5EDE
Geeigneter Servomotor-Typ SGMBH-J 2BDCA 3ZDCA 3GDLA 4EDCIA 5EDCIA
Dauer-Ausgangsleistung kW 22 30 37 45 55
Zulassige Lasttragheit kgm?x 10 0,296 0,3865 0,695 0,840 0,985
2 |Hauptstromkreis Dreiphasig 380 bis 480 V AC / +10 bis -15%, 50/60 Hz
=]
D |Leistung des Hauptstromkreises 36,7 50,1 61,8 75,2 91,9
3 [(kVA)
@ [Steuerstromkreis 24V DC +10%
7
2 |Leistung des Steuerstromkreises|150 VA
2
c
]
o
(7]
Regelungsart Dreiphasige Vollwellengleichrichtung, IGBT-Pulsweitenmodulation
c Riickfiihrung Serieller 17-Bit-Drehgeber (Inkrementell/Absolutwert)
2  [Betriebs-/Lagertemperatur SERVOPACK: 0 bis 55 °C / -20 bis 85 °C
S Digitale Bedienkonsole: 0 bis 55 °C / -20 bis 70 °C
& [Luftfeuchtigkeit bei Betrieb und Lagerung|max. 90% relative Luftfeuchtigkeit (ohne Kondensatbildung)
‘S , Drehzahlregelung +2 bis +10 V DC bei 1500 U/min
3 )
3; S < Drehmomentregelung +1 bis +10 V DC bei Nenndrehmoment
% § ® |Positioniersteuerung Art des Eingangs: Vorzeichen + Impulsfolge, Impulsfolge im und gegen den Uhrzeigersinn, 2-Phasen-Impulse
a 2 mit 90° Phasendifferenz
@ Eingangsfrequenz: 500/200 kimpulse/s (Line-Treiber/offener Kollektorausgang)
Positionier- Art des Aus- Phase A, Phase B, Phase C: (Line-Treiber-Ausgang)
steuerung gangs
Frequenz- (16 : N) N: Anzahl der Geberimpulse
2 teilungs-
c verhiltnis
'(%’ Sequenzeingabesignal Servo EIN, Vorwértsdrehung gesperrt (P-OT), Rickwartsdrehung gesperrt (N-OT), Strombegrenzung
$I Vorwértsdrehung, Strombegrenzung Rickwartsdrehung, Alarm-Riicksetzung, P-Regelung
W |Sequenzausgangssignal Servoalarm, 3-Bit-Alarmcode
Auswahl dreier Signale aus Servo bereit, Strombegrenzungsrickfuhrung, TGON, Positionierung abgeschlossen
(Drehzahltbereinstimmung), Bremslésung, Uberlast, Warnung, Uberlast erkannt
Frequenzansprechverhalten 100 Hz (Motortragheit = Lasttragheit)
= |PB Integriert (externer Widerstand erforderlich)| Externer DB-Schiitz und DB-Widerstand erforderlich.
s Generatorische Bremse Integriert (externer Widerstand erforderlich)
7}
2 |Schutz Uberstrom, Uberlast, generatorischer Fehler, Spannungsfehler im Hauptstromkreis, Kihlkérperlberhitzung,
= Stromphasenausfall, Uberdrehzahl, Drehgeberfehler, Drehgeber-Signalausfall, Datenfehler, CPU-Fehler,
2 Uberlauf, Parameterfehler
é Anzeige LEDs fur POWER, ALARM, CHARGE, 5-stellige 7-Segment-LED-Anzeige auf der digitalen Bedienkonsole
é Sonstige Nullhaltung, Sanftanlauf/-auslauf. Rickwartsdrehrichtungs-Anschluss, Bremsverriegelungs-Signalausgang,
JOG-Betrieb
Digitale Bedienkonsole JUSP-OP02A-2
Montagemethode Aufbaumontage

Hinweis: DB: automatische generatorische Bremse, die beim Ausschalten der Hauptspannungsversorgung, bei Servoalarm, Servo AUS und

Drehrichtungssperre betétigt wird.

Sigma II-Serie (bis 55 kW)
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OMmRrRoON

Abmessungen
Servomotoren
Typ: SGMBH-2BD i7i A/-3ZD: i A (22/30 kW) S
600 (22 kW), 670 (30 kW) 140 250 (Flansch) 7
@=;=5 @ - 3 yg_l_
— T
N ) —1, 2 @
IS P Z
— 39 )|
=
3 ] = '
«1 Steckverbinder fur Drehgeber 220
2 Steckverbinder fur Lufter 4x0135
Gewicht ca.: 120 kg (22 kW)
140 kg (30 kW)
Typ: SGMBH-3GD : A /-4E::A37/45 kW
S
674 (37 kW), 715 (45 kW) 140 (1280 (Flansch) o
. D &
- =
I ¢ = o
* g
o o - o
Ll : =
i +1 Steckverbinder fiir Drehgeber
+2 Steckverbinder fir Lifter 4x0175
Gewicht ca.: 230 kg (37 kW)
250 kg (45 kW)
Typ: SGMBH-5ED i A (55 kW)
+2 Steckverbinder fir Lifter
#1 Steckverbinder fir Drehgeber 330
800 170 1300
/ -
/I @[ |
. " @ ~ o
4 ] &
o =0 ﬁb
& & T
‘@ & ® DT 2
— &J -
_;_ e ",_i? ®
I = S Y
83 |
11 5‘2 _ —1m
406 121 a "4 1005 | 1005 |
4xQ24 330
Gewicht ca.: 350 kg
x1 Steckverbinder fiir Drehgeber «2 Steckverbinder fiir Lufter
Buchse: 97F-3102E20-29P Buchse: CE05-2A18-10PD-B
Stecker, IP67 (abgewinkelt): MS3108E20-29S Stecker, IP67 (abgewinkelt): MS3108E18-10S
@ Absolutwertgeber @ Inkrementalwertgeber
A — K — A — K — A |Lufterklemme (U)
B — L — B — L — B [Lufterklemme (V)
(¢} DATEN+ M — C DATEN+ M — C |Lufterklemme (W)
D DATEN- N — D DATEN- N — D
E — P — E — P —
F — R — F — R — *3 Klemmenkasten
G oV S BATT- G oV S — U, V, W |Motorklemme |M10
H +5V DC T BATT+ H +5V DC T — @  |Erdungsklemme|M10
J FG (Gehauseerdung) J FG (Gehauseerdung) 1, 1b [Thermostat |M4
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Servoantriebe

Typ: SGDH-2BDE (22 kW)

4 Befestigungsbohrungen
fir M8-Schrauben

o
o 459
| N —
Bedienkonsolen-
° steckverbinder °©
Q
£
Q
P~
[
>
o|1| o - o [}
[=3 L\r nnanANANNNANN nnANN o
10| Steuer- DU Gy >
i ooom o
steckverbinder [fglf ovea [ i $
|
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o \ e 128
| \
Hauptstrom-  Hauptstrom- ~ Steuer- Hauptstrom-  Erdungs-
1 i klemmen i 1 klemmen
mit M3,5- mit M4- mit M4-  mit M8- mit M8- : .
Schraube  Schraube  Schraube Schraube  Schraube Gewicht ca.: 40 kg

4 Befestigungsbohrungen

Typ: SGDH-3ZDE (30 kW) g for8-Schrauben e
¢

o 459 ‘
N —
—
Bedienkonsolen-
° steckverbinder °©
rr
I
I
I
I
I
I
I: ]
oW 12 Steuer- KT sovanemmon o o o i
3|5 186 steck- ) (LD | o ¥
151 145 verbinder s all ]t i o N i
ALY Sy 0
107 Jx2=241 e SR T o0 1
N [ 1 "
578x5=4 [ i
I
o o . oo ¥
mmm = © i @
0 o g by l — 2 =
© PY8 I EE hd hd H *
L - :
al s 27x8 =216 \h a7 f 128 S22
- 25 [ 320 | (25)
[ 370 | 302
306
348
Haup - b } Steuer- Hauptstrom- Erdungs-
i i i klemmen kreisklemmen \ klemmen
mit M3,5- mit M4- mit M5- mit M4- mit M8- mit M8-
Schraube Schraube Schraube

Gewicht ca.: 40 kg
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. 4 Befestigungsbohrungen Kuhllufter
Typ_ SGDH-3GDE (37 kW) ) fur M8-Schrauben  5gg Luft
o ‘
- "
[° [ Femm [ | °] —
| I
o |
T i
4 egsC
Bedienkonsolen-
° steckverbinder ° [
I
o o
12 .
294 —— g ° i
I
it [
© 14,5 Stever- el
~ 259 = steck- oom I
- ) onn ol [ i o I
215 &2 24 verbinder S L___mr o 1
197 8 e A ° [
854 i o i
149 <~ P ‘ Lo _Jwl ] i
= —==] I
B g . . s H
tiiaas| = o ki el
ol 2 —
8 317 ~ =
o] - 174
70 45 x 8= 360
o 25 450 1 (25) 128 215
/ 500 \ i 302
306
348
Erdungs- Hauptstrom- ~ Steuer- Hauptstrom-  |Hauptstrom-\ Steuer- Hauptstrom-
klemmen kreis-klemmen klemmen i i klemmen i
mit M8- mit M3,5- mit M3,5- mit M4- mit M5- mit M4- mit M10-
Schraube Schraube Schraube Schraube
Gewicht ca.: 60 kg
Typ: SGDH-4EDE/-5EDE (45/55 kW) _
4 Befestigungsbohrungen
fiir M8-Schraub
- HriErSchrauben ‘ Kahllafter Luft
- his
o i 5 = 5 ) | ! i
= Il
—4
° Bedienkonsolen- °
steckverbinder
2
353 -
Y T o
s 311 Bl stover | Db )
65 12x2=21 steckverbinder [Qffcvr ol i
.
247 i
| |
199 o [
4Q 25 =
=1 - ol i
%= 0 b S
ofio! )
gl =
N
122
25 (25) 128
Erdungs-  /Hauptstrom- Steuer- Hauptstrom-  Hauptstrom- ~ Steuer- Hauptstrom-
klemmen  kreisklemmen, klemmen kre\iﬂemmen kreisklemmen klemmen kreisklemmen
it M8- i - it M3,5- it M4- it M6- it M4- it M10- .
mi mit M3,5 mit M3, M, mit M4 mit M10 Gewicht ca.: 65 kg
Filter
FN258-180-07 FN359-250-99
50 mm2
L
o E o [
@ = 1
2
= y |
| E—
[ 413 o L ‘
© +
438 516%1,5
27 100
56411, 102 f05 _ Ms-Gewinde-
bohrung (x 8)
% 3 +
110 400 500 | -
= wf
15 882~ = L] S
S P g &
: T 00,9 EEa g - «
¢ & ~|[ —
_@_ | s3] + @ 4
=) B +3
of X - F 3 —se
i &-\‘ l 210+0,5 210405 21 Miz
= ~ M10
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Bremswiderstands-Einheit

Typ: JUSP-RA12 (fiir 22 kW) Typ: JUSP-RA13 (fiir 30 kW)

Frontabdeckung Vier M5-Befstg.-Bohrungen Liiftungséffnungen Frontabdeckung Vier M5-Befstg.-Bohrungen
Luftungsoffnungen \
(= S
8 8
(7]
[fol =] g
olx=] -
< | 0| 17}
>
7]
o
>
-
)
34 (7
® <
2 L a 81 . o L2 £ a gI
45 n D o 45 \ l_/‘\ A o
348 ‘ ‘ 200 uvrg mT 348 ‘ 200 lag| |
1 Y ! N | 259 ~
Kabeleinfiihrungsbohrung Kabeleinfuhru_n__gsbohrung
(@ 33, Gummitdille) M4-Hauptstromkreisklemme (@ 33, Gummitdille) M5-Hauptstromkreisklemme
Gewicht ca.: 14,0 k ]
O Kg Gewicht ca.: 14,0 kg
Typ: JUSP-RA14 (fiir 37 kW) Typ: JUSP-RA15 fiir 45 kW
Frontabdeckung Vier M5-Befstg.-Bohrungen . « Frontabdeckung Vier M5-Befstg.-Bohrungen
Luftungséffnungen Luftungsoffnungen
} — I (o o
Ol G|
® l @ 5 8
0t I——————————f———
r—1— I ———
—_— === =
—_——a———— I
T —r——K——8——8—
—_———— === B
—_—= =
—_——e— =
wlo == = vl
23 1r—r— ———8——a—— 23
It =————f—§———§—
_—e= ——8—%—
—_— 8 8k
———e— I
37 ER————— I
MR —_—e T ==
Fie—=——1=— === Il == ==
b —_—— b ]
e ® . o224 WS 38 -
© s8R ® I} ©|
I O NIt
45 ‘ 45 \
) 42!
348 ‘ 425 IS 348 ‘ 5 | |
T | ! 484 ™~ 484
Kabeleinfihrungsbohrung M5-Hauptstromkreisklemme Kabeleinfiihrungsbohrung Mé-Hauptstromkreisklemme
(mit Gummitiille, @ 33) (@ 38, Gummitiille)
Gewicht ca.: 20,0 kg Gewicht ca.: 21,5 kg

Typ: JUSP-RA16 (fiir 55 kW)

R R Frontabdeckung Vier M5-Befstg.-Bohrungen
Luftungséffnungen

485
500

355 —_—

q
5! =1 !
-~ ) o
® >
s
45 \
348 N
- N
Kabeleinfiihrungsbohrung M6-Hauptstromkreisklemme

(@ 33, Gummitiille)
Gewicht ca.: 23,5 kg
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DB-Widerstands-Einheit

Typ: JUSP-DBO3 (fiir 22/30 kW) Typ: JUSP-DBO4 (fiir 37 kW)
Liftungs-  Frontabdeckung Vier MS-Befstg.-Bohrungen Rechte Seft Fr g Vorderseite Vier M5-Befstg.-Bohrungen
/éﬂnungen [Q—OL _

B | Luftungséffnungen \‘ rO—D’Q’

—_ — —_ —_— — —_—
—_— e — I —_——
I [— —_—— — [
[ = ] —_—
— e/ ——— /= ——
— [ _— — —
=_— V= = [ —_
_—_ Y= _— —_—— 0= I
—_— — _ ] _——
_—_—— VY= ] I —_——
—_ Y —_—— o I — o
[ — Egt=] [ —_—— 3R
[ —_—— o _— — —_——
[ —_——— [ ]
[ ® ® ® Hauptstromkreisklemme M4
Hauptstromkreisklemme M4 Steuerstromkreisklemme M3,5
03 .
LROLY ®
m 184 Ll 184 -
[ L ] e ~
: — . Ll
187 \ 187 62
ey
‘ 259 ‘ 75 2 259 75 2
Kabeleinfihrungsbohrung 124 ¢ infli 124
(@ 33, Gummitdille) K (@ 33, Gummitiille) . )
Gewicht ca.: 5,0 kg Gewicht ca.: 6,0 kg

Typ: JUSP-DBO5 (fiir 45 kW) Typ: JUSP-DBO06 (fiir 55 kW)
Frontabdeckung

Vier M5-Befstg.-Bohrungen

) Frontabdeckung  Vier M5-Befstg.-Bohrungen Luftungsoffnungen c G Q* f
Luftungs- /
/énnungen \‘ ro—\‘ai— 'y ° 8 8
0 0 8 8 ® e
e ]
® ® I ==
I _—
—_— — ] _ — "rit
———— —— I —_—
] — I —_—
= = —_——— — [
I —_ —_——— Y— =
) —_— —_—— — —_——
—_—— e —_— I —_——
I = I —
I —_— I ——
I =] ) e
—_ Y —_—— —_—— — —
—_—— V= = | gs —_— V= —_—
) —_— =4t I =
I —_— e =
—_—— e _ —_— VY= — ©|g
@ ° Hauptstr i M4 —_— eV —_—— A
M35 = ]
° "5 —_— e ——
' ? ! ® ® Hauptstromkreisklemme M4
® .?; Steuerstromkreisklemme M3,5
1 184 -
8 [ R ®, 7
: T o !}
187 62 ‘_ 184
0
259 75 ~ 2 —"
Kabeleinfiihrungsbohrung 124 187
(@ 33, Gummitiille) 0
259 ~
Gewicht ca.: 6,0 kg Kabeleinfiihrungsbohrung 124 Gewicht ca.: 7,0 kg

(@ 33, Gummitiille)
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Installation

Standardanschliisse
Dreiphasig, 380 bis 460 V AC *1%%
(50/60 Hz)
R S T
Leisnungs-‘!’) - é’) ‘]")
schalter
Verarbeitung von Alarm und Q
Entstorfilter thermischem Motorschutz g
= EIE - -/- - Schitz Zum Schalten der Versorgungsspannung E
- [ Lt : N Uberspannun93§chu|z an Netzschitz 7]
AUS ,_] S = und Relais anbringen. - oinhasig, 380 bis 460 V AC *12% S
Schiitz SuP (50/60 Hz) s
(i
o
Bremswiderstands- ZK-Drossel P-4
Einheit m(ohne Drossel kurzgeschlossen)
B1 *5 +1 +2 1
Li/R Thermischer
s SG DH- Motorschutz
N Servoantrieb fio
480y Anschluss erfolgt an die Klemme,
460y deren Spannung der Versorgungsspannung
440V am besten entspricht.
400 V
380 V Optischer
[ Drehgeber
|
DC24N
Ende des abgeschirmten
Kabels ordnungsgeman anschlieBen.
bu DU
DV DV
DW bw
rehzahlsollwel = s o o,
Drehmoment-Sollwert T-REF I(Dsli':;r\]lgicéerg;ands-Einheit
(+1V bis 10 V/ P :
Nenndrehmoment) /z’ S6.
E 16 L TRQ-M Drehmomentiiberwachung
Spannungsversorgung fiir Drehzahl- 23 +12V (27100 %)
und Drehmoment-Soliwert {'12 v, 524—Y - .
(Max. Ausgangsstrom: 30 mA DC) A2VgE——y oy —[>—x VTG-M  Drehzahliberwachung
i
F'o”sitions- PULS puLs L7 o gd\gJOOO min
sollwert Im Uhrzeigersinn P ! 1V/1000 min’}
[ Phase A ] %I -puLsl8 ! ! 37 ALO1
SIGN % 11 o 38 ALO2 Alarmcodeausgang
Gegen Uhrzeigersmr] P ' =<. 39 Max. Betriebss .
. . pannung: 30 V DC
[ Phase B SIGN :2 S N ALO3 (Max. Betriebsstrom: 20 mA DC
CLR
CLR 1T
;l "-otr |14 : =‘<:
=t —|C33» PAO
34, Impulsgeber-Frequenzteilungsausgang
. . SATO 521  *PAO Line-Receiver (hergestellt von TI)
Speicherbatterie 3 + 35) pBO SN75175, MC3486 oder gleichwertig
2,8 bis 4,5 V — 1 BATO 22 36J .p50
5V SEN L4 o
SEN-Signaleingang *3 Pss Lo —@: PCO
0 5 *PCO
+24 V NPN (0 V PNP) a7 L ko 48 PSO Serieller Datenausgang** fiir die Anzahl der
i —_— 49 L . Drehungen bei Phase S
o Relais 1 Servo EIN  "PSO
Servo EIN bei Relais 1 EIN S o SV-ON 140 SG Line-Receiver (hergestellt von TI)
P-Regelung bei Relais 2 EIN Relais 2 5CoN L4t egeng SN75175, MC3486 oder gleichwertig
Rickwartslauf deaktiviert bei _ Rickwartslauf - - — 25 V-CMP . N .
N-Endlageschalter offen N-Schalter o7 143 deakivient  igad | © om:) EIN bei Drehzahliibereinstimmung
TN 26,
Vorwartslauf deaktiviert bei P-Schalter p_ 42 = Vorwdrslauf - - % = —  (EIN bei Positioni h
P-Endlageschalter offen Q0 P-OT PN deaktivient zCCONII; ) (EIN bei Positionierung abgeschlossen)
Relais 3 _D_’R_ T -
Alarm-Riicksetzung bei Relais 3 EIN L 5 o ALM-RST L 44 ! =K Alarm-Ricksetzung 274 T5oNT TGON-Ausgang
ek warts-. i Relais 6 o !, Rickwarls-Strom- | W=z ! (EIN bei Uberschreitung des Grenzwerts)
Eg%ggn&ﬁtromregelung EIN bei —O N-CL | 46 ‘.—~ g BN 1 ¥l 28 TGON= .
Vorwns.St ung EIN bei Relais 7 5o e Vorwarls-Stom- 11 -, S-RDY+ (S;x‘;':’féi:;ﬁ“sgg?g
orwarts-Stromregelun ei S ¢ = _—
Relaig 7EIN o 0 0 regelung EN | :‘ 305 SRDV-
: -' ' ALM+ Alarmausgang
= | U
TN 32 N
R . . --F ALM-
*1 TP Steht fiir ein paarweise verdrilltes Kabel. ” - (AUS bel Alarm)
*2 Zeitkonstante des Primarfilters: 47us. ,/L/ 50 Optokopplgr-Ausgang
*3 Wird bei Verwendung eines Absolutwert-Drehgebers angeschlossen. FG ( m:i' gz::zg::ﬁz’:;uggfg gCD c )
*4 Wirksam bei Verwendung eines 12-Bit-Absolutwert-Drehgebers. An die Abschirmung anschlieBen.
. R . . R . . Das Steckergehéuse wird auch mit
5 Bremswiderstands-Einheit (Option) muss extern installiert werden. Klemme EG verbunden.

*6 Tl steht fiir Texas Instruments Inc.
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Anschliisse am Hauptstromkreis

Anschluss erfolgt an die Klemme,
deren Spannung der Versorgungs- Bremswiderstand
spannung am besten entspricht.
B2 Bl — -

K- B
Drossel r 480 V460 /440 V400 V380 VO v[—o/ oj
T LT

+2
w o+ o4 ML\‘
Y Y U ¥
Dreiphasig U
400 V
- v M
— 11 | DBWierstandsEinneit
. = % o o4 o o4 ™ " DB-Schitz DB-Widerstand |
DU B0 O—o\ . L
PV | * Der Schaltplan zeigt ein
“Ipv R .
ﬁ DV SO * Beispiel fur eine DB-Wider-
- ow| | ‘ | stands-Einheit mit integrierter

] : Schitzspule

24V DC DC24N Leistungsplatine DBONA—5
Leistungs- |
Transistor

DB-Schiitz und einem Uber-
‘ spannungsschutz fir 37 bis
55 kW. Bei 22/30 kW besteht

.
DB24 ,‘JWW_ Uberspannungs- eir_we Einheit nur aus dem
;L. stz | Widerstand.
Beschaltung der Hauptstromkreisklemmen
Klemmensymbol |Bezeichnung Beschreibung Klemmensymbol |Bezeichnung Beschreibung
L1/R, L2/S, L3/T  |Spannungsversorgungs- |Dreiphasig B1, B2 Bremswiderstand Anschluss fir den Bremswider-
Eingangsklemmen des 380 bis 460 V AC, stand
Hauptstromkreises +10% bis -15%, 50/60 Hz
DC24P Eingangsklemmen fiir 24V DC - Hauptstromkreisklemme [(Normalerweise ist kein exter-
Steuerspannungs- negative Seite ner Anschluss erforderlich.)
DC24N versorgung DU, DV, DW Anschlussklemme flr Zum Anschluss von DB-Wider-
DB-Widerstands-Einheit, |stands-Einheit oder DB-Schitz
DB-Schiitz
U, Vv,w Motor- Zum Anschluss des Motors DBON, DB24 Anschlussklemme fiir Bei Modellen mit 37 bis 55 kW
Anschlussklemmen DB-Widerstands-Einheit  |zum Anschluss an Klemmen
DBON und DB24 oder
DB-Widerstands-Einheit.
- (x2) Erdungsklemme Erdung (fir Spannungsversorgung (480 V, 460 V, Eingangsklemmen fiir Anschluss erfolgt an die
= und Motor) 440V, 400V, Steuerspannungs- Klemme, deren Spannung der
380V,0V versorgung Versorgungsspannung am
+1,+2 Anschlussklemme fiir ZK- | Zum Anschluss der ZK-Drossel zur besten entspricht.
Drossel Unterdriickung hoher Oberwellen.
Klemmen bei Nichtverwendung
kurzschlieBen.
Beschaltung der Steuerklemmen
Klemmenzuordnung CN1 (E/A-Stecker) Klemmenzuordnung CN2 (Drehgeberanschluss)
Drehzanl- Impulsgeber- -
N-CMP ugz,é.a" 1| PG5V S";‘)Zﬂrs\gﬁgg\;ersorgung +5V  |2| PGOV Isr?)glélnsgggse\;ersorgung ov
1| SG GND g
TGON- || (COIN-) fSgraudgn
2| SG GND Spannungs- |21 | [TGON+ Ausgangs gnetausgang Batterie (+) Batterie (-)
versorgung signal TGON- 3| BAT (+) (nur Absolutwert- 4 | BAT () (nur Absolutwert-Drehgeber)
SEN 3| PL1 {dr offener Servo 2| /TGON- /-\_usgzlings- Drehgeber)
=N W e signal
4| SEN |Signal- Souen %|/S-RDY+ |bereit- Signaleingang fir Signaleingang fir
i Drehzahl- Servo- 5 PS i 6| /PS A
eingang 5| V-REF S_ollwert- gzi?oang 9| /S-RDY- /tiereit- seriellen Impulsgeber seriellen Impulsgeber
eingan - usgan
6| sG GND Soﬁwe?t- §| ALMe |Alam- Ser\?o-g
) ausgang
7| PULS |impuls- 9| ALM- |Alarm-
Sollwert- i Impulsgeber- ausgan
8| PuLS | mpuls Tneand | pao [Tl Iml:)ulgs]gebegr-
P Jo| T-Rer | Somen ek _{u| pao |loime
eingang Teﬁunggs- Phase A
0 sa GND Sollwert- %| PBO ausgang Impulsgeber-
Sollwert 1) sieN E‘Jde- PAhI:::I %) /PBO ;32;2%3
12 /SiGN |code- a9 19| ALO1 |code- :“I::r:
ingang 4 pLo grr‘;f'%g::"g ausgang 3| ALO2 |ooden
Lésch- Solwert (Offener ausgang
14 /CLR eingang ) B ALO3 Kollektor) Servo
g CLR | Losch- 4| /S-ON |EIN-
eingang P-Regelung Eingang
g - - 41| /P-CON eineng Eindglang
Spannungs- 7 - - Elndqlang 7| P-OT sé‘haﬁ%?n-
18 PL3 i otienen roiaebar| 8| N-OT [schatter - R
Soiaen funge- riokwrts | | /ALM- g
19 PCO [lelungs = u Rilcksetz-
Teilungs- Phagse g Vorwars: RST eingang
20 /PCO |aysgan §| /P-CL Stombe. Eingang
Phase D1 BAT (+) |Batterie (+) Ef(lt’;rne # NcL gg,‘ué?,’::;‘vé:e;ts
D3 BAT (-) [Batterie (- | +24v |Spdence .
versorgung H
- - PSO |Signal-
P3 Phase-S- 48 ausgang
P4 - - Drehzan |49 IN  |Signal-
g V-CMP ﬂtberein- ausgang 0
- stimmungs- = -
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Drehgeberanschliisse

Inkrementalwertgeber
SERVOPACK
CN1 .
e N
Phase A ‘R 1-33 PAO ! \
______ T
134) PAO | P °|>_
Inkrementalwertgeber . g, ' i T
RN | !
/ \ ! 1
: 1 CN2 :
|
C(5)  blau ! 1 25 Phase C | |
% - t
D) weiBsblau | 1 26 -,’K 120] pco 1 }P) j|>— g
| T |
! 1 1 H H
Impuls- : ! Ausgangs-Line-Driver : 1 -
geber i 1 SN75ALS194 (von TI) , ! _ ) z
! 1 oder gleichwertig | | | Geeigneter Line- 2
: I : | Receiver SN75175 s
H(1 rot | ! 2.9 1| (von TI) oder °
2 I * PG5V : I | gleichwertig on
G(2) schwarzf ! 2-2 ! T
L + % PGOV ! | [s)
i I i <
1 | \ /
: | N~
1
|
0,33 mm* | 1 ov 11 Lsa oy
1
[
! |
\
J N Steckergehéuse
(Steckergehause) J_ Steckergehause

| (Maschine des Anwenders)

* 1PI steht flr ein paarweise verdrilltes Kabel.

7

\
\

I

_
11—

N—

Absolutwertgeber
SERVOPACK
CN1 P
i \
_Phase A -R 1-33 PAO | !
T +
. 134 PAO 1 3PI °|>_
Absolutwertgeber PN 5 T T
; \ Phase B -R 1-351 PBO | \
T L L
E ! !
! ! o 1-36 1 /PBO : ie : J>—
CE)l blau ! ; 25 _PhaseC_ 119 pco 1 !
D(6) ) weiB/blau | ¥P | 2-6 -L\K 1200 pco _1_3P1 j|>_
| ! T T
1 ! Phase S 1-48 PSO_ | :
Impuls- | o JEEER L :
geber 1 ! 1-49 /PSO 3 Py
! : Ausgangs-Line-Driver A I 1
: ! SN7SALS194 (von T) : : Geeigneter Line:
! der gleichwerti -
: 1 oder glelenwertlg : : Receiver SN75175
H(1) fO‘f : ! 2-1 PG5V | 1 | (von TI) oder
G(2) L, schwarz, | | 22 ! ! gleichwertig
! : PGOV ! !
| | \ |
I : \ |
! + —+5V
T
0,33 mme | | | 1 Pl >
1 ! ov
T T
Lo P
| ! ! 1
P ov .
1@3) ) orange | | 23 121 L BAT () ! ! .
T pu iy
S(4) L, weiBlorange : #P : 2.4 122 L BAT(-) | ! o Batterie
T s < -
i I {/
I 1
| ! .
J \ J Steckergehause
(Steckergehause) Abgeschirmtes Kabel J_ Steckergehause

(Maschine des Anwenders)

\
\
J
_
II|—(

- 1F'| steht flr ein paarweise verdrilltes Kabel.

~_7/

Beispiel fiir eine Systemkonfiguration

Nachfolgend sind Konfigurationen fir AC-Hochleistungsservotreiber dargestellt.

Stecker und Bedienkonsolen sind im Lieferumfang von Servomotoren und Servoantrieben nicht enthalten.
Die benétigten Komponenten miissen separat bestellt werden.
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Bestellinformationen

Systemkonfiguration

Sigma ll-Hochleistungsserie
SERVOANTRIEB

~ ONt

[ ~
T Impulsgeber-Kabel ~

SGMBH-
SERVOMOTOR

Servomotoren
SGMBH - Servomotoren 1500 U/min (22 - 55 kW)

Optionsbaugruppe

<

Analog- ; - Bevfi_geNet
3 ' =11 2 - Profibus
— lkJabl;s'QNachungs L[| 3 - Motion-Controller

4 - Indexer
5 - Mechatrolink-1

-
-
-
-

-
-
-
-

Digitale
Bedienkonsole

® d

=2, Universalkabel
=
i

Servoantriebe
SGDH - Servoantriebe (22 - 55 kW)

e 2 -

Spezifikationen Produktbezeichnung
Inkremental- |Ohne Bremse [140 Nm [22 kW |SGMBH-2BDCA61
‘("{‘?,nti%ber Flansch- 191 Nm |30 kW |SGMBH-3ZDCA61 Spezifikationen Produktbezeichnung [Kompatible
Gerade Welle | MOntage 236 Nm |37 kW |SGMBH-3GDCAG61 Servomotoren
mit Nut und 286 Nm |45 kKW SGMBH-4EDCA61 Dreiphasig 400 V (22,0 kW SGDH-2BDE SGMBH-2BD[]
Gewinde Ohne Bremse |236 Nm |37 kW | SGMBH-3GDCALT AC 30,0 kW SGDH-3ZDE SGMBH-3ZD[]
FuBmontage [286 Nm |45 kW |SGMBH-4EDCAL1 37,0 kW SGDH-3GDE SGMBH-3GD[]
350 Nm |55 kW SGMBH-5EDCALA 45,0 kKW SGDH-4EDE SGMBH-4ED[]
Mit Bremse  |140 Nm |22 kW |SGMBH-2BDCA6C 55,0 kW SGDH-5EDE SGMBH-5EDL]
Flansch- 191 Nm [30kW [SGMBH-3ZDCA6C
montage 236 Nm [37 kW [SGMBH-3GDCA6C Drehgeberkabel (fiir CN2)
286 Nm |45kW |SGMBH-4EDCA6C
Mit Bremse  |236 Nm |37 kW |SGMBH-3GDCALC
FuBmontage [286 Nm |45 kW |SGMBH-4EDCALC o~ =
Absolutwert- [Ohne Bremse |140 Nm [22 kW |SGMBH-2BD2A61
[:’;ggfbe" Flansch- 19T Nm |30 kW |SGMBH-3ZD2A61
(17 BiY montage 236 Nm |37 kW _|SGMBH-3GD2A61
Gerade Welle 286 Nm [45kW |SGMBH-4ED2A61 Symbol |[Spezifikationen Produktbezeichnung
gmgégnd Ohne Bremse |236 Nm |37 kW | SGMBH-3GD2AL1 0) Drehgeber-Kabel 3m  |R88A-CRWBO003N-E
FuBmontage [286 Nm [45kW |SGMBH-4ED2AL1 (fur Motoren des Typs 5m R88A-CRWBO05N-E
350 Nm |55 KW |SGMBH-5ED2ALT SGMBH-L)) 10m |R88A-CRWBO10N-E
Mit Bremse |[140Nm [22kW |SGMBH-2BD2A6C 15m |R88A-CRWB015N-E
Flansch- 191 Nm [30kW [SGMBH-3ZD2A6C 20m |R88A-CRWB020N-E
montage 236 Nm |37 kW |SGMBH-3GD2A6C
286 Nm |45kW |SGMBH-4ED2A6C
Mit Bremse  [236 Nm |37 kW |SGMBH-3GD2ALC
FuBmontage (286 Nm [45kW |SGMBH-4ED2ALC
140 AC-Servosysteme
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Steuerkabel (fir CN1) Kabel (fiir CN5)
Symbol [Beschreibung |Anschluss an Produkt- Symbol |Bezeichnung Produktbezeichnung
bezeichnung Analog-Uberwachungskabel R88A-CMW001S
@ Steuerkabel Motion-Controller-Bau-|1 m |R88A-CPW001MH1 oder DE9404559
(1 Achse) grgppen c 2m |R88A-CPW002M1
1W-MC221 3m |R88A-CPWO003M1 Optionen (fiir CN3)
CS1W-MC421
C200H-MC221 m |R88A-CPW005M1 _ _
Symbol |Bezeichnung Produktbezeichnung
Steuerkabel Motion-Controller-Bau-|1 m |R88A-CPWO001M2 @ Bedienkonsole mit Kabel JUSP-OP02A-2
(2 Achsen) gruppen 2m |R88A-CPW002M2 oder R88A-PRO2W
gg}wmgigl 3m_|R88A-CPW003M2 Computeranschiusskabel R88A-CCW002P2 o
C200H-MC221 5m |R88A-CPW005M2 oder JZSP-CMS02 g
Klemmenblock  |Motion-Controller-Bau- |- R88A-TC04-E ) . 5
(4 Achsen) gruppe Optionsbaugruppen (fiir CN10) 2
C200HW-MC402-E - - 2
Q?sscglrv”cs)zlgfssé Tm ESSA CMUK001J3 Symbol |Bezeichnung Produktbezeichnung 3
(1 Achse) @ 1,5 Achsen Advanced Motion-Controller |R88A-MCW151-E IS
mit Host-Link-Schnittstelle <
S el o 2::2'83?881?& 1,5 Achsen Advanced Motion-Controller | R88A-MCW151-DRT-E
(4 Achsen) m i : mit DeviceNet-Schnittstelle
@ Servoklemmen- |CSTW-NC1LJ3, XW2B-20J6-1B Mechatrolink-I-Schnittstellenbaugruppe [JUSP-NS100
block CJ1W-NC1[13 oder (1 Achse) DeviceNet-Schnittstellenbaugruppe mit [JUSP-NS300
C200HW-NC113 Positionierungsfunktionalitat
Positioniersteuerungs- PROFIBUS-DP-Schnittstellenbau- JUSP-NS500
Baugruppe gruppe mit Positionierungsfunktionalitat
CS1W-NC2[]3/4[13, XW2B-40J6-2B Indexer-Baugruppe. Vielseitige Punkt- [JUSP-NS600
CJ1W-NC2[13/4[13 (2 Achsen) zu-Punkt-Positionierung
oder C200HW-NC213/
413 Positioniersteue- .
rungs-Baugruppe Steckverbinder
CQM1H-PLB21 XW2B-20J6-3B Spezifikationen Produktbezeichnung
CQaM1-CPuU43 (1 Achse) E/A-Steuersteckverbinder (fir CN1) R88A-CNU11C
CJIM-CPU22/23 XW2B-20J6-8A oder JZSP-CKI9
(1 Achse) - T - - . -
XW2B-40J6-9A (SfL_grnée;\lg)Antneb Drehgebersteckverbinder JZSP-CMP9-1
(2 Achsen) - —
@ Kabel zum Servo-|Servoklemmenblécke |1 m |XW2Z-100J-B4 I(\:I.!Ir_ﬁt?clr(vs ré)md_?r furslgﬂlgﬁ%;‘ P67 MS3108E20-295
antrieb XW2B-010J6-0B > m [XW22-200)-B4 ur Motoren des yps
MIL-Steckverbinder fur Lifter, IP67 MS3108E18-10S
@ Anschlusskabel |C200H-NC112 0,5 m|XW2Z-050J-A1 (fiir Motoren des Typs SGMBH-0J)
fur Positionier- 1m |XW2Z-100J-A1
Stre“ef“”QS'Ba”' C200H-NC211 0,5 m|XW2Z-050J-A2 Filter
gruppe Tm |XW2Z-100J-A2
CQM1-CPU43-V1 und [0,5 m|XW2Z-050J-A3 Spezifikationen . Produktbezeichnung |[Nennstrom
CQM1H-PLB21 Tm |XW2Z-100J-A3 (geeigneter Servoantrieb)
CSIW-NC113und |05 m|XW2Z-050J-A6 ggg:égg‘é SGDH-3ZDE,  |FN258-180-07 180 A
C200HW-NC113 1m [XW2Z-100J-A6 SGDH-4EDE, SGDH-5EDE _|FN359-250-99 250 A
CS1W-NC213/413und |0,5 m|XW2Z-050J-A7 .
C200HW-NC213/413 [1m [XW2Z-100J-A7
CS1W-NC133 0,5 m|XW2Z-050J-A10 Bremswiderstands-Einheiten
1m |XW27-100J-A10 Servoantrieb-Modell Produktbezeichnung | Spezifikationen
CS1W-NC233/433 0,5 m|XW2Z-050J-A11 fiir Bremswiderstands-
Tm |XW2Z-100J-A11 Einheit
Tm |XW2Z-100J-A14 SGDH-3ZDE JUSP-RA13 6,7 Q, 3600 W
CJ1W-NC213/413 __|0,5 m|XW2Z-050J-A15 SGDH-3GDE JUSP-RA14 5Q, 4800 W
1m |XW2Z-100J-A15 SGDH-4EDE JUSP-RA15 4 Q, 6000 W
CJ1IW-NC133 0,5 m|XW2Z-050J-A18 SGDH-5EDE JUSP-RA16 3,8Q, 7200 W
1m [XW2Z-100J-A18
CJ1W-NC233/433 0,5 m|XW2Z-050J-A19 DB-Widerstands-Einheiten
1m [XW2Z-100J-A19
Servoantrieb-Modell Produktbezeichnung |Spezifikationen
CJ1M-CPU22/23 0,5 m| XW2Z-0504-A27 fir Bremswiderstands-|Stern-Ver-
1m [XW2Z-100J-A27 Einheit drahtung
@ Steuerkabel Fir Universal- 1m |R88A-CPWO001S SGDH-2BDE, SGDH-3ZDE  |JUSP-DB03 180 W, 0,8 Q
Controller oder JZSP-CKI01-1 SGDH-3GDE JUSP-DB04 180 W, 0,8 Q
2m |R88A-CPW002S SGDH-4EDE JUSP-DB05 180 W, 0,8 Q
oder JZSP-CKI01-2 SGDH-5EDE JUSP-DB06 300 W, 0,8 Q
@ Kabel fur Univer- |Universal-Controller |1 m [R88A-CTWO001N
salklemmenblock 2m |R88A-CTWO002N c t it
Universalklem- - XW2B-50G5 omputersofiware
menblock Beschreibung Produktbezeichnung
SigmaWin MOTION TOOLS-CD
Speicherbatterie fiir Absolutwert-Drehgeber
Bezeichnung Produktbezeichnung
Batterie (erforderlich fir Servomotoren mit Absolut- |JZSP-BAO1
wert-Drehgeber) oder ER6VC3 (3,6 V)
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Cat. No. [16E-DE-01

SAMTLICHE ABMESSUNGEN IN MILLIMETER.
Umrechnungsfaktor von Millimeter in Zoll: 0,03937. Umrechnungsfaktor von Gramm in Unzen: 0,03527.

Anklindigung vor.

Im Sinne der standigen Produktverbesserung behalten wir uns Anderungen der technischen Daten ohne vorherige
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