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SG D H -@, SG M B H -@

Sigma II-Serie (bis 55 kW)

Sigma-II-Serie (bis 55 kW): L eistu n gsstark mit 

h o h er G esc h w in d igkeit u n d  gro ß er G en au igkeit
• E in fa c h e  K o n fig u ra tio n  u n d  W a rtu n g

• O p tio n a le  B a u g ru p p e n  b ie te n  S y s te m fle x ib ilitä t u n d  
In te g ra tio n s fä h ig k e it

• A u to m a tis c h e  M o to re rk e n n u n g

• A n a lo g e  D re h z a h l- u n d  D re h m o m e n tre g e lu n g

• Im p u ls fo lg e s te u e ru n g  z u r P o s itio n ie ru n g

• O s z illo s k o p -F u n k tio n  (S o ftw a re p a k e t S ig m a W in )

• W in d o w s -b a s ie rte  K o n fig u ra tio n s - u n d  In b e trie b -
n a h m e s o ftw a re

N en n w erte
• 4 0 0  V  A C , 22 k W  (14 0  N m ) b is  5 5  k W  (3 5 0  N m )

Sy stemko n figu ratio n

Sigma II-Hochleistungsserie
SE RV O ANT RIE B

CN1

CN3

D igitale
Bed ien-
k onsole

M otion-Controller-
Baugrup p e

P ositionier-
Baugrup p e

K lemmenb lock

Serv o- 
k lemmenb lock

NS115

S
W
1

S
W
2

A
R

C
N
6
A

C
N
6
B

C
N
4

O p tionsb augrup p e

1 - D ev iceNet 
2 - P rofib us
3  - M otion-Controller
4 - Ind ex er
5  - M echatrolink -1

Analog-
Ü b erw achungs-
k ab el

U niv ersalk ab el

E /A-Signal

Comp uter (P C)

SG M BH-
SE RV O M O T O R

CN10

Imp ulsgeb er-K ab el

CN2

CN5
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Typenbezeichnung

Hinweis: 1 . Fuß montage bei 37 - und 45-kW-Motoren mit Bremse

2. Die Anzahl der SER VOPACK-Ausgangsimpulse beträgt sowohl fü r 17 - als auch fü r 20-Bit-Drehgeber 16 38 4 Impulse/U mdrehung 
(keine T eilung).

Drehmoment/Drehzahl-K ennlinien

Servomotor-Spezifikationen

P rodukt-
bezeich-
nung

SGMBH-#
2BD#A 3 Z D#A 3 GS#A 4 E D#A 5E D#A

L
e
is

tu
n

g
s

d
a

te
n

Nenn-Leistungsabgabe kW 22 30 37 45 55

Nenndrehmoment Nm 140 191 236 28 6 350

Haltedrehmoment Nm 140 191 236 28 6 350

K urzzeitiges 
Spitzendrehmoment

Nm 28 0 38 2 47 1 57 2 7 00

Nennstrom A (eff) 58 8 0 100 127 150

K urzzeitiger max . Strom A (eff) 120 17 0 210 26 0 310

Nenndrehzahl/max . Drehzahl min-1
1500/2000

R otor-Massenträ gheit kg·m2
0,0592 0,07 7 3 0,139 0,151 0,197

B
a

u
a

rt

Gehä useschutzklasse IP44

Montagemethode Flansch Flansch-Fuß montage 1 Fuß montage

Drehgeber Standard Inkremental- oder Absolutwertgeber: 17  Bit, 16 38 4 Impulse/U mdrehung oder gleichwertig 2

O ption Absolutwertgeber: 20 Bit, 16 38 4 Impulse/U mdrehung oder gleichwertig

Betriebstemperatur 0 bis 40 °C

Luftfeuchtigkeit bei Betrieb 20%  bis 8 0%  (ohne Kondensatbildung)

Option

1: Öldichtung (V-Typ)

B: Öldichtung (V-Typ) und H a lte b re m s e  (9 0 V D C )

C : Öldichtung (V-Typ) und H a lte b re m s e  (2 4  V D C )

S : Öldichtung (S -Typ)

D : Öldichtung (S -Typ) und H a lte b re m s e  (9 0 V D C )

E : Öldichtung (S -Typ) und H a lte b re m s e  (2 4  V D C )

H inw e is : F ü r 5 5 -k W -M o to re n s ind k e ine  O ptio ne n e rhä ltlich.

T y p: S G M BH

M otor le is tu ng

2 B: 2 2  k W

3 Z : 3 0 k W

3 G : 3 7  k W

D r e h g e b e r -S pe z ifik a tione n

2 : 17 -Bit-Ab s o lutw e rtge b e r, S ta nda rd

C : 17 -Bit-Ink re m e nta lw e rtge b e r, S ta nda rd

3 : 2 0-Bit-Ab s o lutw e rtge b e r, o ptio na l

K ons tr u k tions ü b e r a r b e itu ng

A: S ta nda rd

M otor s pe z ifik a tione n

2  : F la ns ch, ge ra de  W e lle

6  : F la ns ch, ge ra de  W e lle

(m it K e ilnut und a x ia le r G e w inde b o hrung)

K : F uß m o nta ge , ge ra de  W e lle

L : F uß m o nta ge , ge ra de  W e lle

(m it K e ilnut und a x ia le r G e w inde b o hrung)

S pa nnu ng
D : 4 00 V

S ig m a  II-
H oc h le is tu ng s s e r ie

4 E : 4 5  k W

5 E : 5 5  k W

 Bis  4 5  k W

 Ab  3 7  k W

A: B e r e ic h  fü r  D a u e r b e tr ie b

B: B e r e ic h  fü r  A u s s e tz b e tr ie b

3 002 001000

1000

0

2 000

D re hz a hl (m in-1) D re hz a hl (m in-1)

D re hm o m e nt (N m )

A B

4 003 002 001000

2 000

D re hm o m e nt (N m )

A B
1000

6 004 002 000

1000

2 000

D re hz a hl (m in-1) D re hz a hl (m in-1)

D re hm o m e nt (N m )

A B

8 006 004 002 000

2 000

D re hm o m e nt (N m )

A B
1000

D re hz a hl (m in-1)

4 00 5 003 002 001000

2 000

D re hm o m e nt (N m )

A B
1000

0 0

0 0

S G M BH -2 BD #A S G M BH -3 Z D #A

S G M BH -4 E D #A S G M BH -5 E D #A

S G M BH -3 G D #A



Sigma II-Serie (bis 55 kW) 131

A
C

-S
e

rv
o

s
y

s
te

m
e

Typenbezeichnung

Hinweis: DB: automatische generatorische Bremse, die beim Ausschalten der H auptspannungsversorgung, bei Servoalarm, Servo AUS und 
Drehrichtungssperre betätigt wird.

Technische Daten des Servotreibers

Produktbezeichnung SGDH-# 2BDE 3ZDE 3GDE 4EDE 5EDE

Geeigneter Servomotor-Typ SGMBH-# 2BD#A 3ZD#A 3GD#A 4ED#A 5ED#A

Dauer-Ausgangsleistung kW 22 30 37 45 55
Zulässige Lastträgheit kgm2 x 10 0,296 0,3865 0,695 0,840 0,985

B
a
s

is
-S

p
e

z
if

ik
a

ti
o

n
e
n

S
p

a
n

n
u

n
g

s
v

e
rs

o
rg

u
n

g Hauptstromkreis Dreiphasig 380 bis 480 V AC / + 10 bis -15%, 50/60 H z

Leistung des Hauptstromkreises 
(kV A)

36,7 50,1 61,8 75,2 91,9

Steuerstromkreis 24 V DC ± 10%

Leistung des Steuerstromkreises 150 VA

Regelungsart Dreiphasige Vollwellengleichrichtung, IG BT-Pulsweitenmodulation
Rü ckfü hrung Serieller 17-Bit-Drehgeber (Inkrementell/Absolutwert)
Betriebs-/Lagertemperatur SERVOPACK: 0 bis 55 °C / -20 bis 85 °C

Digitale Bedienkonsole: 0 bis 55 °C / -20 bis 70 °C
Luftfeuchtigkeit bei Betrieb und Lagerung max. 90% relative L uftfeuchtigkeit (ohne Kondensatbildung)

S
te

u
e

ru
n

g
s

-
a
rt

Drehzahlregelung ± 2 bis ± 10 V DC bei 1500 U/min

Drehmomentregelung ± 1 bis ± 10 V DC bei Nenndrehmoment

Positioniersteuerung Art des Eingangs: Vorzeichen +  Impulsfolge, Impulsfolge im und gegen den Uhrzeigersinn, 2-Phasen-Impulse 
mit 90° Phasendifferenz 
Eingangsfreq uenz: 500/200 kImpulse/s (L ine-Treiber/offener Kollektorausgang)

E
/A

-S
ig

n
a

le

Positionier-
steuerung

Art des Aus-
gangs

Phase A, Phase B, Phase C: (L ine-Treiber-Ausgang)

F req uenz-
teilungs-
verhältnis

(16 : N) N: Anzahl der G eberimpulse

Seq uenzeingabesignal Servo EIN, Vorwärtsdrehung gesperrt (P-OT), Rückwärtsdrehung gesperrt (N-OT), Strombegrenzung 
Vorwärtsdrehung, Strombegrenzung Rückwärtsdrehung, Alarm-Rücksetzung, P-Regelung

Seq uenzausgangssignal Servoalarm, 3-Bit-Alarmcode

Auswahl dreier Signale aus Servo bereit, Strombegrenzungsrückführung, TG ON, Positionierung abgeschlossen 
(Drehzahlübereinstimmung), Bremslö sung, Ü berlast, Warnung, Ü berlast erkannt

F
u

n
k

ti
o

n
e
n

/L
e

is
tu

n
g

F req uenzansprechverhalten 100 H z (Motorträgheit =  L astträgheit)

DB Integriert (externer Widerstand erforderlich) Externer DB-Schütz und DB-Widerstand erforderlich.

Generatorische Bremse Integriert (externer Widerstand erforderlich)

Schutz Ü berstrom, Ü berlast, generatorischer Fehler, Spannungsfehler im H auptstromkreis, Kühlkö rperüberhitzung, 
Stromphasenausfall, Ü berdrehzahl, Drehgeberfehler, Drehgeber-Signalausfall, Datenfehler, CPU-Fehler, 
Ü berlauf, Parameterfehler

Anzeige L EDs für POWER, AL ARM, CH ARG E, 5-stellige 7-Segment-L ED-Anzeige auf der digitalen Bedienkonsole

Sonstige Nullhaltung, Sanftanlauf/-auslauf. Rückwärtsdrehrichtungs-Anschluss, Bremsverriegelungs-Signalausgang, 
J OG -Betrieb

Digitale Bedienkonsole J USP-OP02A-2

Montagemethode Aufbaumontage

Motorleistung:

2B: 22 kW

3Z: 30 kW

3G: 37 kW

4E: 45 kW

5E: 55 kW

Spannung

D: 400 V

Mod ell

E: Drehmoment-/Drehzahl-/P ositioniersteuerung

Typ SGDH
Sigma II-Serie
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Servomotoren

Abmessungen

A

B

C

D

E

F

G

H

J

K

L

M

N

P

R

S

T

� Absolutwertgeber

A

B

C

D

Lüfterklemme (U )

Lüfterklemme (V)

Lüfterklemme (W)

U , V, W Motorklemme

Erdungsklemme

1, 1b Thermostat

� Inkrementalwertgeber

*3 Klemmenkasten

A

N
PT

´S R

BM

DK

EJ
FH

G

CL

*1  Steckv erbinder für Drehgeber 

Buchse: 97F-3102E20-29P
Stecker, IP67 (abgewinkelt): MS3108E20-29S

D

C

A

B

*2  Steckv erbinder für L üfter 

Buchse: CE05-2A18-10PD-B
Stecker, IP67 (abgewinkelt): MS3108E18-10S  

DATEN+

DATEN–

BATT–

BATT+

0 V

+ 5 V DC

FG (Gehäuseerdung)

A

B

C

D

E

F

G

H

J

K

L

M

N

P

R

S

T

DATEN+

DATEN–

0 V

+ 5 V DC

FG (Gehäuseerdung)

M10

M10

M4

Gewicht ca.: 120 kg (22 kW)
140 kg (30 kW)

Typ: SG MBH-2 BD     A/-3 Z D    A (2 2 /3 0  kW )

Gewicht ca.: 230 kg (37 kW)
250 kg (45 kW)

Typ: SG MBH-3 G D     A /-4 E     A3 7 /4 5  kW

Gewicht ca.: 350 kg

Typ: SG MBH-5 E D     A (5 5  kW )

600 (22 kW), 670 (30 kW) 140

5

*1 Steckv erbinder für Drehgeber

*2 Steckv erbinder für Lüfter

60
+0

,0
11

Ø

23
0

-0
,0

46
0

+0
,0

30

Ø

4 x Ø 13,5

260

*3

#
30

0
Ø

 3
00

#280 (Flansch)

26
5 

Ø

140

5

Ø

70
+0

,0
11

Ø

2
5

0
-0

,0
4

6
0

+0
,0

30

674 (37 kW), 715 (45 kW)

4 x Ø 17,5

*1 Steckv erbinder für Drehgeber

*2 Steckv erbinder für Lüfter

406 121

800 170
*1 Steckv erbinder für Drehgeber
*2 Steckv erbinder für Lüfter

80
+

0,
01

1
Ø

+
0,

03
0

330

139,5 139,5

4 x Ø 24

330

#300
#

28
0

26
0

*3

18
0

-0
,50

22

*3

220

#250 (Flansch)
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Servoantriebe

+2- +1 L1/R L2/S L3/T U V W

CN3

CN1 CN2

CN6B

CN4

NS100

CN6A

Luft

B2DW DC
24P

400
V

380
V DVDU B1480

V
460

V
440

V
0
V

DC
24N

4 Befestigungsbohrungen 
für M8-Schrauben

Bedienkonsolen-
steckverbinder

Steuer-
steckverbinder

Hauptstrom-
kreisklemmen
mit M3,5-
Schraube

Hauptstrom-
kreisklemmen
mit M8-
Schraube

Erdungs-
klemmen
mit M8-
Schraube

Steuer-
klemmen
mit M4-
Schraube

Hauptstrom-
kreisklemmen
mit M4-
Schraube

459

12

57

12 x 4 =  48
5 x 8 =  40

64
25 320

370

20 47
(25)12

,5
47

5
12

,5

65

8 15

11
6

14
2

128
152

215
302
306

348

Kühllüfter

50
0

167
107 7446,5

Gewicht ca.: 40 kg

Gewicht ca.: 40 kg

Typ: SGDH-2BDE (22 kW)

Typ: SGDH-3ZDE (30 kW)
4 Befestigungsbohrungen 
für M8-Schrauben

Bedienkonsolen-
steckverbinder

Steuer-
steck-
verbinder

Hauptstrom-
kreisklemmen
mit M3,5-
Schraube

Hauptstrom-
kreisklemmen
mit M8-
Schraube

Erdungs-
klemmen
mit M8-
Schraube

Steuer-
klemmen
mit M4-
Schraube

Hauptstrom-
kreisklemmen
mit M4-
Schraube

459

151

12

107
57 8 x 5 =  40

52
25 320

370

20 47

(25)

50
0

47
5

12
,5

65

8 15

14
2

11
6

152
215

302
128

306
348

Kühllüfter

Hauptstrom-
kreisklemmen
mit M5-
Schraube

+2- +1 L1/R L2/S L3/T U V W

CN3

CN1 CN2

CN6B

CN4

NS100

CN6A

Luft

480
V

460
V DU400

V
0
V

440
V DWDV B1380

V
DC
24NB2 DC

24P

186
14,5

12 x 2 =  24 46,5 74

12
,5

24,5 x 8 =  196

27 x 8 =  216
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Filter

FN258 -18 0-07 FN359 -250-9 9

- +1 +2 L1/R L2/S L3/T U V W

1 2 3 4

CN1 CN2

CN3

DVDU380
V

DB
24 DW

DB
ON B1 B2480

V
460

V
400

V
440

V
DC
24P

0
V

DC
24N

CN6B

CN4

CN6A

NS100

- +1 +2 L1/R L2/S L3/T U V W

1 2 3 4

CN1 CN2

Luft

CN3

DB
24

DW DC
24N

DV400
V

460
V

DC
24P

480
V

440
V

380
V

B2B1DB
ON

0
V

DU

CN6B

CN4

CN6A

NS100

Gewicht ca.: 65 kg

Gewicht ca.: 60 kg

Typ: SGDH-3GDE (37 kW)

Typ: SGDH-4EDE/-5EDE (45/55 kW)

Luft

4 Befestigungsbohrungen 
für M8-Schrauben

Bedienkonsolen-
steckverbinder

Steuer-
steckverbinder

Hauptstrom-
kreisklemmen
mit M3,5-
Schraube

Hauptstrom-
kreisklemmen
mit M10-
Schraube

Erdungs-
klemmen
mit M8-
Schraube

Steuer-
klemmen
mit M3,5-
Schraube

Hauptstrom-
kreisklemmen
mit M4-
Schraube

639

353
12

265

247

12 x 2 = 24

8 x 5 = 40

19

25 500
550

40 25

8

(25)

56
,5

47
5

12
,5

65 17
,5 11

6
14

2

128
204

215
302
306

348

Kühllüfter

12
,5

122

199
46,5 74

4 Befestigungsbohrungen 
für M8-Schrauben

Bedienkonsolen-
steckverbinder

Steuer-
steck-
verbinder

Hauptstrom-
kreis-klemmen
mit M3,5-
Schraube

Hauptstrom-
kreisklemmen
mit M5-
Schraube

Erdungs-
klemmen
mit M8-
Schraube

Steuer-
klemmen
mit M3,5-
Schraube

Hauptstrom-
kreisklemmen
mit M4-
Schraube

259

215
197

12 x 2 = 24

8 x 5 = 40

14,5

25 450
500

40

8

(25)

56
,5

47
5

12
,5

65 17
,5

70

149

Steuer-
klemmen
mit M4-
Schraube

25

46,5 74

Hauptstrom-
kreisklemmen
mit M10-
Schraube

302
306

348

11
6

14
2

128
174

215

Kühllüfter

12
,5 589

12

45 x 8 = 360

294

311

Steuer-
klemmen
mit M4-
Schraube

Hauptstrom-
kreisklemmen
mit M6-
Schraube

45 x 8 = 360

438

24
0

110 400

413

80

6,
5

500

4

15

M10

50 mm2

M5-Gewinde-
bohrung (x 8)

,

,
,

, ,

,

,,

, ,

,
,

,

,
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Bremswiderstands-Einheit

Gewicht ca.: 14,0 kg

Typ: JUSP-RA12 (für 22 kW) Typ: JUSP-RA13 (für 30 kW)

Gewicht ca.: 20,0 kg

Typ: JUSP-RA14 (für 37 kW)

Rechte Seite Vorderseite

Rechte Seite Vorderseite

Rechte Seite Vorderseite

Rechte Seite Vorderseite

Rechte Seite Vorderseite

Typ: JUSP-RA15 für 45 kW

Gewicht ca.: 14,0 kg

Gewicht ca.: 21,5 kg

45

Typ: JUSP-RA16 (für 55 kW)

Gewicht ca.: 23,5 kg

45

M5-Hauptstromkreisklemme

484

425

29

Vier M5-Befstg.-Bohrungen

50
0

48
5

79

7,
5

Lüftungsö ffnungen
Frontabdeckung

348

45

34

Kabeleinführungsbohrung
(Ø 33, Gummitülle)

Lüftungsö ffnungen

348

45

   37

Kabeleinführungsbohrung
(mit Gummitülle, Ø 33) 

Frontabdeckung

Vier M5-Befstg.-Bohrungen

50
0

48
5

60

7,
5

24 38

M4-Hauptstromkreisklemme

259

200
49

Lüftungsö ffnungen Frontabdeckung

348

45

   37

Kabeleinführungsbohrung
(Ø 33, Gummitülle)

Vier M5-Befstg.-Bohrungen

50
0

48
5

59

29 34

M5-Hauptstromkreisklemme

259
200

M6-Hauptstromkreisklemme

Lüftungsö ffnungen

348
484
425

224 38

35,5

Kabeleinführungsbohrung
(Ø 33, Gummitülle)

Vier M5-Befstg.-Bohrungen

50
0

78
,5

7,
5

48
5

Frontabdeckung

M6-Hauptstromkreisklemme

Lüftungsö ffnungen

348
484
425

224 38

35,5

Kabeleinführungsbohrung
(Ø 33, Gummitülle)

Vier M5-Befstg.-Bohrungen

50
0

78
,5

7,
5

48
5

Frontabdeckung

7,
549

231



136 AC-Servosysteme

DB-Widerstands-Einheit

Typ: JUSP-DB03 (für 22/30 kW) Typ: JUSP-DB04 (für 37 kW)

Typ: JUSP-DB05 (für 45 kW) Typ: JUSP-DB06  (für 55 kW)

Gewicht ca.: 5,0 kg Gewicht ca.: 6,0 kg

Gewicht ca.: 6,0 kg Gewicht ca.: 7,0 kg

Rechte Seite Vorderseite Rechte Seite Vorderseite

Rechte Seite Vorderseite Rechte Seite Vorderseite

Frontabdeckung
Lüftungs-
öffnungen

259
187

184

Kabeleinführungsbohrung
(Ø 33, Gummitülle)

40
0

38
5

73
7,

5
Hauptstromkreisklemme M4

124

75

Lüftungsöffnungen

259
187

184

Kabeleinführungsbohrung
(Ø 33, Gummitülle)

40
0

38
5

73
7,

5

Vier M5-Befstg.-Bohrungen

Vier M5-Befstg.-BohrungenVier M5-Befstg.-Bohrungen

49
0

47
5

73
7,

5

124

75

Lüftungs-
öffnungen

259

187

184

Kabeleinführungsbohrung
(Ø 33, Gummitülle)

Frontabdeckung Vier M5-Befstg.-Bohrungen

40
0

38
5

73
7,

5

124

75

Lüftungsöffnungen

259

187

184

Kabeleinführungsbohrung
(Ø 33, Gummitülle)

Frontabdeckung

Frontabdeckung

Hauptstromkreisklemme M4
Steuerstromkreisklemme M3,5

Hauptstromkreisklemme M4
Steuerstromkreisklemme M3,5

Hauptstromkreisklemme M4
Steuerstromkreisklemme M3,5

124

75

6262

62

62
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Stan d ard an sc h lü sse

In stallatio n

*1   PS te h t fü r e in  p a a rw e is e  v e rd rillte s  K a b e l.

*2  Z e itk o n s ta n te  d e s  Prim ä rfilte rs : 47µs .

*3  Wird  b e i Ve rw e n d u n g  e in e s  Ab s o lu tw e rt-Dre h g e b e rs  a n g e s c h lo s s e n .

*4  Wirk s a m  b e i Ve rw e n d u n g  e in e s  12-Bit-Ab s o lu tw e rt-Dre h g e b e rs .

*5  Bre m s w id e rs ta n d s -E in h e it (O p tio n ) m u s s  e x te rn  in s ta llie rt w e rd e n .

*6  T I s te h t fü r T e x a s  In s tru m e n ts  In c .

Dre ip h a s ig , 380  b is  460  V AC     %
              (50 /60  H z )

+10
 –15

L eistu n gs-

sc h alter

R S T

E n ts tö rfilte r

S p a n n u n g s -
v e rs o rg u n g

AUS

E IN

S c h ü tz

S c h ü tz

Dre h z a h ls o llw e rt

Dre h m o m e n t-S o llw e rt
(± 1 V b is  ± 10  V/ 
Ne n n d re h m o m e n t)

S p a n n u n g s v e rs o rg u n g  fü r Dre h z a h l-
u n d  Dre h m o m e n t-S o llw e rt
(M a x . Au s g a n g s s tro m : 30  m A DC)

Dre h m o m e n tü b e rw a c h u n g
(2 V/10 0  % )

Dre h z a h lü b e rw a c h u n g

2 V/10 0 0  m in -1

o d e r
1 V/10 0 0  m in -1

CN1

A/D

*2
L PF

*2

PUL S
Im  Uh rz e ig e rs in n  

Ph a s e  A

L PF

Ve ra rb e itu n g  v o n  Ala rm  u n d  
th e rm is c h e m  M o to rs c h u tz

S c h ü tz

S UP

E n d e  d e s  a b g e s c h irm te n  
K a b e ls  o rd n u n g s g e m ä ß  a n s c h lie ß e n .

DB-Wid e rs ta n d s -E in h e it
(s ie h e  S . 9)

Z u m  S c h a lte n  d e r Ve rs o rg u n g s s p a n n u n g

Z K -Dro s s e l
(o h n e  Dro s s e l k u rz g e s c h lo s s e n )

Ü b e rs p a n n u n g s s c h u tz  a n  Ne tz s c h ü tz  
u n d  R e la is  a n b rin g e n .

Bre m s w id e rs ta n d s -
E in h e it

N

50

5

6

9

10

7

8

11

12

13

14

21

22

4

2

47

40

41

43

42

44

46

45

23
24

V- R E F

S G
P

T - R E F

S G

+12 V
 -12 V

+12 V

 -12 V

P

PUL S

*PUL S
P

S I G N

*S I G N
P

CL R

S E N

*CL R

S G

P

+5 V

0  V

BAT +

BAT –

P

P

P B2 B1 +1 +2 *5

L 1/R

L 2/S

L 3/T

480  V
460  V
440  V
40 0  V
380  V
0  V

S G DH -
S e rv o a n trie b

{
Po s itio n s -
s o llw e rt

 S p e ic h e rb a tte rie   *3

S E N-S ig n a le in g a n g   *3

S e rv o  E IN b e i R e la is  1 E IN

P-R e g e lu n g  b e i R e la is  2 E IN

R ü c k w ä rts la u f d e a k tiv ie rt b e i
N-E n d la g e s c h a lte r o ffe n

Vo rw ä rts la u f d e a k tiv ie rt b e i
P-E n d la g e s c h a lte r o ffe n

Ala rm -R ü c k s e tz u n g  b e i R e la is  3 E IN

R ü c k w ä rts -S tro m re g e lu n g  E IN b e i
R e la is  6 E IN

Vo rw ä rts -S tro m re g e lu n g  E IN b e i
R e la is  7 E IN

2,8 b is  4,5 V

S I G N

CL R

+24 V NPN (0  V PNP)

R e la is  1

R e la is  2

N- S c h a lt e r

P- S c h a lt e r

R e la is  6

R e la is  7

R e la is  3

S V-O N

P-CO N

N-O T

P-O T

N-CL

P-CL

AL M -R S T

4,7 k Ω

5 m A

G e g e n  Uh rz e ig e rs in n  
Ph a s e  B

+
–

S e rv o  E IN

P-R e g e lu n g

R ü c k w ä rts la u f
d e a k tiv ie rt

R ü c k w ä rts -S tro m -

re g e lu n g  E IN

Vo rw ä rts la u f
d e a k tiv ie rt

Ala rm -R ü c k s e tz u n g

Vo rw ä rts -S tro m -

re g e lu n g  E IN

(      )
Ala rm c o d e a u s g a n g

M a x . Be trie b s s p a n n u n g : 30  V DC 
M a x . Be trie b s s tro m : 20  m A DC

Im p u ls g e b e r-F re q u e n z te ilu n g s a u s g a n g
  L in e -R e c e iv e r (h e rg e s te llt v o n  T I)
  S N75175, M C3486 o d e r g le ic h w e rtig

  L in e -R e c e iv e r (h e rg e s te llt v o n  T I)
  S N75175, M C3486 o d e r g le ic h w e rtig

E IN b e i Dre h z a h lü b e re in s tim m u n g

(E IN b e i Po s itio n ie ru n g  a b g e s c h lo s s e n )

T G O N-Au s g a n g
(E IN b e i Ü b e rs c h re itu n g  d e s  G re n z w e rts )

S e rv o -b e re it-Au s g a n g
(E IN b e i S e rv o  b e re it)

Ala rm a u s g a n g
(AUS  b e i Ala rm )

O p to k o p p le r-Au s g a n g
  M a x . Be trie b s s p a n n u n g : 30  V DC 
  M a x . Be trie b s s tro m : 50  m A DC

(                         )

(                         )F G

An  d ie  Ab s c h irm u n g  a n s c h lie ß e n . 
Da s  S te c k e rg e h ä u s e  w ird  a u c h  m it 
K le m m e  F G  v e rb u n d e n .

S e rie lle r Da te n a u s g a n g *4 fü r d ie  An z a h l d e r 
Dre h u n g e n  b e i Ph a s e  S

 M  

CN2 Im p u ls -
g e b e r

Σ-M o to r

T R Q - M

U

V

W

16

VT G - M

AL O 1

AL O 2

AL O 3

S G

V- CM P+
  ( CO IN+)

PAO
*PAO

PBO
*PBO

PCO
*PCO

PS O
*PS O

17

37

38

39

33
34

35
36

19
20

48
49

25

26

27

28

DU

DV

DW

DBO N

  DB24

A
1

1b

B

C

D

V- CM P–
  ( CO IN–)

T G O N+

T G O N–
S - R DY +

S - R DY –
AL M +

AL M –

 M  

Dre ip h a s ig , 380  b is  460  V AC     %
                 (50 /60  H z )

+10
–15

M o to r fü r L ü fte r

O p tis c h e r
Dre h g e b e r

DU

DV

DW

DBO N

DB24

DC24N
24 V DC

DC24P

T h e rm is c h e r
M o to rs c h u tz

An s c h lu s s  e rfo lg t a n  d ie  K le m m e , 
d e re n  S p a n n u n g  d e r Ve rs o rg u n g s s p a n n u n g
a m  b e s te n  e n ts p ric h t.

29

30
31

32
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Anschlüsse am Hauptstromkreis

Beschaltung der Hauptstromkreisklemmen

Beschaltung der Steuerklemmen

Klemmenzuordnung CN1 (E/A-Stecker) Klemmenzuordnung CN2 (Drehgeberanschluss) 

Klemmensymbol Bezeichnung Beschreibung Klemmensymbol Bezeichnung Beschreibung

L1/R, L2/S, L3/T Spannungsversorgungs-
Eingangsklemmen des 
Hauptstromkreises

Dreiphasig 
380 bis 460 V AC, 
+10% bis -15%, 50/60 Hz

B1, B2 Bremswiderstand Anschluss für den Bremswider-
stand

DC24P Eingangsklemmen für 
Steuerspannungs-
versorgung

24 V DC – Hauptstromkreisklemme 
negative Seite

(Normalerweise ist kein exter-
ner Anschluss erforderlich.)

DC24N DU, DV, DW Anschlussklemme für 
DB-Widerstands-Einheit, 
DB-Schütz

Z um Anschluss von DB-Wider-
stands-Einheit oder DB-Schütz

U, V, W Motor-
Anschlussklemmen

Z um Anschluss des Motors DBON, DB24 Anschlussklemme für 
DB-Widerstands-Einheit

Bei Modellen mit 37 bis 55 kW 
zum Anschluss an Klemmen 
DBON und DB24 oder 
DB-Widerstands-Einheit.

Erdungsklemme Erdung (für Spannungsversorgung 
und Motor)

480 V, 460 V, 
440 V, 400 V,
380 V, 0 V

Eingangsklemmen für 
Steuerspannungs-
versorgung

Anschluss erfolgt an die 
Klemme, deren Spannung der 
Versorgungsspannung am 
besten entspricht.+1, +2 Anschlussklemme für Z K-

Drossel
Z um Anschluss der Z K-Drossel zur 
Unterdrückung hoher Oberwellen. 
Klemmen bei Nichtverwendung 
kurzschließen.

M

B1B2

U

V

Bremswiderstand

W

Leistungsplatine

ZK-
Drossel

Dreiphasig
400 V 

Leistungs-
Transistor

DU

DV

DW

DBON

  DB24

+2

L2/S

L1/R

L3/T

DC24P

DC24N24 V DC

+1
480 V460 V440 V400 V380 V0 V

DB-Schütz

DU

DV

DW

DBON

DB24

DB-Widerstand

Schützspule

Ü berspannungsschutz
für Schützspule

Ü berspannungs-
schutz

DB-Widerstands-Einheit*

Anschluss erfolgt an die Klemme, 
deren Spannung der Versorgungs-
spannung am besten entspricht.

* Der Schaltplan zeigt ein 
Beispiel für eine DB-Wider-
stands-Einheit mit integriertem
DB-Schütz und einem Ü ber-
spannungsschutz für 37 bis 
55 kW. Bei 22/30 kW besteht 
eine Einheit nur aus dem 
Widerstand.

(X 2)

2

4

6

8

10

12

14

16

18

20

22

24

1

3

5

7

9

11

13

15

17

19

21

23

25

SG

SEN

SG

/PULS

SG

/SIGN

/CLR

–

PL3

/PCO

BAT (-)

–

SG

PL1

V-REF

PULS

T-REF

SIGN

PL2

CLR

–

PCO

BAT (+)

–

/V-CMP

26

28

30

32

34

36

38

40

42

44

46

48

50

/V-CMP

(/COIN-)

/TGON-

/S-RDY -

ALM-

/PAO

/PBO

ALO2

/S-ON

P-OT

/ALM-
RST

/N-CL

PSO

–

27

29

31

33

35

37

39

41

43

45

47

49

/TGON+

/S-RDY +

ALM+

PAO

PBO

ALO1

ALO3

/P-CON

N-OT

/P-CL

+24 V

IN

GND

SEN-
Signal-
eingang

Sollwert-
impuls-
Eingang

Sollwert-
impuls-
Eingang

Drehzahl-
Sollwert-
eingang

TGON-
Ausgangs-
signal TGON-

Ausgangs-
signalServo-

bereit-
Ausgang Servo-

bereit-
AusgangServo-

Alarm-
ausgang Servo-

Alarm-
ausgangImpulsgeber-

Teilungs-
ausgang
Phase A

Impulsgeber-
Teilungs-
ausgang
Phase A
Impulsgeber-
Teilungs-
ausgang
Phase B

Impulsgeber-
Teilungs-
ausgang
Phase B

Eingang
Endlagen-
schalter
rückwärts

Phase-S-
Signal-
ausgang

Phase-S-
Signal-
ausgang

Servo
EIN-
Eingang
Eingang
Endlagen-
schalter
vorwärts
Alarm-
Rücksetz-
eingang
Eingang
Rückwärts-
Strombe-
grenzung
EIN

   –

Eingang
Vorwärts-
Strombe-
grenzung
EIN

Externe
Eingangs-
spannungs-
versorgung

P-Regelungs-
eingang

Alarm-
code-
ausgang

(Offener
Kollektor)

Alarm-
code-
ausgang

Sollwert-
code-
Eingang

   –

   –

Batterie (-)

Batterie (+)

Lösch-
eingang

Lösch-
eingang

Impulsgeber-
Teilungs-
ausgang
Phase C

Impulsgeber-
Teilungs-
ausgang
Phase C

Spannungs-
versorgung
für offenen 
Kollektor-
Sollwert

Spannungs-
versorgung
für offenen 
Kollektor-
Sollwert

Spannungs-
versorgung
für offenen 
Kollektor-
Sollwert

GND

GND

GND

Dreh-
moment-
Sollwert-
eingang

Sollwert-
code-
Eingang

–

–

Drehzahl-
überein-
stimmungs-
signalausgang

Drehzahl-
überein-
stimmungs-
signalausgang

1

3

5

2

4

6

PG5V
Impulsgeber-
Spannungsversorgung +5 V PG 0V

Impulsgeber-
Spannungsversorgung 0 V

BAT (+) 
Batterie (+)

(nur Absolutwert-
Drehgeber)

 BAT (-) 
Batterie (-)

(nur Absolutwert-Drehgeber) 

PS
Signaleingang für
seriellen Impulsgeber /PS

Signaleingang für
seriellen Impulsgeber
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Drehgeberanschlüsse

Inkrementalwertgeber

Absolutwertgeber

Beispiel für eine Systemkonfiguration

Nachfolgend sind Konfigurationen für AC-Hochleistungsservotreiber dargestellt. 
Stecker und Bedienkonsolen sind im Lieferumfang von Servomotoren und Servoantrieben nicht enthalten. 
Die benötigten Komponenten müssen separat bestellt werden.

Inkrementalwertgeber

blau

rot

schwarz

weiß/blau

Impuls-
geber

C(5) 2-5

2-6

2-1

2-2

CN2

1-33

1-34

1-35

1-36

1-19

1-20

CN1

D(6)

H(1)

G(2)

J

P

*

*

0,33 mm2

(Steckergehäuse)

Steckergehäuse

PG5V

Phase A PAO

/PAO

PBO

/PBO

PCO

/PCO

Phase B

Phase C

PG0V

Steckergehäuse

(Maschine des Anwenders)

0 V 0 V
1-1 SG

SERVOPACK

P

P

P

Ausgangs-Line-Driver
SN75ALS194 (von TI) 

oder gleichwertig Geeigneter Line-
Receiver SN75175
(von TI) oder 
gleichwertig

P* steht für ein paarweise verdrilltes Kabel.

Absolutwertgeber

Impuls-
geber

2-5

2-6

2-1

2-2

2-3

2-4

CN2

1-33

1-34

1-35

1-36

1-19

1-20

1-48

1-4

1-2

1-1

1-49

1-21

1-22

CN1

P

P

P

*

–

blau

rot

schwarz

weiß/blau

weiß/orange

orange

C(5)

D(6)

H(1)

G(2)

T(3)

S(4)

J

0,33 mm2

(Steckergehäuse)

PAO

/PAO

PBO

/PBO

PCO

/PCO

PSO

/PSO

Phase A

Phase B

Phase C

Phase S

PG5V

PG0V

(Maschine des Anwenders)

0 V

0 V

+5 V
SEN

SG

SG

BAT (+)

BAT (–)

SERVOPACK

P

P

P

P

P

Ausgangs-Line-Driver
SN75ALS194 (von TI) 

oder gleichwertig Geeigneter Line-
Receiver SN75175
(von TI) oder 
gleichwertig

Abgeschirmtes Kabel

Steckergehäuse

Steckergehäuse

steht für ein paarweise verdrilltes Kabel.

+

–
Batterie

*
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Systemkonfiguration

Servomotoren

SGMBH - Servomotoren 1500 U /min (22 - 55 kW)

Servoantriebe

SGDH - Servoantriebe (22 - 55 kW)

Drehgeberkabel (für CN2)

Bestellinformationen

Sigma II-Hochleistungsserie
SE RV O ANT RIE B

CN1

CN3

D igitale
Bed ienk onsole

M otion-Controller-
Baugrup p e

P ositionier-
Baugrup p e

K lemmenb lock

Serv o- 
k lemmenb lock

NS115

S
W
1

S
W
2

A
R

C
N
6
A

C
N
6
B

C
N
4

O p tionsb augrup p e

1 - D ev iceNet 
2 - P rofib us
3  - M otion-Controller
4 - Ind ex er
5  - M echatrolink -1

Analog-
Ü b erw achungs-
k ab el

U niv ersalk ab el

E /A-Signal

Comp uter (P C)

B

CD
E

F

G

H

I

J

K

SG M BH-
SE RV O M O T O R

CN10

Imp ulsgeb er-K ab el

A

CN2

CN5

Spezifikationen Produktbezeichnung

Inkremental-
wertgeber
(17 Bit)
Gerade Welle 
mit Nut und 
Gewinde 

Ohne Bremse
Flansch-
montage

140 Nm 22 kW SGMBH-2BDCA61
191 Nm 30 kW SGMBH-3ZDCA61
236 Nm 37 kW SGMBH-3GDCA61
286 Nm 45 kW SGMBH-4EDCA61

Ohne Bremse
Fußmontage

236 Nm 37 kW SGMBH-3GDCAL1
286 Nm 45 kW SGMBH-4EDCAL1
350 Nm 55 kW SGMBH-5EDCAL1

Mit Bremse
Flansch-
montage

140 Nm 22 kW SGMBH-2BDCA6C
191 Nm 30 kW SGMBH-3ZDCA6C
236 Nm 37 kW SGMBH-3GDCA6C
286 Nm 45 kW SGMBH-4EDCA6C

Mit Bremse
Fußmontage

236 Nm 37 kW SGMBH-3GDCALC
286 Nm 45 kW SGMBH-4EDCALC

Absolutwert-
Drehgeber
(17 Bit)

Gerade Welle 
mit Nut und 
Gewinde 

Ohne Bremse
Flansch-
montage

140 Nm 22 kW SGMBH-2BD2A61
191 Nm 30 kW SGMBH-3ZD2A61
236 Nm 37 kW SGMBH-3GD2A61
286 Nm 45 kW SGMBH-4ED2A61

Ohne Bremse
Fußmontage

236 Nm 37 kW SGMBH-3GD2AL1
286 Nm 45 kW SGMBH-4ED2AL1
350 Nm 55 kW SGMBH-5ED2AL1

Mit Bremse
Flansch-
montage

140 Nm 22 kW SGMBH-2BD2A6C
191 Nm 30 kW SGMBH-3ZD2A6C
236 Nm 37 kW SGMBH-3GD2A6C
286 Nm 45 kW SGMBH-4ED2A6C

Mit Bremse
Fußmontage

236 Nm 37 kW SGMBH-3GD2ALC
286 Nm 45 kW SGMBH-4ED2ALC

Spezifikationen Produktbezeichnung Kompatible 
Servomotoren

Dreiphasig 400 V 
AC

22,0 kW SGDH-2BDE SGMBH-2BD@

30,0 kW SGDH-3ZDE SGMBH-3ZD@

37,0 kW SGDH-3GDE SGMBH-3GD@

45,0 kW SGDH-4EDE SGMBH-4ED@

55,0 kW SGDH-5EDE SGMBH-5ED@

Symbol Spezifikationen Produktbezeichnung

A Drehgeber-Kabel
(für Motoren des Typs 
SGMBH-@)

3 m R88A-CRWB003N-E
5 m R88A-CRWB005N-E
10 m R88A-CRWB010N-E
15 m R88A-CRWB015N-E
20 m R88A-CRWB020N-E
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Steuerkabel (für CN1)

Speicherbatterie für Absolutwert-Drehgeber

Kabel (für CN5)

Optionen (für CN3)

Optionsbaugruppen (für CN10)

Steckverbinder

Filter

Bremswiderstands-Einheiten

DB-Widerstands-Einheiten

Computersoftware

Symbol Beschreibung Anschluss an Produkt-
bezeichnung

B Steuerkabel
(1 Achse)

Motion-Controller-Bau-
gruppen
CS1W-MC221
CS1W-MC421
C200H-MC221

1 m R88A-CPW001M1 
2 m R88A-CPW002M1
3 m R88A-CPW003M1
5 m R88A-CPW005M1

Steuerkabel
(2 Achsen)

Motion-Controller-Bau-
gruppen
CS1W-MC221
CS1W-MC421
C200H-MC221

1 m R88A-CPW001M2
2 m R88A-CPW002M2
3 m R88A-CPW003M2
5 m R88A-CPW005M2

Klemmenblock
(4 Achsen)

Motion-Controller-Bau-
gruppe
C200HW-MC402-E

- R88A-TC04-E

Anschlusskabel 
für Servoantrieb 
(1 Achse)

1 m R88A-CMUK001J3-
E2

SPS-Baugrup-
pen-Steuerkabel 
(4 Achsen)

1 m R88A-CMX001S-E
1 m R88A-CMX001J1-E

C Servoklemmen-
block

CS1W-NC1@3, 
CJ1W-NC1@3 oder 
C200HW-NC113 
Positioniersteuerungs-
Baugruppe

XW2B-20J6-1B
(1 Achse)

CS1W-NC2@3/4@3, 
CJ1W-NC2@3/4@3
oder C200HW-NC213/
413 Positioniersteue-
rungs-Baugruppe

XW2B-40J6-2B
(2 Achsen)

CQ M1H-PLB21
CQ M1-CPU43

XW2B-20J6-3B
(1 Achse)

CJ1M-CPU22/23 XW2B-20J6-8A
(1 Achse)
XW2B-40J6-9A
(2 Achsen)

D Kabel zum Servo-
antrieb

Servoklemmenblöcke 
XW2B-@0J6-@B

1 m XW2Z-100J-B4
2 m XW2Z-200J-B4

E Anschlusskabel 
für Positionier-
steuerungs-Bau-
gruppe

C200H-NC112 0,5 m XW2Z-050J-A1
1 m XW2Z-100J-A1

C200H-NC211 0,5 m XW2Z-050J-A2
1 m XW2Z-100J-A2

CQ M1-CPU43-V1 und 
CQ M1H-PLB21

0,5 m XW2Z-050J-A3
1 m XW2Z-100J-A3

CS1W-NC113 und 
C200HW-NC113

0,5 m XW2Z-050J-A6
1 m XW2Z-100J-A6

CS1W-NC213/413 und 
C200HW-NC213/413

0,5 m XW2Z-050J-A7
1 m XW2Z-100J-A7

CS1W-NC133 0,5 m XW2Z-050J-A10
1 m XW2Z-100J-A10

CS1W-NC233/433 0,5 m XW2Z-050J-A11
1 m XW2Z-100J-A11

CJ1W-NC113 0,5 m XW2Z-050J-A14
1 m XW2Z-100J-A14

CJ1W-NC213/413 0,5 m XW2Z-050J-A15
1 m XW2Z-100J-A15

CJ1W-NC133 0,5 m XW2Z-050J-A18
1 m XW2Z-100J-A18

CJ1W-NC233/433 0,5 m XW2Z-050J-A19
1 m XW2Z-100J-A19

CJ1M-CPU22/23 0,5 m XW2Z-050J-A27
1 m XW2Z-100J-A27

F Steuerkabel Für Universal-
Controller

1 m R88A-CPW001S
oder JZSP-CKI01-1

2 m R88A-CPW002S
oder JZSP-CKI01-2

G Kabel für Univer-
salklemmenblock

Universal-Controller 1 m R88A-CTW001N
2 m R88A-CTW002N

Universalklem-
menblock

- XW2B-50G5

Bezeichnung Produktbezeichnung

Batterie (erforderlich für Servomotoren mit Absolut-
wert-Drehgeber)

JZSP-BA01
oder ER6VC3 (3,6 V)

Symbol Bezeichnung Produktbezeichnung

H Analog-Überwachungskabel R88A-CMW001S
oder DE9404559

Symbol Bezeichnung Produktbezeichnung

I Bedienkonsole mit Kabel JUSP-OP02A-2
oder R88A-PR02W

J Computeranschlusskabel R88A-CCW002P2
oder JZSP-CMS02

Symbol Bezeichnung Produktbezeichnung

K 1,5 Achsen Advanced Motion-Controller 
mit Host-Link-Schnittstelle

R88A-MCW151-E

1,5 Achsen Advanced Motion-Controller 
mit DeviceNet-Schnittstelle

R88A-MCW151-DRT-E

Mechatrolink-I-Schnittstellenbaugruppe JUSP-NS100
DeviceNet-Schnittstellenbaugruppe mit
Positionierungsfunktionalität

JUSP-NS300

PROFIBUS-DP-Schnittstellenbau-
gruppe mit Positionierungsfunktionalität

JUSP-NS500

Indexer-Baugruppe. Vielseitige Punkt-
zu-Punkt-Positionierung

JUSP-NS600

Spezifikationen Produktbezeichnung

E/A-Steuersteckverbinder (für CN1) R88A-CNU11C
oder JZSP-CKI9 

Sigma-II-Antrieb-Drehgebersteckverbinder 
(für CN2)

JZSP-CMP9-1

MIL-Steckverbinder für Drehgeber, IP67
(für Motoren des Typs SGMBH-@)

MS3108E20-29S

MIL-Steckverbinder für Lüfter, IP67
(für Motoren des Typs SGMBH-@)

MS3108E18-10S

Spezifikationen
(geeigneter Servoantrieb)

Produktbezeichnung Nennstrom

SGDH-2BDE, SGDH-3ZDE, 
SGDH-3GDE

FN258-180-07 180 A

SGDH-4EDE, SGDH-5EDE FN359-250-99 250 A

Servoantrieb-Modell Produktbezeichnung 
für Bremswiderstands-
Einheit

Spezifikationen

SGDH-2BDE JUSP-RA12 9 Ω , 3600 W
SGDH-3ZDE JUSP-RA13 6,7 Ω, 3600 W
SGDH-3GDE JUSP-RA14 5 Ω, 4800 W
SGDH-4EDE JUSP-RA15 4 Ω, 6000 W
SGDH-5EDE JUSP-RA16 3,8 Ω, 7200 W

Servoantrieb-Modell Produktbezeichnung 
für Bremswiderstands-
Einheit

Spezifikationen 
Stern-Ver-
drahtung

SGDH-2BDE, SGDH-3ZDE JUSP-DB03 180 W, 0,8 Ω
SGDH-3GDE JUSP-DB04 180 W, 0,8 Ω
SGDH-4EDE JUSP-DB05 180 W, 0,8 Ω
SGDH-5EDE JUSP-DB06 300 W, 0,8 Ω

Beschreibung Produktbezeichnung

SigmaWin MOTION TOOLS-CD
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Im Sinne der ständigen Produktverbesserung behalten wir uns Ä nderungen der technischen Daten ohne vorherige 
Ankündigung vor.

SÄ MTLICHE ABMESSUNGEN IN MILLIMETER.

Umrechnungsfaktor von Millimeter in Zoll: 0,03937. Umrechnungsfaktor von Gramm in Unzen: 0,03527.

Cat. No. I16E-DE-01


